/ Communication
avec les
périphérigues/
automates

Ce chapitre décrit la fagon d'utiliser I'afficheur pour communiquer avec plusieurs
périphériques/automates. Les procédures pour arréter la communication et modifier les
périphériques/automates sont également fournies.

Lisez tout d'abord la section «7.1 Menu de configuration» (page 7-2), puis passez a la page
correspondante.
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Menu de configuration
|

7.1 Menu de configuration

Connexion a plusieurs périphérigues/automates

GP

e &~ Procédure de configuration
COM1 COM2 (page 7-5)
&~ Introduction (page 7-4)

Automate de la Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie A compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate1) (Automate?) (Automate3) (Automate4)

Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

LS955000:ON
GP
COM1 CcoM2
5~ procédure de configuration
Automate deBIa Automate deEI;a Automate deEI;a (page 7-12)
compagnie compagnie compagnie .
Aulboraie? Allomaie3 A ¥ Introduction (page 7-12)
La scrutation de la
compagnie A est arrétée
Pour arréter la scrutation d'un périphérique/automate,
configurez le bit de communication a OFF.
Changement d'un périphérique/automate
Les automates et les
GP adresses sont modifiés
en méme temps.
COMT COMZ |D100 D100 D100
l | D200 D200 D200
Automate de |a Automate dela Automate dela Automate dela
compagnie A compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate1) (Automate2) (Automate3) (Automated) & , . )
Lautomat Procédure de configuration
automate (page 7-19)
change et... & ]
P Introduction (page 7-18)
COMT COMZ2 W200 W200 W200
l | WSOO W300 W300
Automate de la Autamate dela Automate dela Automate dela
compagnie A Pagme C agnle C agnle C
Automate1 Automate? omate3 omate4
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Menu de configuration

Connexion de plusieurs GP sur un seul automate

Connexion COM

Automate

GP
(Maitre)
Connexion
Ethernet
GP GP GP GP
(Esclave) (Esclave) (Esclave) (Esclave)

F~ Procédure de configuration
(page 7-32)
&~ Introduction (page 7-28)

Dans un environnement de GP multiples, n'en activ

er qu'un

En cours de

fonctionnement

Automate

Verrouillage

&~ Guide de configuration
(page 7-35)
&~ Introduction (page 7-34)
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

7.2

7.2.1

Connexion a plusieurs périphériques/automates

Introduction

— 1T T—1

 —

COM1 COM2 Ethernet

l

Automate de la

compagnie A
(Automate1)

.
»

HUB

_TCP
Communication

—_/

UDP

~

Communication\

Automate de la
compagnie C
(Automate5)

Automate de la
compagnie C
(Automate6)

Automate de la
compagnie C
(Automate?)

Automate de la
compagnie C
(Automate8)

Automate de la
compagnie B
(Automate?2)

Automate de la
compagnie B

(Automate3)

Automate de la
compagnie B
(Automate4)

Plusieurs périphériques/automates peuvent étre configurés simultanément sur un GP en
utilisant quatre pilotes (COM1, COM2 et Ethernet (UDP/TCP)).

* |l existe deux types de modéles : I'un des modéles peut avoir deux pilotes et
l'autre peut avoir quatre pilotes.
F~ «1.3 Fonctions prises en charge» (page 1-7)
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

7.2.2 Procédure de configuration

 Pour en savoir plus, reportez-vous au guide de configuration.
&~ «5.17.2 Guide de configuration [Nouveau]» (page 5-103)

Par exemple :
COML : l'automate de la compagnie A, Automatel (Omron, CS/CJ Series HOST Link)
COM2 : les automates de la compagnie B, PLC2, PLC3, PLC4 (3 unités de Mitsubishi, A
Series Computer Link). Configurez les paramétres pour ajouter ces automates.

GP
— T 7 —T
COM1 COM2

Automate de la
compagnie A
(Automate1)

Automate de la
compagnie B
(Automate2)

Automate de la
compagnie B
(Automate3)

Automate de la
compagnie B
(Automate4)

1 Dans le menu [Projet (F)], pointez sur [Parametres systeme (C)] et sélectionnez

[Périphérique/Automate] ou cliquez sur |[GagF2mete, | 'écran [Périphérique/Automate]

apparait.

4

Type d'afficheur —

Type d'sfficheur
Afficheur
Programmes logiques

Widéo/Film

Police

Paramétres de périphérique
Liste des périphériques/automates
Lmprimante:
Equipement d'entrée
Script
Pilote: E/5
Serveu FTP
Hodem
Module vidéoUnité DI

3

| |
[ E Q@ P

de systém”

Afficheur

Série GF3000 Series
Modzle AGP-35005
Orientation Paysage

Périphérique/automate

Ajouter perphénguedsutomate  Supprimer le pérphéngue/automate

Périphériue/éutomate 1 |

Résumé Modifier le périphérigue/automate
Fabricant |M\tsub\sh| Electric Corporation Série |DJDnA Serial Communication Paort  [COM1

Mode de données texte lT Iadifier

Paraméties de communication

510 Type @ RS232C O RS422/M4852wiel O RS422/485{dwie]
Speed |

Diata Lenath oy =8

Parity  NONE " EVEN 00D

Stap Bit =1 2

Flow Caontrol  NONE  ER[DTR/CTS) L e

Timeaut m [sec]

Retry 2 =

Wait Ta Send o =Hm

RI/WCC (o] LG

Inthe case of RS232C, you can select the Sth pin ta R [Input]
or YCC (5% Power Supplyl. If yo&cuse the Digital's RS232C

Isolation Unit, please select it to WCC. Difault

Paraméties spécifiquss au périphérique
Mombre de périphériques/automates sutorisés
MNuméro  Mom du périphérique

[&]1 [Pt

%

Paramétres
mﬂ |Station No.=0Metwork No.=0.PC Mo.=255 Request destination moduls 10 Mo.=
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

2 Cliquez sur [Ajouter périphérique/automate].

PériphériguelAutomate

Ajouter périphérigue/automate | Supprimer le peripherigue/'automate
Périphérique/Automate 1 |

Résumé Changement de Périphérigue/futo
Fabricant IM'rtsubishi Electric Corporation Série IQ,-"OnA Serial Communication Port |COM1

Meode de données texte IT Modifier

Paramétres de communication

510 Type % RS232C  RS422/485(2wire) " RS422/485(4wire)
- |

Data Length 7 Lol

Parity " NONE " EVEN ' 0DD

Stop Bit 1 {12

Flow Control " NONE ' ER(DTRICTS) | XONXOFF

Timeout B e
Retry IE 3:
‘wiait To Send ID 3: (ms)

RI/VCC Rl £ VCC

In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5V Power Supply). If you use the Digital's RS232C
Izolation Unit, please select it to VCC. Default

Paramétres specifigues au périphérigue
Mombre de périphérigues ou d'automates autorisés 16
Muméro Mom du périphérigue Paramétres
[&]1 [PcT Iit] [Station No.=0.Network No =0.PC Na =255 Request destination module 1/0 No =

3 Lorsque la boite de dialogue [Ajouter périphérique/automate] apparait, sélectionnez des
options dans [Fabricant], [Serie] et [Port] et cliquez sur [Ajouter].

,;i: Ajouter périphérigue/automate 2

Périphérigue/Automate
Fabricant Mitsubishi Electric Corporation j

Série A Series Computer Link

Mombre de périphérigues 15
ou d'automates autorisés

Mode de connexion
( Port CoM1 =)

Beportez-vous au manuel de ce périphériguel/cet automate

Informations sur le périphérigue

i

REMARQUE  Assurez-vous de ne pas choisir un port qui est en cours d'utilisation par un
autre automate. Si le port contient plusieurs automates, §g apparait a la
droite de I'étiquette [Port] de I'écran [Périphérique/Automate]
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

4 Lorsque l'onglet [Périphérique/Automate2] apparait, cliquez sur [Ajouter périphérique]lﬂ.

Ajouter 2 automates.

PériDhénuue.:’Aulomate[ Péfiphé”quef’AUlﬂmat82| ]

Résumé

Ajouter périphérique/sutomate  Supprimer le pérphénique/automate

Modifier le périphérique/automate

Fabricant IMitsubishi Electric Corporation

Mode de données texte IT Muodifier

Paramétres de communication

Série

IA Series Computer Link Port  |COM2

SI0 Type I EEREE & RE422/4852wire)  R5422/4854wire)
Speed lm

[Diata Length * 7 (]

Parity  NOME & EVEN 0D

Stop Bit (o] @2

Flows Contral & NONE L ERDTR/ETS] CUXOKNMOFF

Timeout m [zec]

Wait Ta Send [ =i

Paramétres spécifiues au périphérique
Mombre de périphériques/automates autorisés
Muméro  Mom du périphérique

[a]1 [Pz

:
Paramétres
[t [5tation No.~0,PC Na.=255

* Chaque fois que vous cliquez sur [Ajouter périphérique]@, un automate est ajouté.

5 Définissez un nom comportant jusqu’a 20 caractéres pour chaque automate ajouteé.

Paramétres spécifigues au périphérigue

Nombre de périphérigues ou dautomates autorisés 16 i

Numeérg Paramétres
1 f|PLC2 Station No.=0,b
2 f|PLC3 Station No.=0,b
3 QrLce Jip| |Station No.=0.b

* Lorsque vous ajoutez le [Nom de périphérique] désiré, assurez-vous de ne
pas utiliser un nom déja utilisé.

6 Cliquez sur [Périphérique/Automate] [igg]- La boite de dialogue [Périphérique individuel]
apparait. Configurez chagque automate correspondant. L'image suivante montre la boite de
dialogue [Périphérique individuel] utilisée pour le type Mitsubishi A Series Computer Link.

Paramétres spécifigues au périphérigue & = [automate [ %]
Nombre de périphériques ou d'automates autorisés 16 iy pLC2
Mumére MNom du périphérigue métres
1 [rc2 | ] [5istion o =0, Stz p =
2 [pic3 |l fstation No.-0.F PCNo. 55 5
3 |PLc4 l@ Station No.=0.h Diafault |
'@ Annuler |

Les [Afficheurs individuels] different selon I'automate. Pour en savoir plus
sur les parametres du périphérique/automate, reportez-vous au «GP-Pro EX
Device Connection Manual.»

7 Confirmez que

plusieurs automates ont été ajoutés.
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

7.2.3

Structure

B Modes de connexion d'automate multiples

& Méthode d'acces direct
« Plusieurs automates peuvent étre connectes.

(1) Lors de l'utilisation des ports COM1 et COM2.
Par exemple, le pilote (communication série) de la compagnie A est configuré sur le port
COML1, et le pilote de la compagnie B est configuré sur le port COM2 (communication série).

GP

| —

—T1 T

COM1 COM2

Automate de la
compagnie A
(Automate1)

Automate de la
compagnie B
(Automate?2)

Automate de la
compagnie B
(Automate3)

Automate de la
compagnie B
(Automate4)

» Un autre pilote peut étre désigne pour chaque port COM. Toutefois, chaque
port COM ne peut avoir qu'un seul pilote.

 \ous pouvez connecter plusieurs périphériques avec le méme pilote a chaque
port COM. Toutefois, le nombre de périphériques/automates autorisés varie
selon le pilote. Reportez-vous au «GP-Pro EX Device/PLC Connection
Manual» pour obtenir le nombre de périphériques ou d'automates autorisés.

(2) Lors de l'utilisation des ports COM1 et Ethernet (communication [UDP]/[TCP])

Par exemple, le pilote (communication série) de la compagnie A est configuré sur COML, et
les pilotes des compagnies B, C et D sont configurés sur le port Ethernet (communication
Ethernet).

GP

| SN [y S—

COM1

l

Automate de la
compagnie A
(Automate1)

 — |

Port Ethernet

HUB

v

Communication

\T(iP \

IAutomate de la| |Automate de la

Communication
UDP

Communication
—

IAutomate de la| |Automate de la

IAutomate de la| |Automate de la

compagnie B
(Automate?2)

compagnie B
(Automate3)

compagnie C
(Automate4)

compagnie C

(Automate5)

compagnie D
(Automateb)

compagnie D
(Automate7)
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

Les ports peuvent utiliser jusqu'a un maximum de quatre pilotes. Toutefois,
un pilote peut étre configuré sur chague port COM et le reste peut étre
configuré sur le port Ethernet, ou bien tous les quatre peuvent étre configurés
sur le port Ethernet et pas les ports COM. Dans I'exemple ci-dessus, un pilote
est configuré sur le port COM1 (automate de la compagnie A), donc le port
Ethernet peut traiter jusqu'a trois types de pilotes supplémentaires
(Compagnies B, C, et D).

Lorsque vous utilisez un pilote de communication Ethernet disposant de
plusieurs connexions, on ne peut pas configurer [UDP] ou [TCP] sur le
méme pilote.

Par exemple, si [Périphérique/Automatel] a été configuré au type MELSEC
A Ethernet [UDP], le [Périphérique/Automate2] ne peut pas étre configuré au
type MELSEC A Ethernet [TCP].

€ Méthode d'acces direct + Méthode de liaison mémoire

* Les périphériques/automates et les hotes (ordinateurs, cartes de micro-ordinateur, etc.)
peuvent étre connectés en méme temps.

(3) Lors de l'utilisation des méthodes d'acces direct et de liaison mémoire

Par exemple, I'automate de la compagnie A est connecté au port COM1 par la méthode
d'acces direct, et la carte de micro-ordinateur est connectée au port COM2 par la méthode de
liaison mémoire.

— T T O

COM1 COM2

Méthode Méthode
Acceés direct Liaison mémoire _ Carte de
microordinateur

Automate de la
compagnie A
(Automate1)
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Connexion a plusieurs périphériques/automates

B Zone systeme/Zone LS a utiliser avec plusieurs périphériques/
automates zone systeme
Reportez-vous a la section «A.1.4.4 Procédure d'allocation de la zone systéme de

périphérique/automate» (page A-28) ou au manuel «GP-Pro EX Device/PLC Manual» pour
en savoir plus sur la zone systéme.

€ Méthode d'acces direct
Si plusieurs automates sont connectés au GP, la zone systéme ne peut y avoir un automate
connecté.
Par exemple, dans I'image suivante, lorsque quatre automates sont branchés au GP, vous ne
pouvez en configurer qu'un seul pour la zone systéme.

GP
| S R S— —T
Configurer COM1 COM2
l'automate1 dans
la zone systéme
\ Automate de la Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie A compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate1) (Automate?2) (Automate3) (Automate4)
Manuel de référence de GP-Pro EX 7-10




Connexion a plusieurs périphériques/automates

€ Méthode d'acces direct + Méthode de liaison mémoire

Lors de la communication par acces direct et par liaison mémoire, chaque méthode utilise
une zone LS distincte. Toutefois, la zone systéme, la zone de relais spécial, et la zone LS9000
sont partageées.

Par exemple, dans I'image suivante, lorsqu'un automate et une carte de micro-ordinateur sont
connectés au GP, le GP contient une zone LS de méthode d'accés direct et une zone LS de
méthode de liaison mémoire.

4 Méthode Acces direct Memory Méthode de Iiaison\
Zone LS Zone LS
LS0000 [ zonede | Partiellement | Zonede |0000
GP données - données
\ LS0020 systeme | |_'_e_ _______ systeme 0020
Zone de
| N R E—  —
COM1 COM2 (LS0276) lecture Zone utilisateur|
) Méthode Zone utilisateur
X(?Ctgg%eired Liaison mémoitg micf;?)T;::teur 152032 Zonede | Lle ------- Zone de 2082
relais spécial relais spécial
Périphérique LS2048 ——————F---oeeeeeeeeeen 2048
(Automate1) Zone réservée Lié Zone réservée
LS2096 - 2096
Zone utilisateur Zone utilisateur|
LS8192 [~ 8192
Zone utilisateur Zone utilisateur
LS9000 e 9000
Zone LS9000 Lié Zone LS9000
LS9999 L—M Lo 9999
Reportez-vous a la section «A.1 Communication»
(page A-2) ou au «GP-Pro EX Device/PLC
Connection Manual» pour en savoir plus sur le
contenu des adresses.
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Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

7.3 Déconnecter plusieurs périphérigues/automates
connectés
7.3.1 Introduction
LS955000:ON
GP
COM1 COM2
ate deta Automate de la Automate de la Automate de la
com ie A compagnie B compagnie B compagnie B
tomate (Automate2) (Automate3) (Automate4)
La scrutation de la
compagnie A est arrétée
Pour arréter la scrutation d'un périphérique/automate, configurez le bit de communication a
OFF.
7.3.2 Procédure de configuration

 Pour en savoir plus, reportez-vous au guide de configuration.
5~ «10.15.1 Bouton Bit» (page 10-50)
&~ «7.7 Guide de configuration» (page 7-39)

 Pour en savoir plus sur la méthode de placement d'objets et I'adresse, la
forme, la couleur, et la méthode de configuration de I'étiquette, reportez-vous
a la «Procédure d'édition d'objets».
&~ «8.6.1 Edition d'objets» (page 8-46)

LS955000:ON

GP
COM1 COM2
ate deta Automate de la Automate de la Automate de la
com ie A compagnie B compagnie B compagnie B
tomate (Automate?) (Automate3) (Automate4)

La scrutation de la
compagnie A est arrétée

Pour arréter la scrutation d'un périphérique/automate, configurez le bit de communication a

OFF.
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Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

B Arréter la communication

Créez un bouton tactile pour inverser I'adresse de bit ON/OFF qui contr6le la scrutation de
communication de chaque périphérique/automate.

1 Dans le menu [Obijets (P)], pointez sur [Bouton/Voyant], puis sélectionnez [Bouton Bit (B)]
ou cliquez sur @ pour placer un bouton dans I'écran.

2 Cliquez deux fois sur I'objet de bouton placé. La boite de dialogue suivante apparait

.;_}‘_‘: Bouton,/¥oyant

D de lobjet Fanction boutan | Dptions avancées | Fonction Yovant | Couleur | Etiquette |
ISL_UUUU 3:
Commentaire ¥ Faorction bouton

Lizte multifonction

W 54w

Bouton Bit  §f Boutor kot Ehangement Forction  gapeceyy
d'écran spéciale
Adresse de bit L
[[PLCT}<00000 (=]
Copier & partir du voyant | Copier vers le vopant
Sélectionner la Action de bit
farme - 5
I Bit momeritané = l

Ajouter
Supprimer
Copier et ajouter ™ Inclure dans le journal d'opération

QK. (0] I Annuler

Aide [H) |

3 Dans [Sélectionner la forme], sélectionnez la forme du bouton.

4 Configurez I'adresse (par exemple, LS955000) pour contrdler le démarrage/l'arrét de la
scrutation de communication dans I'lAdresse de bit].

Sélectionnez [#INTERNAL] pour le [Périphérique/
Automate] et «LS» pour le périphérique, saisissez
«955000» dans l'adresse, et appuyez sur la touche «Ent».

i Adres aisie: (it
Cliquez sur |z afin Adrezze de bit
d'a?ficher unavier de Périphérique/utemate. [HNTERNAIT] [FINTERNALL5 355000 jE
saisie d'adresse. [Ls = |[355000
Fréc. | Eft
Tl8]8
45| 6
1121 3
1] Ent
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Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

REMARQUE * Utilisez les adresses de variables internes LS9550 - LS9557 pour controler le
démarrage ou l'arrét de la scrutation de communication.

Zone LS
LS9550 Machine 1 a 16 du pilote 1
LS9551 Machine 1 a 16 du pilote 1

LS9552 Machine 2 a 16 du pilote 1
LS9553 Machine 2 a 16 du pilote 1

LS9554 Machine 3 a 16 du pilote 1
LS9555 Machine 3 a 16 du pilote 1

LS9556 Machine 4 a 16 du pilote 1
LS9557 Machine 4 a 16 du pilote 1

LS9558 Réserve
LS9559 Réserve

Par exemple, contrélez jusqu'a 16 scrutations de communication pour Pilotel

a l'aide de LS9550.

[LS9550]

1514131211109 8 7 6 54 32 10

[TTTTTTTTT

Bit 0 : Scrutation ON/OFF Pilotel Automatel.

Activez le Bit 0 pour arréter la scrutation du premier périphérique/automate

controle par le pilote 1. Désactivez le bit O pour reprendre la scrutation.
 \ous ne pouvez pas arréter la scrutation de communication d'un périphérique

précisé dans l'adresse de départ de la zone systeme. Toutefois, si vous

n'utilisez pas la zone systéme, vous pouvez arréter la scrutation de

communication.

&~ «5.17.6 Guide de configuration [Paramétres systéeme]» (page 5-175)

* Sivous désignez un périphérique 32 bits dans I'[Adresse de départ de la zone
systéme], vous pouvez configurer 32 bits dans la zone LS. Toutefois, vous ne
pouvez utiliser que les derniers 16 bits pour contrdler la scrutation de
communication.

* Lorsque vous désactivez la scrutation de communication, les données du
périphérique ou de I'automate affiché seront conservées. Toutefois, si vous
changez I'écran, puis affichez I'écran de nouveau, les données du
périphérique ou de I'automate ne seront pas affichées.

5 Dans [Action de bit], choisissez [Bit inverse].

Action de bit

I Bit inverse j

6 Au besoin, configurez la couleur et le texte d'affichage dans les onglets [Couleur] et
[Etiquette], puis cliquez sur [OK].

« Selon la forme du bouton, il se peut que vous ne puissiez pas modifier la
couleur.
» Sélectionnez le bouton et appuyez sur la touche [F2] pour modifier
directement le texte sur I'étiquette.
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Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

B Confirmation de I'état de communication
Créez un voyant pour acquitter I'exécution d'une scrutation de communication.

1 Dans le menu [Objets (P)], pointez sur [Bouton/Voyant (C)] et sélectionnez [Voyant (L)] ou
cliquez sur ‘g pour placer un voyant dans I'écran.

2 Cliquez deux fois sur le voyant placé. La boite de dialogue Bouton/\Voyant apparait.

&* Boutanoyant

D de Fobjet Fanetion boutan ouleur | Etiauett=
SL_0000 3:

Commentaire ¥ Fonction Yopant

e

Désactivé ‘

zxDétail
Adresse de bit

[FLC1}<00000 ~ =

Sélectionner la
farme

Aide [H] QK. () | Annuler

3 Utilisez I'option [Sélectionner la former] pour définir le cadre du voyant.

4 Configurez I'adresse de bit pour acquitter I'état exclusif de la scrutation de communication
dans [Adresse de bit] (par exemple, LS956000).
Sélectionnez [#INTERNAL] pour le [Périphérique/

Automate] et «LS» pour le périphérique, saisissez
«956000» dans l'adresse, et appuyez sur la touche «Ent».

saisie d'adresse. s ] fGs000 [IMINTERNALILS 956000 = |
P | Eft
Flefla
415 E
1]12( 3
1] Ent
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Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

REMARQUE * Utilisez les adresses de variables internes LS9560 a LS9567 pour controler
I'exécution ou l'arrét de la scrutation de communication.

Zone LS

LS9560 Machine 1 a 16 du pilote 1
LS9561 Machine 1 a 16 du pilote 1

LS9562 Machine 2 a 16 du pilote 1
LS9563 Machine 2 a 16 du pilote 1

LS9564 Machine 3 a 16 du pilote 1
LS9565 Machine 3 a 16 du pilote 1

LS9566 Machine 4 a 16 du pilote 1
LS9567 Machine 4 a 16 du pilote 1

LS9568 Réservé
LS9569 Réservé

Par exemple, acquittez jusqu'a 16 scrutations de communication pour Pilotel
a l'aide de LS9560.
[LS9560]

1514131211109 8 76 543210

Bit 0 : OFF lorsque le premier Pilote E/S1 est en cours de scrutation. ON
lorsque la scrutation est arrétée.

* Si vous désignez un périphérique 32 bits dans I'Adresse de départ de la zone
systéme], vous pouvez configurer 32 bits dans la zone LS. Toutefois, vous ne
pouvez utiliser que les derniers 16 bits pour acquitter I'exécution de la
scrutation de communication.

Manuel de référence de GP-Pro EX 7-16



Déconnecter plusieurs périphériques/automates connectés

5 Cliquez sur I'onglet [Couleur] pour configurer les couleurs d'affichage du voyant. Configurez
une [Couleur d'affichage], un [Motif] et une [Couleur de bordure] pour chaque cas ou I'option
[Sélectionner I'état] est ON ou OFF.

s st Fonction bouton | Fonction Voyant  Couleur 1 Etiquette |

5L_0000 Elj

Commentaire Sélectionner 'état Diésactivé -
Caulewr daffichage  |E32 =| Clignotement  |&ucun =
Motif Aucun motif -
kﬁ'ﬂiﬂ_ dela 7 = |/ Clignotement  |&ucun ¥

Désactivé
Sélectionner la
fame
EbCE K@ A

REMARQUE « Selon la forme du bouton, il se peut que vous ne puissiez pas modifier la
couleur ou le motif.

6 Cliquez sur I'onglet [Etiquette]. Définissez I'étiquette a afficher sur le voyant. Précisez le type
et la taille de police, puis dans le champ rectangulaire, entrez le texte a afficher. Cliquez sur
[OK].

,i‘_"'- BoutonYoyant

ID de Fobiet Fonction bauton | Fonction Yayant | Couleur ~ Etiquette ]
SL_0000 El:
Commentaire % Teste direct " Multilangue
Selectionner ['atat D ésactivé h
(—Paramétres de police
Tupe de police Police standard * | Taile 8+ 16 point -
Langue d'affichage ASCH | Attibut de teste Standard b
Couleur de texte Clignotement
Sélectionner la =7 < |Aucun ﬂ
farme Couleur de 'ombre Clignotement
[ = =l
Couleur de _
['arriére-plan LClignatement
Copier vers toutes les Effacer toutes les
dliquettes ‘ dliquettes ‘ |Transparent j | J
W Pasitian fise r
Espacement des lignes |0 3: ﬂ ===
Aide [H] 0K | Ander |

REMARQUE * Sélectionnez le bouton et appuyez sur la touche [F2] pour modifier
directement le texte sur I'étiquette.
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Changement d'un périphérique/automate

7.4

7.4.1

Introduction

Automate de la
compagnie A
(Automate1)

Changement d'un périphérigue/automate

Modifiez le périphérique/
automate pour convertir

Automate de la
compagnie A

GP toutes les adresses en
méme temps
— T 7 —T
COM1 COM2 D100 D100 D100
D200 D200 D200
\ \
Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate?2) (Automate3) (Automate4)
Le périphérique/automate
@ est modifié et...
GP
| NS p S— | —
COM1 COM2 W200 W200 W200
W300 W300 W300
\ \
Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie C compagnie C compagnie C
(Automate?2) (Automate3) (Automate4)

(Automate1)

Lorsque vous modifiez le type d'automate, les adresses peuvent étre modifiées pour plusieurs

automates en méme temps.
Il existe deux méthodes pour convertir des adresses lorsque vous modifiez un modéle de

périphérique/automate : Convertir le type d'automate sans désigner une plage de conversion

d'adresse ou convertir le type d'automate puis désigner une plage de conversion d'adresse.

Manuel de référence de GP-Pro EX

7-18



Changement d'un périphérique/automate

7.4.2 Procédure de configuration

B Conversion du type d'automate sans désigner une plage de conversion
d'adresse

Modifiez le type de périphérique sans spécifier un motif de conversion d'adresse au moment
de la conversion.

REMARQUE  Pour en savoir plus, reportez-vous au guide de configuration.

&~ «7.7.1 Guide de configuration de I'option [Changer le périphérique/automate]»
(page 7-39)

Par exemple :

COML1 : L'automate de la compagnie A, Automatel (par exemple, Omron, CS/CJ Series
HOST Link)

COM2 : Les automates de la compagnie B, PLC2, PLC3, PLC4 (par exemple, 3 unités
de Mitsubishi, A Series Computer Link)

Conversion du
périphérique

COM1 : L'automate de la compagnie A, Automatel (par exemple, Omron, CS/CJ Series
HOST Link)

COM2 : Les automates de la compagnie C, (par exemple, 3 unités de Yokogawa
Electric Corp., Computer Link SIO)
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Changez le périphériqgue/automate pour

convertir toutes les adresses
simultanément sans désigner une plage

GP de conversion d'adresse.
| SN [y S—  — |
COM1 COM2 D100 D100 D100
D200 D200 D200
\ \

Automate de la Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie A compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate1) (Automate?2) (Automate3) (Automate4)

Le périphérique/automate
est modifié et...
GP

— 1T T—1

COM1 COM2

Automate de la
compagnie A
(Automate1)

D200 D200 D200
D300 D300 D300
\ \

Automate de la
compagnie C
(Automate?2)

Automate de la
compagnie C
(Automate3)

Automate de la
compagnie C
(Automate4)

S'il n'existe aucun code de périphérique Convertir la cible, il se peut que
I'adresse ne s'affiche pas correctement. Aprés avoir converti un périphérique/
automate, confirmez toutes les adresses de périphérique utilisées dans le
projet et corrigez les adresses pertinentes.
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Changement d'un périphérique/automate

1 Dans le menu [Projet (F)], pointez sur [Parametres systeme (C)] et sélectionnez
[Péripherique/Automate] ou cliquez sur g =emere: | . L'écran [Périphérique/Automate]
apparait.

PériphériguelAutomate

Ajouter périphérigue/sutomate  Supprimer |e périphérigue/l'sutomate

Périphérique/Automate 2

Résumé Changement de Périphérigue/futo
Fabricant |Mitsubishi Electric Corporation Série Q/QnA Serial Communication Port |COM1 (']

Mode de données texte | 2 Modifier

Paramétres de communication

510 Type % RS232C  RS422/485(2wire) ' RS422/485(4wire)
- o |

Data Length 7 Lol

Parity " NONE " EVEN ' 0DD

Stop Bit 1 {12

Flow Control " NONE ' ER(DTRICTS) ) XONXOFF

Timeout B e
Retry IE 3:
‘Wit To Send ID 3: [ms)

RI/VCC Rl £ VCC

In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5V Power Supply). If you use the Digital's
|zolation Unit, please select it to VCC. Default

Paramétres spécifigues au périphérigue
Mombre de périphérigues ou d'automates autorisés 16 LE
Muméro Mom du périphérigue Paramétres
[&]1 [PcT Iit] [Station No.=0.Network No =0.PC No.=255, Request destination module 1/0 No =

2 Cliquez sur l'onglet [Périphérique/Automate 2], puis cliquez sur [Modifier le périphérique/
automate].

3 Lorsque la boite de dialogue [Changement de périphérique/d’automate] apparait, configurez
le [Fabricant] et la [Série] du périphérique ou de I'automate auquel vous souhaitez changer.

,;_}‘_‘: Changement de Périphérigue/Automate

P & actuels
PériphériguelAutomate
Fabricant Mitsubishi Electric Corp
Série Q/QnA Serial Communication
Nombre de -
périphérigues/automates Unité(s)
Mode de connexion
Port COM1
—Configuration aprés la i
Fabricant | YOKOGAWA Blectric Coporation x|
Série IPersonaI Computer Link SI0® j
[Mombre de peripherigues L.
ou dautomates autorisés  10UnitE(s)
Mode de connexion
Port ICOMZ Vl

Aller au manuel du
périphérigue/de 'automate

Modifier Modifier la conversion de |'adresse spécifiée | Annuler
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Changement d'un périphérique/automate

4 Cliquez sur [Modifier].

5 Le message suivant apparait : Cliquez sur [OK (O)] pour terminer la configuration.

,f_‘: Modifier le périphérique/l'automate

A

Il z& peut que les adreszes définies dansz le fichier projet zoient inutiizables pour le nouveau périphérquedde nouvel
automate =i vous modifiez le périphérgue/|automate.

Weuilez vérifier toutes les adresses définies dans le fichier projet, puis les modifier, au besoin. Yous pouvez confirmer
oit elles sont utilizées & l'aide de l'outil de référence croizée.

« Si vous modifiez le périphérique/l'automate en cliquant sur le bouton

[Modifier] dans la boite de dialogue [Changement de périphérique/
d’automate], il se peut que le motif de conversion d'adresse ne s'affiche pas
correctement s'il n'y a pas de code de périphérique dans la cible. Confirmez
toutes les adresses de périphérique utilisées dans le projet et corrigez les
adresses pertinentes.

Aprés avoir converti un périphérigue/automate, les adresses de périphérique
des objets, des D-scripts et des alarmes doivent étre configurées a nouveau.
De plus, si un écran utilise un bouton [Changer I'écran], cet écran doit étre
enregistré a nouveau.

Si vous utilisez un pilote de communication Ethernet lorsque vous
convertissez plusieurs périphériques/automates, [UDP] et [TCP] ne peuvent
pas étre configurés sur le méme pilote.

Par exemple, si [Périphérique/Automatel] a été configuré au type MELSEC
A Ethernet [UDP], le [Périphérique/Automate2] ne peut pas étre configuré au
type MELSEC A Ethernet [TCP].
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Changement d'un périphérique/automate

B Changement du type de périphérique a l'aide du motif de conversion
d'adresse

Modifiez le type de périphérique en précisant un motif de conversion d'adresse. Désignez la
plage d'adresse précédente et la premiére adresse du périphérique ou de lI'automate cible.

REMARQUE  Pour en savoir plus, reportez-vous au guide de configuration.

&~ «7.7.1 Guide de configuration de I'option [Changer le périphérique/automate]»
(page 7-39)
«7.7.2 Guide de configuration de I'option [Méthode de conversion d'adresse]»
(page 7-40)

&

Par exemple :

COML : L'automate de la compagnie A, Automatel (par exemple, Omron, CS/CJ Series
HOST Link)

COM2 : Les automates de la compagnie B, PLC2, PLC3, PLC4 (par exemple, 3 unités
de Mitsubishi, A Series Computer Link)

Conversion du
périphérique

COML1 : L'automate de la compagnie A, Automatel (par exemple, Omron, CS/CJ Series
HOST Link)

COM2 : Les automates de la compagnie C, (par exemple, 3 unités de Yokogawa
Electric Corp., Computer Link SIO)
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Changement d'un périphérique/automate

Modifiez le périphérique ou l'automate a
désigner une plage de conversion

GP d'adresse, et convertissez toutes les
adresses simultanément.
| SN [ S— I
COM1 COM2 D100 D100 D100
D200 D200 D200
\ \

Automate de la Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie A compagnie B compagnie B compagnie B
(Automate1) (Automate?2) (Automate3) (Automate4)

Le périphérique/automate
@ est modifié et...
GP
— T 7 —T
COM1 COM2 W200 W200 W200
W300 W300 W300
\ \

Automate de la Automate de la Automate de la Automate de la
compagnie A compagnie C compagnie C compagnie C
(Automate1) (Automate?2) (Automate3) (Automate4)
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1 Dans le menu [Projet (F)], pointez sur [Parametres systéme (C)] et sélectionnez

[Périphérique/Automate] ou cliquez sur |FayFeremete:

apparait.

. L'écran [Périphérique/Automate]

de systEme

PériphériguelAutomate

Ajouter périphérigue/automate

Résumé

Supprimer le périphérigue/'automate

Changement de Périphérigue/futo

Fabricant |Mitsubishi Electric Corporation Série
Mode de données texte I 2 Modifier

Paramétres de communication

Q/QnA Serial Communication Port |COM1 (']

€ RS422/485(4wire)

& 00D

SIO Type @ RS232C (" RS422/485(2wire)

Spest E

Data Length 7 Lol

Parity " NONE " EVEN

Stop Bit 1 {12

Flow Control " NONE {* ER(DTRICTS) " XON/XOFF
Timeout B e

Viait To Send =)

RI/VEC R - vee

|zolation Unit, please select it to VCC.

In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5V Power Supply). If you use the Digital's RS232C

Default

Paramétres spécifigues au périphérigue

Mombre de périphérigues ou d'automates autorisés 16

Muméro Mom du périphérigue

Paramétres

[&]1 [PcT

M |Station Mo =0 MNetwork Mo =0,PC No.=255 Request destination module /0 No.=

2 Cliquez sur I'onglet [Périphérique/Automate 2], puis cliquez sur [Modifier le périphérique/
automate].

3 Lorsque la boite de dialogue [Changement de périphérique/d’automate] apparait, configurez
le [Fabricant] et la [Série] du périphérique ou de I'automate auquel vous souhaitez changer.

,;_}‘_‘: Changement de Périphérigue/Automate

P & actuels
PériphériguelAutomate
Fabricant Mitsubishi Electric Corp
Série Q/QnA Serial Communication
Nombre de -
périphérigues/automates Unité(s)
Mode de connexion
Port COM1
—Configuration aprés la i
Fabricant | YOKOGAWA Blectric Coporation x|
Série IPersonaI Computer Link SI0® j

Mombre de périphérigues

ou d'automates autorisés 1 BUNitE(s)
Mode de connexion
o comz S

Modifier |

Modifier la conversion de |'adresse spécifiée |

Aller au manuel du
périphérigue/de 'automate

Annuler
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4 Cliquez sur [Conversion de l'adresse spécifiée].

5 Lorsque la boite de dialogue [Méthode de conversion d'adresse] apparait, cliquez sur
[Ajouter].

6 Lorsque la boite de dialogue [Plage de conversion d'adresses] apparait, configurez le [Type
d'adresse], les adresses [Départ] et [Fin] avant la conversion, et I'adresse [Départ] aprés la
conversion.

#* Plage de conversion d'adresses
—
Type d'adresse

" Bit i+ Mot

Awant la conversion ©  Mitsubishi Electric Corporation Q/Gn4 Seri...

Départ i[PLCZ]DDmDﬂ E
Fin [[FLCZID00200 )=

Aprés |a conversion

Départ I[P LC1W0200
Enreqistrer I Annuler I

4

7 Cliquez sur [Enregistrer].
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8 Lorsque la boite de dialogue [Méthode de conversion d'adresse] apparait et que le motif de
conversion est ajouté, cliquez sur [Convertir].

# Méthade de conversion d'adresse

fuvant la modification : Mitsubishi Electic Corporation & Series Computer Link

Aprés la modification : YOKOGAWA Electric Corporation Personal Computer Link 510

Type Haut avant la conversion | Termi want la conversion
0 00

Bjouter. i
Modifier...

Haut apres la conversion

Supprimer...

Exporter...
Importer...

T

4

« Aprés avoir converti un périphérique/automate, les adresses de périphérique
de tous les objets, D-scripts, et alarmes, etc. doivent étre configurées a
nouveau. De plus, enregistrez tout écran qui utilise un bouton spécial
configuré a [Changement d'écran].

» Si vous utilisez un pilote de communication Ethernet lorsque vous
convertissez plusieurs périphériques/automates, [UDP] et [TCP] ne peuvent
pas étre configurés sur le méme pilote.

Par exemple, si [Périphérique/Automatel] est défini sur MELSEC A
Ethernet [UDP], vous ne pouvez pas définir le [Périphérique/Automate2] sur
MELSEC A Ethernet [TCP].
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7.5 Connexion de plusieurs GP sur un seul automate

75.1 Introduction

Automate

Connexion COM

GP
(Maitre)

Connexion Eth%\

GP GP GP GP
(Esclave) (Esclave) (Esclave) (Esclave)

\Vous pouvez connecter simultanément un GP Maitre et 16 GP Esclave sur un automate.
Seul le GP Maitre communique avec l'automate. Les GP Esclaves communiquent avec le GP

maitre.

* Vous ne pouvez connecter GP-Viewer EX que sur le maitre.

Reportez-vous aux informations suivantes sur GP-Viewer EX.

@Chapitre 36 «Afficher ou exploiter un ordinateur depuis le GP», page 36-1

Il est possible les objets ne fonctionnent pas correctement si vous utilisez la
méme adresse de périphérique de contrdle sur plusieurs unités GP.

Par exemple, si vous configurez la méme adresse sur l'adresse de mot de
controle des graphiques d'affichage de bloc de données, méme si I'action de
mise a jour du graphique est lancée sur le GP Maitre, il est possible que le
graphique sur le GP Maitre ne soit pas mis a jour, mais plutot le graphique
sur un GP Esclave. Si ce type d'erreur se produit, définissez une adresse
unique pour chaque GP.

Cochez la case [Révéler dans le périphérique/automate] a l'onglet
[Affichage] de la page [Afficheur] dans la fenétre [Parameétres systéme] pour
utiliser la méme adresse de départ de zone systeme pour le maitre et les
esclaves. Toutes les unités GP partageront ces valeurs.

Par exemple, si le [Numéro d'écran actuel] est partagé, vous pouvez modifier
simultanément tous les écrans sur le maitre et les esclaves.
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B Modeles compatibles

Série Modéle Numéro de modele

GP-3000 Series GP3200A AGP3200-A1-D24

GP3200T AGP3200-T1-D24

GP-3300HL | AGP3300H-L1-D24

GP-3300HS | AGP3300H-S1-D24

GP-3310HT | AGP3310H-T1-D24

GP3300L AGP3300-L1-D24 rév. 4 ou plus récente

AGP3300-L1-D24-D81K rév. 4 ou plus récente

AGP3300-L1-D24-D81C rév. 4 ou plus récente

AGP3300-L1-D24-FN1M rév. 4 ou plus récente

AGP3300-L1-D24-CA1M rév. 4 ou plus récente

GP3300S AGP3300-S1-D24 rév. 4 ou plus récente

AGP3300-S1-D24-D81K rév. 4 ou plus récente

AGP3300-S1-D24-D81C rév. 4 ou plus récente

AGP3300-S1-D24-CA1M rév. 4 ou plus récente

GP3300T AGP3300-T1-D24 rév. 4 ou plus récente

AGP3300-T1-D24-D81K rév. 4 ou plus récente

AGP3300-T1-D24-D81C rév. 4 ou plus récente

AGP3300-T1-D24-FN1M rév. 4 ou plus récente

AGP3300-T1-D24-CA1M rév. 4 ou plus récente

GP3400S AGP3400-S1-D24

AGP3400-S1-D24-D81K

AGP3400-S1-D24-D81C

AGP3400-S1-D24-CA1M

GP3400T AGP3400-T1-D24

AGP3400-T1-D24-D81K

AGP3400-T1-D24-D81C

AGP3400-T1-D24-FN1M

AGP3400-T1-D24-CA1M

GP3450T AGP3450-T1-D24

GP3500L AGP3500-L1-D24

AGP3500-L1-D24-D81C

GP3500S AGP3500-S1-D24

AGP3500-S1-D24-D81K

AGP3500-S1-D24-D81C

AGP3500-S1-AF

AGP3500-S1-AF-D81K

AGP3500-S1-AF-D81C

AGP3500-S1-D24-CA1IM

AGP3500-S1-AF-CAIM

Suite
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Série

Modeéle

Numéro de modeéle

GP-3000 Series

GP3500T

AGP3500-T1-D24

AGP3500-T1-D24-D81K

AGP3500-T1-D24-D81C

AGP3500-T1-D24-FN1M

AGP3500-T1-AF

AGP3500-T1-AF-D81K

AGP3500-T1-AF-D81C

AGP3500-T1-AF-FN1M

AGP3500-T1-D24-CA1M

AGP3500-T1-AF-CALIM

GP3510T

AGP3500-T1-AF

AGP3510-T1-AF-CAIM

GP3550T

AGP3550-T1-AF

GP3560T

AGP3560-T1-AF

GP3600T

AGP3600-T1-AF

AGP3600-T1-AF-D81K

AGP3600-T1-AF-D81C

AGP3600-T1-AF-FN1M

AGP3600-T1-D24

AGP3600-T1-D24-D81K

AGP3600-T1-D24-D81C

AGP3600-T1-D24-FN1M

AGP3600-T1-D24-CA1M

AGP3600-T1-AF-CAIM

GP3650T

AGP3650-T1-AF

GP3750T

AGP3750-T1-AF

AGP3750-T1-D24

Suite
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Série Modele Numeéro de modele
Série IPC PS-2000B PS2000B-41
PS-3450A PS3450A-T41
PS3450A-24V
PS-3451A PS3451A-T41-24V
PS-3650A PS3650A-T41
PS-3651A PS3651A-T41
PS-3700A PS3700A-T41-ASU-P41
PS-3710A PS3710A-T41
PS3710A-T41-PAl
PS-3711A PS3711A-T41-24V
APL-3*00 APL3000-BA
APL3000-BD
APL3600-TA
APL3600-TD
APL3600-KA
APL3600-KD
APL3700-TA
APL3700-TD
APL3700-KA
APL3700-KD
APL3900-TA
APL3900-TD
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7.5.2 Procédure de configuration

« Sile total du trafic de communication du GP connecté dépasse la limite
maximale de trafic de communication, I'esclave qui a tenté la connexion sera
refusé. De plus, si la limite maximale n'est dépassée que par le GP Maitre,
les GP Esclaves ne peuvent pas étre connectés.

Créez des données de projet en tenant compte du trafic de données.
Pour connaitre la limite maximale du trafic de données et la fagon de la
calculer, reportez-vous a ce qui suit :

&~ «7.5.3 Comment calculer le trafic de communication» (page 7-33)

« Préparez des projets a transférer pour les GP respectifs. Créez tous les projets
dans la méme version de GP-Pro EX, et utilisez les mémes parameétres pour
le périphérique/automate.

 Pour en savoir plus, reportez-vous au guide de configuration.

&~ «7.7.3 Guide de configuration des parametres systeme [Afficheur] - [Détails] -
[Parametres Ethernet Multilink]» (page 7-45)

1 Dans le menu [Projet (F)], sélectionnez [Paramétres systéme (S)] ou cliquez sur |fa %=z | pour

cliquer sur [Afficheur] dans la fenétre des paramétres systeme. L'écran [Afficheur] apparait.
Cliquez sur l'onglet [Paramétres détaillés].

Afficheur

Type d'afficheur | Dalle tac:tilel tode | Louiuuel Zohe zystémg | FParamétres détaillésl hoces A digtance
P gtres d'écran
Muméra d'écran initial |1 3: g

Type de données des numéros d'écran d'affichage & Bin ¢ ECD
Changer |'écran depuiz |'afficheur

V' Refléter dans le périphérique/automate

Délai de démarrage ID 3: g Secondes
Mode veille IAucun 'l
Délai mise en veille: I‘I 3: _ﬂ Minutes

Muméro d'écran & afficher en veile I‘I 3: _:_:i

2 Dans [Parametres Ethernet Multilink], cochez la case [Activer Ethernet Multilink]. Dans
[Mode d'action], sélectionnez GP Maitre ou GP Esclave pour transférer ce projet, et entrez
I'adresse IP du GP Maitre dans [Adresse IP du maitre].

Paramétres Ethemet bultilink

W Activer Ethernet Multiink

Mode d'action & Maitre  Esclave

Adresse [P mailtre 0 0 ] i} Filrage

REMARQUE * Lorsque vous souhaitez de ne connecter que les GP Esclaves disposant d'une
adresse IP particuliere, cliquez sur [Filtrage] pour ouvrir la boite de dialogue
[Parametres de filtrage] dans laquelle vous configurerez cette option.

&~ «7.7.3 Guide de configuration des parametres systeme [Afficheur] - [Détails] -
[Parametres Ethernet Multilink]» (page 7-45)

3 Créez des données d'écran et transférez-les vers le GP.

Manuel de référence de GP-Pro EX 7-32



Connexion de plusieurs GP sur un seul automate

7.5.3 Comment calculer le trafic de communication

[YIloly/\\ill * Créez un écran (PRX) en vous assurant que le total du trafic de

communication du GP Maitre, de GP-Viewer EX et des GP Esclave ne
dépasse pas 8090.

Si celui-ci dépasse la limite maximale, I'esclave qui a tenté la connexion sera
refusé. De plus, si la limite maximale n'est dépassée que par le GP Maitre,
les GP Esclaves ne peuvent pas étre connectés.

1 Lorsque plusieurs GP sont connecteés, vérifiez tout d'abord le nombre d'adresses définies pour
les objets et le D-script.
Dans le menu [Ecran (S)], sélectionnez [Informations sur I'écran (1)] pour afficher le nombre
d'adresses.

[YIlol=a/\\ill  Pour tous les écrans, assurez-vous que le nombre total d'adresses (objets et
D-script) ne dépasse pas 475.

@* Informations écran

Prooriétés de 'écran

Type Base
Humér oo
Titre Sang litre

Niveau de sécurité 1}

Errvover les données

E rvoyer |5 taille 20,216 octets [1.9%]
ombre d'adrezzes(hjets] 86 [Mawl152)

Mombre d'adreszes(D-5cript) 0 [Max1.152)

Objets 96 [Max1,024]

Infomationz

Fermner [C)

2 Calculez le trafic de communication pour chaque GP.
Trafic de communication de station =
Nombre d'adresses (objets) +
Nombre d'adresses (D-Script) +
Trafic de communication de son +
Trafic de communication d'alarme +
Trafic de communication d'échantillonnage

REMARQUE * Le trafic de communication du son, des alarmes, et de I'echantillonnage
apparaitra en bas de I'écran lorsque le projet est enregistré.

3 Total du trafic de communication de station pour chaque GP.

REMARQUE * Si le trafic de communication de station dépasse la limite maximale et que la
connexion echoue, réduisez les données de son, d'alarme ou d'échantillonnage
avant d'effectuer le transfert, puis tentez de connecter a nouveau.
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7.6 Dans un environnement de GP multiples, n'en activer qu'un

7.6.1 Introduction

Automate

En cours de
fonctionnement

GP
Esclave) ) a

Si plusieurs GP sont connectés a l'automate, vous pouvez configurer un verrouillage pour que lorsque
l'opération tactile sur d'autres GP soit désactivée quand un GP est en cours de fonctionnement.

-

Pour plus d'informations sur les modeles compatibles, reportez-vous a ce qui sulit :
&~ «7.5.1 Introduction» (page 7-29)

Avec la fonction de verrouillage, peu importe si vous sélectionnez le GP Maitre, le
GP Esclave ou GP-Viewer, le premier GP exploité est celui dans lequel la fonction de
verrouillage est activée, et I'opération tactile dans les autres GP sera verrouillée.

Pour connaitre le moment ou la fonction de verrouillage est activée dans GP-
Viewer EX, reportez-vous a ce qui suit :

@Chapitre 36 «Afficher ou exploiter un ordinateur depuis le GP», page 36-1
Quand le verrouillage est activé, la fonction tactile ne fonctionne pas sur les
GP autre que le GP dans lequel cette fonction est activée. Toutefois, le D-
script, le déclenchement, le programme Ladder et le programme logique sont
exécutes dans le GP Maitre et les GP Esclaves.

Selon le statut de communication et la configuration systéme, d'autres opérations
tactiles peuvent étre désactivées et la réceptivite peut étre ralentie pendant que le
verrouillage est récupéré/mis a jour a l'aide du bouton de fonctionnement tactile
et/ou de verrouillage.

Si le fonctionnement tactile est exécutée immédiatement aprés la connexion,
ou immédiatement aprés avoir récupéré d'une déconnexion, il est possible
gu'une erreur se produise.

Dans le cas d'un Ethernet Multilink, les valeurs ne sont pas écrites vers la
station maitre lorsqu'une erreur se produit. De méme, lorsque la fonction de
verrouillage est activée dans GP-Viewer EX, les valeurs ne sont pas écrites
vers l'affichage non plus.

La touche de fonction définie pour les GP de type Handy peut également étre
verrouillée.

\Vous pouvez Vérifier le trafic de communication de station traité par un maitre en
vous référant a la variable systéme #H_EtherLink_ConstCommuniMeminfo).
Les informations de verrouillage apparaissent dans I'écran GP en veille.

¥~ «7.6.3 Ecran GP lorsque le verrouillage est activé» (page 7-38)
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7.6.2 Procédure de configuration

Il existe deux méthodes pour configurer un verrouillage :
* Appuyer sur I'écran pour définir un verrouillage
e Placer le [Bouton de verrouillage]

B Appuyer sur I'écran pour définir un verrouillage

Lorsque vous appuyez sur I'écran de I'un des GP, I'opération tactile est désactivée sur les
autres GP.

REMARQUE  Reportez-vous au guide de configuration pour consulter les paramétres
détaillés.
&~ «7.7.3 Guide de configuration des parametres systeme [Afficheur] - [Détails] -
[Parametres Ethernet Multilink]» (page 7-45)

1 Dans le menu [Projet (F)], sélectionnez [Paramétres systeme (S)] ou cliquez sur |fa5zzmer=:
pour cliquer sur [Afficheur] dans la fenétre des paramétres systeme. L'écran [Afficheur]
apparait.

Cliguez sur l'onglet [Paramétres détaillés].

Afficheur

Type d'afficheur | Dalle tac:tilel tode | Logique | Zone systémel Paramétres détaillésl booés & distance
P gtres d'écran
Muméra d'écran initial |1 3: !

Type de données des numéros d'écran d'affichage & Bin ¢ ECD
Changer ['2cran depuis |'afficheur

V' Refléter dans le périphérique/automate

Délai de démarrage ID 3: g Secondes
Mode veille IAucun 'l
Délai mise en veille: I‘I 3: _ﬂ Minutes

Muméro d'écran & afficher en veile I‘I 3: _:_:i

2 Dans [Verrouillage], cochez les cases [Activer le verrouillage] et [Verrouiller le
fonctionnement tactile].

Verrouillage

¥ Activer le verouillage

¥ emouiller le fomctionnement tactile

Temporization I 20 3: _g 3

3 Dans [Temporisation], définissez le nombre de secondes qu'il faut attendre avant que le
verrouillage soit automatiquement déverrouillé lorsque aucune nouvelle opération tactile
n'existe dans le GP dans lequel le verrouillage est activé.
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B Placer un [Bouton de verrouillage]

Définissez et déverrouillez un verrouillage en appuyant sur un bouton de verrouillage.
Le GP dans lequel un bouton de verrouillage est appuyé pour exécuter la fonction de
verrouillage est le GP principal de verrouillage. Pour déverrouiller le verrouillage, vous
devez appuyer sur le bouton de déverrouillage dans le GP principal de verrouillage.

» Reportez-vous au guide de configuration pour consulter les parameétres
détaillés.
5~ «10.15.4 Bouton spécial» (page 10-69)
 Pour en savoir plus sur la méthode de placement d'objets et I'adresse, la
forme, la couleur, et la méthode de configuration de I'étiquette, reportez-vous
a la «Procédure d'édition d'objets».
5~ «8.6.1 Edition d'objets» (page 8-46)

1 Dans le menu [Projet (F)], sélectionnez [Paramétres systeme (S)] ou cliquez sur |5 o=
pour cliquer sur [Afficheur] dans la fenétre des parametres systeme. L'écran [Afficheur]
apparait.

Cliquez sur I'onglet [Paramétres détaillés].

Afficheur
Tupe d'afficheur | Dalle tac:tilel Maode | Logique | Zone systéme | Paraméties détailes || Accés i distance
P gtres d'écran

Muméra d'écran initial mg

Type de données des numéros d'écran d'affichage & Bin ¢ ECD
Changer ['2cran depuis |'afficheur

¥ Refléter dans le pérphéniqueautarnate

Délai de démarrage ID 3: g Secondes
Mode veille IAucun 'l
Délai mise en veille: I‘I 3: _ﬂ Minutes

Muméro d'écran & afficher en veile I‘I 3: _:_:i

2 Dans [Verrouillage], cochez la case [Activer le verrouillage].

Vermouillage
¥ Activer le verouilage

™ Wenouiller e fonctionnemert tactils

Temporization I 20 3: _g 3

3 Dans [Temporisation], définissez le nombre de secondes qu'il faut attendre avant que le
verrouillage soit automatiquement déverrouillé lorsque aucune nouvelle opération tactile
n'existe dans le GP dans lequel le verrouillage est active.

4 Dans le menu [Objets], pointez sur [Bouton/Voyant (C)], puis cliquez sur [Bouton spécial
(P)] ou cliquez sur @ placer le bouton.
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5 Cliquez deux fois sur I'objet de bouton placé. La boite de dialogue suivante apparait.

#* Bouton/¥oyant E

1D de l'abjet Fonction bouton | Optionz avancées | Fanction \u"ol,lantl Eouleurl Etluuette

I SL_0000 33

Commentaire ¥ Faorction bouton [ Ei [ [ % 4 i 5 |
Boutan Bit Bouton kot Ehangemen For}c:_tion Sélecteur
d'écran spéciale
Action spéciale
i é Bl

IAfflchage de fenétre

ID de l'objet de fenéie

Selectlonner la O
forme

™ Aucune fome
Ajouter
Supprimer
Copier et ajauter

Aide [H] | Qg (0] I Annuler

6 Dans [Sélectionner la forme], sélectionnez la forme du bouton.

7 Dans [Action spéciale], sélectionnez [Verrouillage], puis dans [Action], sélectionnez le type
de bouton que vous souhaitez définir.

Action spéciale

IVerrouiIIage ﬂ
Fonctions

IVenouiIIer et déverrauiler j

™ Ne paz dévenouiller automatiquement

REMARQUE » Cochez la case [Ne pas déverrouiller automatiquement] pour ne pas
déverrouiller le verrouillage méme si le temps défini dans [Temporisation]

s'est écoulé. Pour déverrouiller, définissez I'JAction] sur [Verrouiller et
déverrouiller], ou placez un bouton spécial pour [Déverrouiller].

8 Au besoin, définissez la couleur du bouton et le texte a afficher dans les onglets [Couleur] et
[Etiquette], puis cliquez sur [OK].

REMARQUE * Selon la forme du bouton, il se peut que vous ne puissiez pas modifier la
couleur.

 Sélectionnez le bouton et appuyez sur la touche [F2] pour modifier
directement le texte sur I'étiquette.
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7.6.3 Ecran GP lorsque le verrouillage est activé

Lorsqu'un verrouillage est activé, I'écran suivant apparait sur les GP autres que le GP
principal de verrouillage, et I'opération tactile est désactivée.

@ ]
@ #H_1
@30 »‘Al nlockTinerMoved

#H_LﬂFkHPmai1&9rTine
fH LockOwner[PAddr

Locked by :
#2]  Locked . 11%82;9523%” |
+ 4 4
1 2 3 4 5
Afficher le contenu
1 Modifie la position d'affichage de I'étiquette entre le haut et le bas de I'écran.
Passe a la deuxieme page de I'écran.
= (Cocked by : 10, 187.225. 117
2 lli_?El LOCkEd lI|me 7 [0 sec J

Sur la deuxieme page d'écran, le nom de station du GP principal de verrouillage
apparait. Si le GP principal de verrouillage est GP-Viewer, rien n'apparait.

3 Indigue que le verrouillage a été activé sur I'écran. Se clignote lors d'un verrouillage.

Affiche le temps qu'il faut attendre avant que le verrouillage soit
automatiquement déverrouillé. Lorsque le temps restant est 0, le verrouillage

4 est déverrouillé. A la deuxiéme page, le temps écoulé depuis l'activation du
verrouillage apparait.
5 Affiche I'adresse IP du GP principal de verrouillage.

« Puisque le statut de verrouillage ne s'affiche pas dans le GP principal de
verrouillage, vous ne pouvez pas le vérifier depuis le GP méme s'il est
verrouillé par mégarde. Pour vérifier le statut dans le GP principal de
verrouillage, ajoutez la fonction de voyant au bouton de verrouillage.
Assignez la variable systéme «#H_lsLockOwner» a la fonction de voyant
pour définir un statut pour pouvoir basculer entre le verrouillage et le
déverrouillage. Ensuite, vous pourrez vérifier le statut de verrouillage depuis
le GP principal de verrouillage.

* Pour le nom de station, le texte que I'on peut afficher dépend de la taille d'écran.
Affichage QVGA : jusqu'a 17 caractéres
Affichage VGA : jusqu'a 26 caracteres
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7.7 Guide de configuration

7.7.1 Guide de configuration de I'option [Changer le périphérique/

automate]

Dans la page [Périphérique/Automate], cliquez sur [Changer le périphérique ou l'automate]

pour ouvrir la boite de dialogue suivante. Sélectionnez le modele de périphérique ou

d'automate que vous souhaitez modifier.

,g"_‘: Changement de Périphérique/Automate

—p.
F

actuels

Périphérigue/Automate

Fabricant Mitsubishi Electric Corporation
Série Q/QnA Serial Communication
Nombre de .
périphérigues/automates 1Unité(s)

Mede de connexion
Port ComM1

—Cenfiguration aprés la

Périphérique/Automate

Fabricant | YOKDGAWA Blectic Coporation = |

Série IPersonaI Computer Link S10° j

MNombre de périphérigues

ou d'automates autorisés TBUnité(s)

Mode de connexion

Port ICOME -

Eportez-uols U manuel d& Aller au manuel du
e peripherigue/cet automate pérniphérigue/de | sutomate

Modffier Modifier la conversion de I'adresse spécifiée | Annuler |

Parameétre

Description

Fabricant

Affiche le fabricant du périphérique/automate actuellement configuré.

Série

Affiche la série de lI'automate actuellement spécifié.

Nombre
d'automates

Affiche le nombre de périphériques connectés pour l'automate
actuellement configuré.

Affiche le port de connexion du périphérique/automate actuellement

Aprés la conversion | Parameétres actuels

Port Précisé.

Fabricant Configure le fabricant du nouvel automate.

Série Configure la série du nouvel automate.

Nombre Affiche le nombre de périphériques que vous pouvez connecter au nouvel
d'automates automate.

autorisés

Port Sélectionnez un port de connexion pour le nouvel automate, [COM1],

[COMZ2], [Ethernet UDP] ou [Ethernet TCP].

Se reporter au
manuel de cet
automate

Affiche la page du périphérique/automate modifié dans le «GP-Pro EX
Device/PLC Connection Manual».

Aller au manuel de
'automate

Affiche la premiére page du «GP-Pro EX Device/PLC Connection
Manual».

Suite
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Modifier

Modifie le modele d'un périphérique sans préciser un motif de conversion
d'adresse.

« Puisque aucun motif de conversion d'adresse n'est précisé, s'il n'y a pas
de code d'adresse cible, il se peut que I'adresse ne s'affiche pas
correctement.

Conversion de
I'adresse spécifiée

Modifie le modéle d'un périphérique en précisant un motif de conversion
d'adresse. Désignez la plage d'adresse précédente et la premiére adresse du
périphérique ou de I'automate cible.

Annuler

Annule les paramétres du nouveau périphérique/nouvel automate.

7.7.2

Guide de configuration de I'option [Méthode de conversion

d'adresse]

Dans la boite de dialogue [Changement de périphérique/automate], cliquez sur [Conversion
de l'adresse spécifiée] pour afficher la boite de dialogue suivante. Vous pouvez préciser une
plage de conversion d'adresses lorsque vous modifiez le modele de périphérique/automate.

i Méthode de co

ersion d'adresse

Avant la modification :

Aprés la modification :

Mitsubishi Electic Corporation & Series Computer Link

YOKOGAWA Electric Corporation Personal Computer Link 510

Bjouter. i
Modifier...

want la conversion Haut apres la conversion

Supprimer...

Exporter...
Importer...

Annuler |

Canvertir

4

Parameétre

Description

Avant la modification

Affiche le fabricant et la série de I'ancien automate.

Apres la modification

Affiche le fabricant et la série du nouvel automate.

Type Affiche [Mot] ou [Bit], selon celui qui est le type d'adresse de conversion.
Lancement de la Affiche la valeur de départ de I'adresse de périphérique utilisée avant que
conversion I'adresse soit convertie.

Fin de la conversion

Affiche la valeur de fin de I'adresse de périphérique utilisée avant que
I'adresse soit convertie.

Résultat de la
conversion

Affiche la valeur de départ de l'adresse de périphérique utilisée aprés que
I'adresse est convertie.

Suite
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Parametre Description
Ajouter/Modifier les nouveaux parameétres d'un motif de conversion
d'adresse. La boite de dialogue suivante apparait.

Type d'adresse
" Bit * Mot
Ajouter/MOdiﬁer Avantla ion : Mitsubishi Electric Corporation Q/QnA Seri...
Dépat  [[PLC2ID00T00 =
Fin [[PLC2ID00200 =
Aprés |a conversion
Départ  [[PLCTIWO200 =
Enregistrer I Annuler |/
e

Type d'adresse | Choisissez le type d'adresse de conversion, [Bit] ou [Mot].

Avant la Affiche le fabricant et la série de I'ancien automate.

conversion

Départ Configurez lI'automate source et I'adresse de départ.

Fin Configurez lI'automate source et I'adresse de fin.

Apres la Affiche le fabricant et la série du nouvel automate.

conversion

Départ Configurez I'automate cible et I'adresse de départ.
Supprimer Supprimez le motif de conversion d'adresse.

Suite
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Parameétre

Description

Exporter/Importer

Lisez (importez) ou produisez (exportez) le contenu d'un motif de
conversion d'adresse.

7

(1) Importer

Haut avant la | Terminer avant| Haut aprés la
conversion | la conversion | conversion h

I:I << | D100 | D200 | W100 F_ichier
D300 | D400 | W300 V CsVv

(2) Exporter

Importer
\ous pouvez utiliser un fichier enregistré en format CSV pour créer un
fichier de motif de conversion d'adresse (voir (2)).

Les fichiers de motif de conversion d'adresse peuvent étre utilisés dans
un autre projet en les important.

Avantla | Terminer | Aprésla
conversion| avantla | conversion

conversion
Depuis un autre I Format D100 | D200 | W100
systéeme ou } Csv
Microsoft Excel F.D. D300 | D400 | W300

« Cliquez sur [Importer] pour afficher la boite de dialogue [Ouvrir un
fichier]. Sélectionnez I'emplacement et le nom de fichier, et cliquer sur
[Ouvrir] pour importer le fichier.

Ouvrir [ 7] x]
Regarder dans : Iﬁ Module j & £ B

|_1Fonts

| ja

S Cmanual
[Ea pdsx

| 1Printsample

|_Jprotocel

Mom du fichier I j Ouvrir I
Fichiers de type: | CSY [Comma-D elfimited)[* csv) j Annuler

* Lorsque vous importez un fichier CSV, assurez-vous qu'il correspond au
format du motif de conversion d'adresse. Si les formats ne correspondent

pas, le fichier ne sera pas importé avec succes.

Suite
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Parameétre

Description
Exporter

Exporter/Importer

\ous pouvez exporter les motifs de conversion d'adresse enregistrés
vers d'autres applications en les enregistrant en format CSV.

Le fichier peut étre ensuite modifié dans Microsoft Excel ou un autre
tableur.

Avantla | Terminer | Aprésla
conversion| avantla | conversion
conversion

Format 1] Modifier dans
D100 | D200 | W100 » CS\I/J} |—| »Microsoﬁ Excel ou
D300 | D400 | W300 F.D.

un autre tableur

« Cliquez sur [Exporter] pour afficher la boite de dialogue [Enregistrer

sous]. Sélectionnez I'emplacement et le nom de fichier, et cliquez sur
[Ouvrir] pour exporter le fichier.

Enregistrer sous

(7] x]

Enregistier dans : I 3 Module j <] ¢ '

Fonts
ia

& [Cdmanual
] pdx

| PrintSample
| protocol

Bureau

o

Mes documents

Wam du fichier I

Type:

|csv (CommaDelmited)f= 5]

j Enregistrer I
=l Annuler

 \Vous pouvez utiliser ce paramétre lorsqu'il existe plusieurs motifs de
conversion d'adresse.

* Le fichier CSV exporté peut étre modifié dans un tableur comme
Microsoft Excel.

Suite
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Parametre Description
 Echantillonner la sortie vers un fichier CSV
Le format CSV des données exportées s'affiche comme suit :

Motifs de conversion d'adresse avant I'exportation

Aywant la modification : OMROMN Corporation C/CY Series HOST Link

Apis I modfication Mitsuibishi Electric Corporation A Series Computer Link

Type | Haut avantla conversion | Temminer avant la conversion | Haut apres [a conversion | diouter..
Mot | [PLCTIDMO200 [PLCIDMO300 [PLC1IDOM 00 Modiier..
bot | [PLCTDMO300 [FLCTIDMO400 -

bit | [PLCT]TIMOT00 [PLC1]TIMO300 L 0200 Supprimer...

Exparter

Impoiter

=T T
%
Le fichier CSV est créé en exportant le fichier ci-dessus

Liste de motifs
OMR_CSIO

MIT_ACPU e Pilote cible
0,[PLC1]DM0200,[PLC1]DMO300,[PLCLIDOL00.......ccccererarrerririaieesirienieesineeneeas

[Type] ", [Nom de périphérique/automate] Adresse de départ source, [Nom de

Exporter/Importer perlpherlque/a}utoma}te] Adresse de fin source, [Nom de périphériqgue/automate
Adresse de départ cible

0,[PLC1]DM0300,[PLC1]DM0400,[PLC1]D0200

[Typel?, [Nom de périphérique/automate] Adresse de départ source, [Nom de
périphérique/automate] Adresse de fin source, [Nom de périphérique/automate
Adresse de départ cible

1,[PLCL]TIMO100,[PLC1]TIMO300,[PLCLITS0200. ........oveorrereeeereereeseerenreeessres

[Type], [Nom de périphérique/automate] Adresse de départ source, [Nom de
périphérique/automate] Adresse de fin source, [Nom de périphérique/automate
Adresse de départ cible

........................................................................ Nom de touche”

........................................................................ Pilote source

Lorsque le fichier CSV ci-dessus est représenté en format tabulaire, il apparait
comme suit :

T . Pilote a convertir
Liste de motifs /.

OMR_CSIO/ i
= ilote de
MIT_ACPU conversion _~

0 [[PLC1]DM0200 |[PLC1]DM0300 |[PLC1]D0100
0 [[PLC1]DM0300 |[PLC1]DM0400 |[PLC1]D0200
1 [[PLCT]TIMO100 |[PLC1]TIMO0300 | [PLC1]TS0200

l'automate de conversion a convertir de conversion
*1 Il s'agit d'un texte spécial utilisé afin de déterminer le fichier CSV du motif ¢

conversion d'adresse.
*2  [Adresse de mot]:0, [Adresse de bit]:1
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7.7.3

Guide de configuration des parametres systeme [Afficheur] -

[Détails] - [Parametres Ethernet Multilink]

wpe d'afficheur

Asfficheur

Programmes |ogiques

Afficheur
Série GP3000 Series
Modéle AGP-35005
Qrientation Paysage
Afficheur

Tvpe \:I‘alhchsurl Dalle |aC|I|EI Mode I LUEII\:ILIEI Zone systenfe.  Paramétres détailles IAccésédlslancel

Widén/Film
i~ Surveilance en locals
Fulice .
I Surveillance en locale
aramétres de périphérique La fenélie globale est configurée 4 Indirecte.
Liste des périphériques/automates
Périphérigue/dutonate - Charger le multlangue
Imprimante [V éctiver le chaigement du multilangue
E quipement d'entrée Charger % Carte CF £ Stockage USE
Script ™ Lite le fichier lors du démanage
Filote E/S 1= pres e rrise & faur, supprimen le fehier
Servew FTP
(T ETEMEMTET LTIt RTCTe
Modem
v
Module vidéo/Unité DI [V #ctiver Ethemat Mulliink
Mode d'action = Maitre ¢ Esclave
Adresse [P maitre ] 0 1] ] Filtage
— [ Werouillage
IV Activer le vemouilage
™ Vemauiler le fonctionnement tactile
Temporisation 20 3: ’ =
-l
~ - o
Parametre Description

Activer Ethernet
Multilink

Cochez la case pour connecter plusieurs GP sur un seul automate.

Mode d'action

Définissez GP Maitre ou GP Esclave comme GP vers lequel le projet créé
doit étre transfére.

« Dans [Afficheur] - [Acces a distance] - [Accés a distance], si la case
[Activer] est cochée, vous ne pouvez pas sélectionner [Esclave].

Adresse IP du maitre

Entrez I'adresse IP du GP maitre.

* Vous ne pouvez pas configurer cette option si [Maitre] est sélectionné
dans [Mode d'action].

Suite
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Parametre Description
Cliquez pour afficher I'écran [Parametres de filtrage].
REMARQUE
* \Vous ne pouvez pas configurer cette option si [Esclave] est sélectionné
dans [Mode d'action].
—I¥ Pemettre la connexion uniquement aux adresses P spécifiques
1|D_D_D_D 9|D_D_D_D
Filtrage 2o 0 o o [0[o 0 7 0

3|D_D_D_D 11|D_D_D_D

L

5 0 [1] a 0

210 0o 0 0

13 [0 0 [ 0

EID_D_D_D

14|D_D_D_D

7|D_D_D_D

15|D_D_D_D

B[o o o0 0 o o0 0 0

QK [0) Annuler I

Connexion autorisée

pour une adresse
spécifique

Lorsque cette case est cochée, vous ne pouvez connecter que les esclaves
disposant de I'adresse IP enregistrée dans la liste suivante.
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. . - Y Y H
71.7.4 Guide de configuration des paramétres systeme [Afficheur] -
[Détails] - [Verrouillage]
Paramétres ¢ Afficheur
; o Série GP3000 Series
YEHilel | Modle AGP-35005
Type d'afficheur Orientation Paysage
m Afficheur
Tupe dafficheur | Dalle tactlle | Mode | Logiaue | Zane sustémccés & distance |
Widén.Film
i~ Surveillance en locale
Police
- I Surveilance en locale
aramétres de périphérique La fenétre globale est configurée & Indirecte.
Liste des périphériques/sutomates
Périphérique/Automate [~ Charger le multilangue
Imprimante W Activer le chargement du multilangue
Equipement d'entrée Charger & Carte CF ¢ Stockage USB
Script ™ Lire le fichier lors du démarrage
Pilate E/S 7| &nres (5 mise & {oLr, SUpRHmER & fiEhien
Serveur FTP
i Paramétres Ethemet Multilink
Modem
Module vidéa/Unité DVI ™ Activer Ethemet Multiink
Mode d'action % [faite ) Esclave
Adresse [P maftre 0 1] 1] 0 Filliage
) | Yemouillage
I Activer le venouilage
I¥ | wenauiler |2 fonctionmement factie
Temporisation Igg 3: _ﬂ .
=l
Paramétre Description
7 f 7 - - -
Lorsque cette case est cochée, I'opération tactile depuis les autres GP est
11 < ' - H ' '
verrouillée lors de I'exploitation de I'un d'eux.
Activer le EUAROLE
verrouillage

* \Vous ne pouvez pas configurer cette option si [Esclave] est sélectionné
dans [Parametres Ethernet Multilink] - [Mode d'action].

Verrouiller avec
fonctionnement
tactile

Si cette case est cochée, le fonctionnement tactile de I'un GP verrouille
I'opération tactile des autres GP.

Délai d'attente

Définissez le nombre de secondes qu'il faut attendre avant que le
verrouillage soit automatiquement déverrouillé lorsque aucune nouvelle
opération tactile n'existe dans le GP dans lequel le verrouillage est activé.

* \Vous ne pouvez pas configurer cette option si [Esclave] est sélectionné
dans [Parametres Ethernet Multilink] - [Mode d'action].

« Si un verrouillage est activé a l'aide d'un bouton de journal d'opération et
lorsque la case [Ne pas automatiquement déverrouiller] est cochée, le
verrouillage ne sera pas déverrouillé méme si le temps défini s'est écoulé.

&~ «7.6.2 Procédure de configuration» (page 7-36)
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7.8 Restrictions
7.8.1 Restrictions relatives a la connexion sur plusieurs périphériques/
automates

» Apreés avoir converti un périphérique/automate, les adresses de périphérique de tous les
objets, D-scripts, et alarmes, etc. doivent étre configurées a nouveau. De plus, enregistrez
tout écran qui utilise un bouton spécial configuré a [Changement d'écran].

» Si vous modifiez le périphérique/l'automate en cliquant sur le bouton [Modifier] dans la
boite de dialogue [Changement de périphérique/d’automate], il se peut que le motif de
conversion d'adresse ne s'affiche pas correctement s'il n'y a pas de code de périphérique
dans la cible. Confirmez toutes les adresses de périphérique utilisées dans le projet et
corrigez les adresses pertinentes.

» Lorsque vous utilisez un pilote de communication Ethernet disposant de plusieurs
connexions, vous ne pouvez pas sélectionner [UDP] ou [TCP] sur le méme pilote.

Par exemple, lorsque vous sélectionnez [Péripherique/Automatel] comme type [UDP]
MELSEC A Ethernet [UDP], vous ne pouvez pas sélectionner [Périphérique/Automate?2]
comme type [TCP] MELSEC A Ethernet.

» Lorsque vous supprimez les parameétres de plusieurs automates connectés, les
périphériques connectés pour lesquels les adresses sont déja utilisées dans un projet ne
peuvent pas étre supprimés. Si vous ne pouvez pas supprimer les parametres d'automate,
cliquez sur [Projet] - [Utilitaire] et ouvrez la [Référence croisée]. Ensuite, vous pouvez
vérifier les adresses en cours d'utilisation. Supprimez les parameétres d'automate apres
avoir remplacé I'adresse déja utilisée ou supprimez I'adresse inutilisée.

« Vous ne pouvez pas arréter la scrutation de communication d'un périphérique précisé dans
I'adresse de départ de la zone systéme. Toutefois, si vous n'utilisez pas la zone systéme,
vous pouvez arréter la scrutation de communication.
5~ «5.17.6 Guide de configuration [Paramétres systéme]» (page 5-175)
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7.8.2 Restrictions relatives a la connexion de plusieurs GP

« Si le total du trafic de communication du GP connecté dépasse la limite maximale de
trafic de communication, I'esclave qui a tenté la connexion sera refuse. De plus, si la
limite maximale n'est dépassée que par le GP Maitre, les GP Esclaves ne peuvent pas étre
connectés.

Creer une date de projet en tenant compte du trafic de données.

Pour connaitre la limite maximale de trafic de donnés et la fagon de la calculer, reportez-
VOUS a ce qui suit :

5~ «7.5.3 Comment calculer le trafic de communication» (page 7-33)

« Créez un écran en vous assurant que le total du trafic de communication de tous les écrans
ne dépasse pas 8090. Si celui-ci dépasse la limite maximale, I'esclave qui a tenté la
connexion sera refusé. De plus, si la limite maximale n'est dépassée que par le GP Maitre,
les GP Esclaves ne peuvent pas étre connectés.

» Assurez-vous que le nombre total d'adresses d'objets et d'adresses de périphériques ne
dépasse pas 475. Le maitre sera trop chargé, ce qui peut produire des erreurs et/ou un
échec d'acceés.

« Les automates suivants ne sont pas pris en charge :

* Fuji Electric FA Components & Systems Co., Ltd : MICREX-SX Series SIO
« Rockwell Automation, Inc. : EtherNet/IP ControlLogix/Compactlogix Series Native

» \ous ne pouvez pas utiliser les fonctions Passe-systéme, Surveillance en locale,
Surveillance Ladder et Script étendu sur les GP Esclaves. Si vous souhaitez partager les
valeurs obtenues a I'aide d'un script étendu sur un maitre disposant d'esclaves,
sélectionnez Liaison mémoire comme périphérique/automate et ajoutez une liaison
mémoire au script étendu utilisé dans le GP Maitre afin de la partager avec les GP
Esclaves.

» Les projets réseau ne sont pas chargés sur les GP Esclaves. Donc, vous ne pouvez pas
utiliser la fonction de distribution/collecte.

De plus, vous ne pouvez pas lire les valeurs d'adresse de périphérique des automates a
I'aide des fonctions Surveillance en locale, Surveillance de symbole et API de Pro-Server
EX. Vous pouvez lire les valeurs d'adresse de périphérique des variables internes (USR,
LS).

» Les esclaves peuvent lire les informations concernant la communication, telles que les
variables systéme et les erreurs LS.

» Les unités GP Esclave n'exécutent pas le processus de relais de liaison mémoire.
N'écrivez pas vers la zone de relais de liaison mémoire depuis les unités GP Esclave. Cela
ne fonctionnera pas correctement.
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