7

Comunicacion
con el
dispositivo/PLC

Este capitulo explica como usar la unidad de visualizacion para comunicar con dispositivos/
PLC multiples. También se describen los procedimientos para detener la comunicacion y
cambiar los dispositivos/PLC.

Primero lea"7.1 Menu de configuracion” (pagina 7-2), luego consulte la pagina

correspondiente.
7.1 Menu de configuracCion.............cooiiiiiii i 7-2
7.2  Conexion a dispositivos/PLC MUIIPIES ...........cooeviiiiiiiiiiiieeeie e, 7-4
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7.6 Enun entorno de GP multiples, activar una sola GP..........cccccccccoeeiiiiinnnnns 7-35
7.7  Guia de CoNfIQUIrACION ........ooiuiiiiii it e e 7-42
7.8  RESIICCIONES. ..o e e 7-51



Menu de configuracion
|

71 Menu de configuracion

Conexion a dispositivos/PLC multiples

GP

&~ Procedimiento de configuracion
COM1 COoM2 (péagina 7-5)
&~ Introduccién (pagina 7-4)

Compaiiia A del
PLC (PLC1)

Compaiiia B del
PLC (PLC2)

Compaiiia B del
PLC (PLC3)

Compaiiia B del
PLC (PLC4)

Desconexiéon de PLC/Dispositivos miltiples conectados

LS955000:0ON

GP
COM1 COM2
¥~ Procedimiento de configuracion
Compariig Adel Compafiia B del| |Compafiia B del| |Compaiiia B del (pagina 7-13)
P PLC (PLC2) PLC (PLC3)| |PLC (PLC4) & Introduccion (pagina 7-13)

El rastreo de la compafiia
Las A del PLC es detenida.

Para hacer que la GP no explore a un dispositivo/PLC,
establezca el bit de comunicacion en OFF.

Cambiar un dispositivo/PLC

Los PLCs y las direcciones
GP son cambiadas a la misma
COMT COM2 |D100 D100 D100
l | D200 D200 D200
Compafiia A del Compama B deI Compama B del Companla B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4) & procedimiento de configuracion
El PLC cambia (pagina 7-20)
@ Yo ” Introduccion (pagina 7-19)
GP
COMT COM2_ [W200 W200 W200
l | W300 W300 W300
Compaiiia A del Companla Cdel Companla C del Compama C del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)
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Conectar miultiples GP a un PLC

Conexién COM

PLC

GP

(Maestro
Conexién Ethernet
GP GP GP GP
(Esclavo) (Esclavo) (Esclavo) (Esclavo)

¥~ Procedimiento de configuracion
(pagina 7-32)
” Introduccion (pagina 7-28)

En un entorno de GP multiples, activar una sola GP

En

¥ Guia de configuracioén (pagina 7-
37)
” Introduccion (pagina 7-35)
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Conexion a dispositivos/PLC multiples

7.2

7.21

Conexion a dispositivos/PLC multiples

Introduccién

— 1 T—T T

COM1 COM2 Ethernet

l

Compafiia A del
PLC (PLC1)

»
»

HUB

_TCP
Comunicacion

—_/

ubDP

. \- .
Comunicacién

~,

Compaiiia C del
PLC (PLC5)

Compaiiia C del
PLC (PLCS6)

Compafiia D del
PLC (PLC7)

Compaiiia D del
PLC (PLCS8)

Compafiia B del
PLC (PLC2)

Compaiiia B del
PLC (PLC3)

Compafiia B del
PLC (PLC4)

Se pueden conectar varios dispositivos/PLC a una GP en forma simultanea usando cuatro

controladores (COM1, COM?2 y Ethernet (UDP/TCP)).

puede tener cuatro controladores.
&~ "1.3 Funciones soportadas” (pagina 1-5)

* Hay dos modelos: un modelo puede tener dos controladores y un modelo

GP-Pro EX Manual de referencia
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Conexién a dispositivos/PLC multiples

7.2.2 Procedimiento de configuracién

NOTA * Por mas detalles, véase la Guia de configuracion.
F7"5.17.2 Guia de configuracion [Nuevo]” (pagina 5-105)

Por ejemplo:
COM1: PLC de la Compania A, PLC1 (Omron, CS/CJ Series HOST Link)
COM2: Los PLC de la Compaiia B, PLC2, PLC3, PLC4 (3 unidades de Mitsubishi, A
Series Computer Link). Configure los ajustes para afiadir estos PLC..

GP
—T 7 —T
COM1 COM2
Compaiiia A del Compaiiia B del Compaiiia B del Compaiiia B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)

1 En el mena [Proyecto (F)], elija [Ajustes del sistema (C)] y seleccione [Dispositivo/PLC], o
bien haga clic en|/.u 4“4 Aparece la pantalla [Dispositivo/PLC].

sistema

Unidad de visualizacién
o||  Seie GP3000 Series
valizar | Modelo AGP-35005
Wi Método de instalacién  Horizontal
Uridad de visuaizacién Dispositiva/PLC
ey Aareqar Dispositive/PLC. Eliminar Dispositiva/PLC
ideo/Pelicula Dispositivo/PLC 1 |
Fuente Sumario Cambiar Dispositiva/FLC
T Fabricants  [Mitsubishi Electic Corporation Serie [/ Seisl Communication Pusto  [COM1
i Modo de datos del texto 2 Carbiar
Lista de peiiféricos
Disposiiva/PLC Parmetros de comunicacion
T 510 Type @ RSZIC € RS422/M852wie]  C AS422/485(wie]
Equipos de entrada Speed 19200 -
Sciipt Data Lenath Lgh 7 Loie)
Controlador de £/5 Paiity C MONE C EVEN & 00D
Sewidar FTP Stop Bit (o c2
e Flow Control € MONE @ ERIDTR/CTS] WONAIFE
Médula de video/Uridsd de DI Timeout 3 3: [s8c)
Retry 2 3:
Wit Tr Send | - [
Al £ vCE G Al o
— Inthe case of RSZ32C, pou can select the Sth pin ta Rl (Input]
ot W (5 Power Supply]. If you use the Digitals RS232C
Isolation Linit, please select i fo VCT Default
Parémetros del dispositivo sspecifica
1.2 de dispositivos/PLCs pemitidos 16 |
Nimero Mombie del disposiiva Corfiguracién
[&]1 [Pct i [Btation No =0, Network No =0, No =255, Renuest destination madue 170 N
(G- - E—
= EEA AN A=A
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Conexion a dispositivos/PLC multiples

2 Haga clic en [Agregar Dispositivo/PLC].

Dispositive/PLC
Agregar Dispositive/PLC Eliminar Dispositiva/PLE
Dispositivo/PLC 1 |

Sumario Cambiar Dispositiva/PLC
Fabricante IM'rtsubishi Electric Corporation Serie Q/QnA Serial Communication Puerto ICOM‘I
Medeo de datos del texto I 2 Cambiar

Parametros de comunicacidn

510 Type % RS232C ' RS422/485(2wire) ~ RS422/485(4wire)
- o |

Data Length 7 Lol

Parity " NONE " EVEN ' 0DD

Stop Bit 1 {12

Flow Control " NONE ' ER(DTRICTS) £ XONXOFF

Timeout 3 4 (sec)
Retry P 3:
‘Wit To Send ID 3: [ms)

RI/VCC Rl £ VCC

In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5 Power Supply). If you use the Digital's RS232C
|zolation Unit, please select it to VCC. Default

el

del di . =

M 2 de dispositives/PLCs permitidos 16

Mimero Mombre del dispositivo Configuracion
@ 1 [rLc m-ﬂ [Station No =0, Networkc No.=0,PC No.=255,Request destination moddle 1/0 N

3 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Agregar Dispositivo/PLC 2], seleccione las opciones
desde [Fabricante], [Serie] y [Puerto] y haga clic en [Afiadir].

#* Afiadir Dispositivo/PLC 2

—Config

Dispositiva/PLC
Fabricante Mitsubishi Electric Corporation j

Serie A, Series Computer Link

M 2 de dispositives/PLCs permitidos 16
Método de conexidn

( Puero COM1 ) |

Befiérase al manual de este dispositiva/PLC

nformacidn del dispositivo

(= e

» Asegurese de no elegir un puerto que ya esté siendo usado por otro PLC. Si
el puerto tiene multiples PLC, §y aparece a la derecha de la etiqueta
[Puerto] de la pantalla [Dispositivo/PLC].

GP-Pro EX Manual de referencia 7-6



Conexion a dispositivos/PLC multiples

4 Cuando aparezca la pestafia [Dispositivo/PLC2], haga clic en [Agregar dispositivo].

Agregue 2 PLC.
Dispositivo/PLC 1| Dispasitiva/FLE 2
Resumen Cambiar Dispositivo/PLE

Fabricante IMitsubishi Electic Caorporation Contralador:

IT LCambiar

Modo de datos del texto

Parametros de comunicacion

A Series Computer Link

I the case of R5232C, you can select the Sth pin to Rl [Input)

510 Type ] 52820 & R5422/4552wire] A5 422455 dwire]
Speed lm

Data Length e 7 8

Parity = NONE * EVEN . 0DD

Stop Bit 1 2

Flows Contral & NONE £ ERDTRYETS] = WOMNAOFF

Timeout m [zec)

Retry m

wiat To Send i = me)

Rl #vCC @ Rl WL

Puerta

IEDM2

or WCC (5% Power Supply). If you uze the Digital's R5232C
Isolation Unit, please select it to WCC.

Default |

Parametros del dispositivo especifico

M.2 de dizpositiva/PLCs permitidos

16 Unidad(es]

N2

[ 1

Mombre del disposzitiva

Configuracion

|PLC2

[ [Station No.=0,RC No.=255

» Toda vez que se hace clic en [Agregar dispositivo] , se afade un PLC.

5 Defina el nombre de cada PLC afiadido usando hasta 20 caracteres de un byte.

Parametros del dispositivo especifico

I 2 de dispositives/PLCs permitidos 16 LE‘

Nimero i it 1 GUraC n
1 J|FLC2 [Station No
2 |[pc3 Station No
3 ||PLC4 @‘ Station No

* Cuando anada el [Nombre del dispositivo] deseado, asegurese de no repetir
los nombres.

6 Haga clic
individual

en [Dispositivo/PLC] E . Aparece el cuadro de dialogo [Ajustes del dispositivo
]. Configure cada PLC correspondiente. La siguiente imagen muestra el cuadro de

GP-Pro EX Ma

nual de referencia 7-7



Conexion a dispositivos/PLC multiples

dialogo [Ajustes del dispositivo individual] usado para el equipo de Mitsubishi A Series

Computer Link.
Pardmetros del dispositivo especifico .-r_"'f: Ajustes del dispositivo individ... B3
N 2 de dispositives/PLCs permitidos 16 IRl
Nimero Nombre del dispeositive Station No. m
L ot PC Mo. 255 =
2 |PLC3
Drefault |
3 |pLce EL tation Mo
Aceptar (O] I Cancelar |

* La[Unidad de visualizacion individual] difiere segun el PLC. Para obtener
informacion detallada sobre la configuracion del dispositivo/PLC, véase el

manual "GP-Pro EX Device Connection Manual".

7 Confirme que se han afiadido PLC multiples.

GP-Pro EX Manual de referencia 7-8



Conexion a dispositivos/PLC multiples

7.2.3

Estructura

B Métodos de conexion de PLC multiples

€ Método de acceso directo
* Se pueden conectar PLC multiples.

(1) Al usar COM1y COM2
Por ejemplo, el controlador de la Compafiia A (comunicacion serial) se establece en COM1 y

el controlador de la Compaiia B se establece en COM2 (comunicacion serial).

GP

—T

—T

 — |

COM1 COM2

Compaiiia A del
PLC (PLC1)

Compaiiia B del
PLC (PLC2)

Compaiiia B del
PLC (PLC3)

Compaiiia B del
PLC (PLC4)

* Se puede designar un controlador diferente para cada puerto COM. Sin

embargo, cada puerto COM solo puede tener un controlador.

* Puede conectar dispositivos multiples con el mismo controlador a cada
Puerto COM. Sin embargo, el nimero de dispositivos/PLC permitidos varia
segun el controlador. Véase el "Manual del PLC/dispositivo de GP-Pro EX"
por informacion sobre el nimero de dispositivos/PLC permitidos.

(2) Al usar la comunicacién de COM1 y el puerto Ethernet ((UDP]/[TCP])
Por ejemplo, el controlador de la Compaiiia A (comunicacion serial) se establece en COM1 y
los controladores de las Compaiias B, C, y D se establecen en el puerto Ethernet
(comunicacién Ethernet).

E

| SN [y S—

COoM1

l

 — |

Puerto Ethernet

v

Compafiia A del
PLC (PLC1)

TCP

HUB

/' UDP",

Comunicacion Comunicacion

TCP

Comunicacion

\

Compaifiia B del
PLC (PLC2)

Compaifiia B del
PLC (PLC3)

Compaiiia C del
PLC (PLC4)

Compaiiia C del
PLC (PLC5)

Compaiiia D del
PLC (PLC6)

Compaiiia D del
PLC (PLC7)
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Conexién a dispositivos/PLC multiples

* Los puertos pueden usar un maximo de cuatro controladores. No obstante, se
puede configurar un controlador por puerto COM vy el resto puede ser
utilizado por el puerto Ethernet, o bien el puerto Ethernet puede usar los
cuatro controladores y los puertos COM ninguno. En el ejemplo anterior,
COM 1 tiene un controlador configurado (el PLC de la Compaiiia A),
entonces el puerto Ethernet puede manejar tres tipos de controladores
adicionales (las Compaiiias B, C y D).

* Al usar un controlador de comunicacién Ethernet con conexiones multiples,
[UDP] o [TCP] no pueden configurarse en el mismo controlador.
Por ejemplo, cuando el [Dispositivo/PLC 1] se ha establecido en MELSEC A
Ethernet [UDP], el [Dispositivo/PLC2] no puede establecerse en MELSEC A
Ethernet [TCP].

€ Método de acceso directo + Método de enlace a la memoria

* Puede conectar dispositivos/PLC y los host (ordenadores, tarjetas de microordenadores,
etc.) al mismo tiempo.

(3) Al usar el método de acceso directo y el método de enlace de memoria
Por ejemplo, el PLC de la Compaiiia A esta conectado a COM1 mediante el método de
acceso directo, y la tarjeta del microordenador esta conectada a COM2 mediante el método

de enlace de memoria.

| SN R S R —

COM1 COM2

Directo Método de enlace | Tarjeta de la micro
\ i
Método de acceso de memoria ({omputadora

Compaiiia A del
PLC (PLC1)

GP-Pro EX Manual de referencia 7-10



Conexién a dispositivos/PLC multiples

B Area de datos del sistemal/Area LS para usar con dispositivos/PLC

multiples

Véase el "A.1.4.4 Procedimiento para asignar el area de datos del sistema del dispositivo/
PLC” (pagina A-28) "Manual del dispositivo/PLC de GP-Pro EX" por detalles sobre el area

de datos del sistema.

€ Método de acceso directo

Cuando se conectan PLC multiples al GP, el area de datos del sistema s6lo puede tener un

PLC conectado.

Por ejemplo, en la siguiente imagen, cuando se conectan cuatro PLC a la GP, s6lo uno de los
equipos desde PLC1 a PLC4 pueden establecerse en el area de datos del sistema.

| S R S— —T
Definirel PLC1al| CcOM1 COM2
area de los datos
del sistema
\ Compaiiia A del Compaiiia B del Compaiiia B del Compaiiia B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)
GP-Pro EX Manual de referencia 7-11



Conexion a dispositivos/PLC multiples
|

€ Método de acceso directo + Método de enlace a la memoria

Al comunicar por acceso directo y enlace de memoria, cada método usa un area LS separada.
Sin embargo, el area de datos del sistema, el area de relé especial y el area LS9000 se
comparten.

Por ejemplo, en la siguiente imagen, un PLC y una tarjeta de microordenador estan
conectados al GP, la GP tiene un area LS de método de acceso directo y un area LS de
método de enlace memoria.

/ Método de acceso directo Memory Método de enlace\
—I Area LS Area LS
LS0000  |patos del sistema| Parcialmente |Datos del sistema| 0000
GP Area Enlazado Area
LS0020 ——————— e 0020
Lectura
Area i
COM1 COM2 (LS0276) Area del usuario
Directo Método de ) ) Area del usuario
Acceso enlace de memorja 118ta de lamicro| | 55035 e EEEEERPRPRPR PR —{ 2032
Método computadora Relevo especial Enlazado Relevo especial
Area Area
Dispositivo LS2048 7 2048
(PLCY) Area reservada Enlazado |Area reservada
LS2096 [ e 2096
Area del usuario Area del usuario
LS8192 [ s 8192
Area del usuario Area del usuario
LS9000 9000
LS9000 Area Enlazado LS9000 Area
LS9999 L— 1. 9999
Véase el "A.1 Comunicacion” (pagina A-2)
"Manual de del Dispositivo/PLC de GP-Pro EX"
por detalles sobre el contenido de las direcciones.

- /
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Desconexion de PLC/Dispositivos multiples conectados

7.3 Desconexiéon de PLC/Dispositivos multiples conectados

7.3.1 Introduccién

LS955000:ON

GP
COM1 COM2
CompariigAdel Compaiiia Bdel| |CompaiiaBdel| [Compafiia B del
(P PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)

A
El rastreo de la compafiia
Las A del PLC es detenida.

Para hacer que la GP no explore a un dispositivo/PLC, establezca el bit de comunicacién en
OFF.

7.3.2 Procedimiento de configuracién

* Por mas detalles, véase la Guia de configuracion.
F7"10.15.1 Interruptor de bit” (pagina 10-51)
F~"7.7 Guia de configuracion” (pagina 7-42)
 Para obtener informacion detallada acerca del método para ubicar los objetos
y configurar la direccidén, forma, color y la etiqueta, véase el "Procedimiento
para editar el objeto".
&~ v8.6.1 Editar objetos” (pagina 8-51)

LS955000:ON

GP
COM1 COM2
CompaniaAdel Compaiiia B del Compaiia B del| [Compaiiia B del
(P! PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)

A
El rastreo de la compafiia
Las A del PLC es detenida.

Para hacer que la GP no explore a un dispositivo/PLC, establezca el bit de comunicacién en
OFF.

GP-Pro EX Manual de referencia 7-13



Desconexion de PLC/Dispositivos multiples conectados

B Detener la comunicacion

Cree un interruptor tactil para revertir la direccion de bit de ON/OFF que controla la
comunicacion de cada dispositivo/PLC.

1 En el mena [Obietos (P)], elija [Interruptor Piloto] y seleccione [Interruptor de bit (B)], o
haga clic en . para poner un interruptor en la pantalla

2 Haga doble clic en el objeto del interruptor puesto. Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

,;_}‘_‘: Interruptor/Piloto
ID del Obieto Funcidn del interruptar | Interuptar comunl Funcidn del Dllotol Colar | Etluueta
ISL_DDD1 33
Comentario V¥ Funcién del interruptar
Il Lista de maliples funciones %
Interuptor de bit
Interuptor  § Interruptor Eamblo Interuptar Interruptor
de bit de palabra  pantalla especial zelector
S ; »»E wtendid
Direccidn del bit ARl
[[PLCT 00000 H|=
Copiar desde Copiar al
el pilato pilato
Seleccionar forma |
s Funcidn del bit
Sifoma I Bit momentaneo = l
Afiadir
Elimiriar ™ Incluir en &l registro de operaciones
Copiar v afiadir
Apuda [H) | Aceptar (O] I Cancelar

3 En [Seleccionar forma], seleccione la forma del interruptor.

4 Configure la direccion (por ejemplo, LS955000) para controlar el inicio/paro de la
exploracion de la comunicacion en [Direccion del Bit].
Seleccione [#INTERNAL] para el [Dispositivo/PLC] y

"LS" para el dispositivo, introduzca "955000" en la
direccioén y presione la tecla "Intro".

% Direccién de entrada (Bit) [ =]
Haga clic en | para '___ Direceicn del Bit
mostrar un teclado para Dispostiva/PL [WNTERNAL <] [#INTERNALILS955000 jE
introducir direcciones. [Ls 1| [s55000
Alras | Borrar

Flela

41 5| B

112 3

1} Ent
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Desconexion de PLC/Dispositivos multiples conectados

* Use la direccion del dispositivo interno LS9550 - LS9557 para controlar el
inicio o el paro de la exploracion de la comunicacion.
Area LS

LS9550 | Primer conductor de la maquina 1 a la 16

LS9551 Primer conductor de la maquina17 a la 32

LS9552 | Primer conductor de la maquina 2 a la 16

LS9553 | Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9554 | Primer conductor de la maquina 3 a la 16

LS9555 | Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9556 | Primer conductor de la maquina 4 ala 16

LS9557 | Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9558 Reservado
LS9559 Reservado

Por ejemplo, controle hasta 16 exploraciones de comunicacion para el
Controladorl usando LS9550.
[LS9550]

1514131211109 8 76 54 3210

Bit 0: Exploracion ON/OFF Controladorl PLC1.
Si activa bit 0, se detiene la exploracion del primer dispositivo/PLC
controlado por el Controlador 1. Desactive bit 0 para reiniciar la exploracion.

* No puede detener la exploracion de la comunicacion de un dispositivo
especificado con la Direccion inicial del area del sistema. No obstante, si no
esta utilizando el Area de datos del sistema, puede detener la exploracion de
la comunicacion.

&~ "5.17.6 Guia de configuracion de [Ajustes del sistema]” (pagina 5-179)

* Si designa un dispositivo de 32 bits en [Direccion inicial del area del
sistema], puede configurar 32 bits en el area LS. Sin embargo, s6lo puede
usar los 16 bits inferiores para controlar la exploracion de la comunicacion.

* Cuando desactiva la exploracion de la comunicacion, permanecen los datos
del PLC/dispositivo visualizados. Sin embargo, si cambia pantallas y luego
visualiza la pantalla de nuevo, los datos del PLC/dispositivo no se
visualizaran.

5 En [Funcion del bit], elija [Invertir bit].

Accidn de bit

Ilnveltir bit j

6 Seglin sea necesario, defina el color y el texto en las pestafias [Color] y [Etiqueta] y haga clic
en [Aceptar].

* Segun la forma, es posible que no pueda cambiar el color.
* Seleccione el interruptor y pulse la tecla [F2], y podra modificar el texto en la
etiqueta en forma directa.

GP-Pro EX Manual de referencia 7-15



Desconexion de PLC/Dispositivos multiples conectados

B Confirmar el estado de la comunicacion

Cree un piloto para reconocer cuando se esta ejecutando una exploracion de la comunicacion.

1 En el ment [Objetos (P)], elija [Interruptor Piloto (C)] y seleccione [Piloto (L)] o haga clic en
g para poner un piloto en la pantalla.

2 Haga doble clic en el piloto en pantalla. Aparece el cuadro de didlogo Interruptor/Piloto.

.i’f: Interruptar/Piloto

1D del Objeta

SL_0000 El:

Comentario

e

|

Seleccionar forma

Furicicn del interruptol. Funcidn del pilota ' olor ]Etiuueta

¥ Funcidn del pilata

r2Detalle

Direccidn del Bit
[FLC1}<00000

Apuda [H) Aceptar (O] |

3 Use [Seleccionar forma] para definir el marco del piloto.

Cancelar

4 Configure la direccion de bit para reconocer el estado exclusivo de la exploracion de la
comunicacion en [Direccion del Bit] (Por ejemplo, LS956000).

Seleccione [#INTERNAL] para el [Dispositivo/
PLC] y "LS" para el dispositivo, introduzca
"956000" en la direccidn y presione la tecla
"Intro".

,i‘_‘: Direccién de entrada (Bit)

Haga clic en |& para

mostrar un teclado para Dispositvo/PL [HINTERNAL = Diireccidn del Bit
introducir direcciones. [ts =] [ese000 [#INTERMALILSS56000 = ||
Atras Borrar
7188
41656
1121 3
1] Ent
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* Use la direccion del dispositivo interno LS9560 - LS9567 para reconocer la

ejecucion o el paro de la exploracion de la comunicacion.
Area LS

LS9560 |Primer conductor de la maquina 1 ala 16

LS9561 |Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9562 |Primer conductor de la maquina 2 a la 16

LS9563 |Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9564 | Primer conductor de la maquina 3 ala 16

LS9565 |Primer conductor de la maquina 17 a la 32

LS9566 |Primer conductor de la maquina 4 ala 16

LS9567 |Primer conductor de la maquina17 a la 32

LS9568 Reservado
LS9569 Reservado

Por ejemplo, reconozca hasta 16 exploraciones de comunicacion del
controlador 1 usando LS9560.
[LS9560]

1514131211109 8 76 543210

Bit 0: OFF cuando el primer Controlador! de E/S estd explorando. ON
cuando la exploracion se detiene.

* Si designa un dispositivo de 32 bits en [Direccion inicial del area del

sistema], puede configurar 32 bits en el area LS. Sin embargo, solo puede
usar los 16 bits inferiores para reconocer la ejecucion de la exploracion de la
comunicacion.

5 Haga clic en la pestafia [Color] y configure los colores del piloto. Defina un [Color de
display], un [Disefio] y un [Color de borde] para cada caso en que [Seleccionar estado] esta

ON u OFF.

@ Interruptor/ Piloto

ID del Objeta
ISL_0000

Comentario

Desactivadn

Funcidn del mlarruntorl Funcidn del nilato. Colar | Et\uuatal

Seleccionar estado IDesaclivadn j

Mostrar colar I:l? ;I Parpaden INlngunu ﬂ

Disefin Sin disefin vl

Color del borde |l:|? ;I Parpaden INingunn j

Seleccionar farma

I

Ayuda [H)

Aceptar (0] Cancelar

NOTA » Segun la forma, es posible que no pueda cambiar el color ni el disefio.
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6 Haga clic en la pestafia [Etiqueta]. Defina la etiqueta que aparecera en el piloto. Especifique

el tipo de fuente y el tamafio, y en el campo rectangular introduzca el texto a mostrar. Haga
clic en [Aceptar].

,i: Interruptor/Piloto

D del Dbisto Funcién del interruptar | Funcisn del pilata | Color ~ Etiqueta |
ISL_UUUU 3:
Comentario

& Testo directo 7 Tabla de tewto

Seleccionar estado I Desactivado i l

i Parametros de la fuente

Tipo de fuente IFuente estandar 'l Tamafio I 8«16 punto vl
Mostrar idioma IASEII 'l Atributo del texta IEsténdar VI
- e

Color del texta FParpadeo
|I:I? ;IINinguno j
Seleccionar forma |
Color de la sombra Farpadeo
|-1 =l INinguno j
Color de fondo Parpaden
: : : Mi ¥
Copiar a todas las etiquetas | Borrar todas las etiquetas | |Transparente lll e J

V' Pasicicn fija I~ | Rastreands

Espaciad [0 {8 [S] S| =|

Apuda [H) | Aceptar (O] I Cancelar |

* Seleccione el interruptor y pulse la tecla [F2], y podra modificar el texto en la
etiqueta en forma directa.
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7.4 Cambiar un dispositivo/PLC

7.41 Introduccién

Cambie el

dispositivo/PLC y
todas las direcciones
se convierten al
mismo tiempo.
COM1 co D100 D100 D100
l D200 D200 D200
\ \

Compafiia A del Compaiiia B del Compaiiia B del Compaiiia B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)
El dispositivo/PLC
@ cambia y...
COM1 CO W200 W200 W200
W300 W300 W300
\ \
Compaiiia A del Compaiiia C del Compaiia C del Compaiiia C del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)

Cuando se cambia el tipo de PLC, se puede modificar al mismo tiempo las direcciones para
PLC multiples.

Hay dos métodos para convertir las direcciones cuando se cambia el modelo del dispositivo/
PLC: convertir el tipo de PLC sin designar un rango de conversion de la direccion, o
convertir el tipo de PLC y designar un rango de conversion de la direccion.

GP-Pro EX Manual de referencia 7-19



Cambiar un dispositivo/PLC

74.2 Procedimiento de configuracién

B Convertir el tipo de PLC sin designar un rango de conversion de la
direccién
Cambie el tipo de dispositivo sin especificar una plantilla de conversion de direcciones al
momento de la conversion.

NOTA * Por mas detalles, véase la Guia de configuracion.
&7"7.7.1 Guia de configuracion [Cambiar Dispositivo/PLC]” (pagina 7-42)

Por ejemplo:

COM1: El PLC de la Compania A, PLC1 (por ejemplo, Omron, CS/CJ Series HOST
Link)

COM2: Los PLC de la Compaiiia B, PLC2, PLC3, PLC4 (por ejemplo, 3 unidades de
Mitsubishi, A Series Computer Link)

Conversion del
dispositivo

COMI: El PLC de la Compaiiia A, PLC1 (por ejemplo, Omron, CS/CJ Series HOST
Link)

COM2: Los tres PLC de la Compaiia C, (por ejemplo, 3 unidades de Yokogawa
Electric Corp., Computer Link SIO)
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Cambie el dispositivo/PLC y en forma

simultanea, sin designar un Rango de
conversion de la direccion, todas las

GP direcciones se convierten.
| SN [y S—  — |
COM1 COM2 D100 D100 D100
D200 D200 D200
\ \
Compaiiia A del Compariia B del Compaiiia B del Compaiiia B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)
El dispositivo/PLC
@ cambia y...
GP
| NS p S— | —
COM1 COM2 D200 D200 D200
D300 D300 D300
\ \
Compaiiia A del Compafia C del Compaiiia C del Compaiiia C del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) RLEC (PLE3) PLC (PLC4)

-

Si no hay un cédigo de dispositivo de Convert Destination, puede que la
direccion no se visualice en la forma correcta. Después de convertir un
dispositivo/PLC, confirme todas las direcciones de dispositivo usadas en el
proyecto y corrija todas las direcciones pertinentes.
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1 En el menu [Proyecto (F)], elija [Ajustes del sistema (C)] y seleccione [Dispositivo/PLC], o
bien haga clic en||  justes aei . Aparece la pantalla [Dispositivo/PLC].

sistema
Dispositiva/PLC
Agregar Dispositivo/PLC Eliminar Dispositiva/PLC
itivo,/PLC 2
Sumario Cambiar Dispositiva/PLC
Fabricante IM'rtsubishi Electric Corporation Serie Q/QnA Serial Communication Puerto IW (']
Medeo de datos del texto 2 Cambiar

Parametros de comunicacidn

510 Type % RS232C  RS422/485(2wire) ' RS422/485(4wire)
- o |

Data Length 7 Lol

Parity " NONE " EVEN ' 0DD

Stop Bit 1 {12

Flow Control " NONE ' ER(DTRICTS) ) XONXOFF

Timeout B e
Retry IE 3:
‘Wit To Send ID 3: [ms)

RI/VCC Rl £ VCC

In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5V Power Supply). If you use the Digital's RS232C
|zolation Unit, please select it to VCC. Default

Pars del di 5 =

M 2 de dispositives/PLCs permitidos 16

MNimero Mombre del dispositivo Configuracion
@ 1 JrLc m-ﬂ [Station No =0, Networkc No.=0,FC No.=255,Request destination moddle 1/ N

2 Haga clic en la pestafia [Dispositivo/PLC 2] y haga clic en [Cambiar Dispositivo/PLC].

3 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Cambiar Dispositivo/PLC], defina el [Fabricante] y la
[Serie] del dispositivo/PLC que desea cambiar.

#* Cambiar Dispositivo/PLC

—Ljustes
Dispositive/PLC
Fabricante Mitsubishi Electric Corp
Serie Q/QnA Serial Communication

N2 de dispositivos/PLCs  1Unidad(es)

Método de conexidn

Puerto Ccoml

—Confi i d s de la

Fabricante IYOKOG. Electric Corporation j

Serie IPemonaI Computer Link 510 j

M 2 de dispositives/PLCs permitidos 16Unidad(es)

Método de conexidn
Puerto ICOME & l
efierase al manual de este disposifiva/PLG Ir 3l Manual del dispositive/PLC
Cambiar | Cambiar la direccidn de conversidn especificada | Cancelar

4 Haga clic en [Cambiar].
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5 Aparece el siguiente mensaje. Haga clic en [Aceptar (O)] y las configuraciones se finalizan.

,i: Cambiar Dispositive/PLC

Al cambiar el dizpositiva/PLC podria inutilizar a la direccidn definida en el archivo de proyecto para el nuevo
digpositivo/PLL. .
Por favor compruebe todas las direcciones definidas en el archivo de propecto, y cambielas a un valor apropiado
cuando se requiera.
Debe confirmar donde han sido usados por la herramienta de referencia cruzada.

Aceptar (O]

* Si cambia el PLC/dispositivo haciendo clic en el boton [Cambiar] en el
cuadro de dialogo [Cambiar PLC/dispositivo], puede que la plantilla de
conversion de direcciones no se visualice correctamente si no hay un codigo
de dispositivo en el destino. Confirme todas las direcciones de dispositivo
usadas en el proyecto y corrija todas las direcciones pertinentes.

* Después de convertir un dispositivo/PLC, las direcciones de dispositivo de
los objetos, D-Script y las alarmas deben configurarse nuevamente. Ademas,
si cualquier pantalla usa un conmutador [Cambio de pantalla], esa pantalla
debe guardarse de nuevo.

* Si usa un controlador de comunicacion Ethernet cuando convierte multiples
dispositivos/PLC, [UDP] y [TCP] no se pueden configurar en el mismo
controlador.

Por ejemplo, cuando el [Dispositivo/PLC 1] se ha establecido en MELSEC A
Ethernet [UDP], el [Dispositivo/PLC2] no puede establecerse en MELSEC A
Ethernet [TCP].
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B Cambiar el tipo de dispositivo usando la plantilla de conversion de
direcciones

Cambie el tipo de dispositivo especificando una plantilla de conversion de direcciones.
Designe el rango de la direccion previa y la direccion inicial del dispositivo/PLC de destino.

NOTA * Por mas detalles, véase la Guia de configuracion.
&"7.7.1 Guia de configuracion [Cambiar Dispositivo/PLC]” (pagina 7-42)

F7"7.7.2 Guia de configuracién del [Método de conversion de direcciones]” (pagina
7-43)

Por ejemplo:

COM1: El PLC de la Compaiiia A, PLC1 (por ejemplo, Omron, CS/CJ Series HOST
Link)

COM2: Los PLC de la Compania B, PLC2, PLC3, PLC4 (por ejemplo, 3 unidades de
Mitsubishi, A Series Computer Link)

Conversion del
dispositivo

COM1: El PLC de la Compaiiia A, PLC1 (por ejemplo, Omron, CS/CJ Series HOST
Link)

COM2: Los tres PLC de la Compaiiia C, (por ejemplo, 3 unidades de Yokogawa
Electric Corp., Computer Link SIO)

GP-Pro EX Manual de referencia 7-24



Cambiar un dispositivo/PLC

Cambie el dispositivo/PLC para
designar el rango de conversion de
GP direcciones y convertir todas las
direcciones en forma simultanea.

| NS p S— | —
COM1 COM2 D100 D100 D100
D200 D200 D200
\ \
Compaiiia A del Compaiiia B del Compaiiia B del Compaiiia B del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)
El dispositivo/PLC
@ cambia y...
GP
| SN [y S—  — |
COM1 COM2 W200 W200 W200
W300 W300 W300
\ \
Compaiiia A del Compaiiia C del Compaiiia C del Compaiiia C del
PLC (PLC1) PLC (PLC2) PLC (PLC3) PLC (PLC4)

1 En el mena [Proyecto (F)], elija [Ajustes del sistema (C)] y seleccione [Dispositivo/PLC], o
bien haga clic en Ly #ustes el Aparece la pantalla [Dispositivo/PLC].

sistema

Dispositive/PLC
r Dispositivo/PLC Eliminar Dispositive/PLC

{ Bisposiive/PLE 1" Dispostive/PLC 2

Sumario Cambiar Dispositivo/PLC
Fabricante IM'rtsubishi Electric Corporation Serie IQ,-"Qnﬁ Serial Communication Puerto IW (']
Modo de datos del texto [2° Combiar

Parametros de comunicacidn

SI0 Type + RS232C € RS422/485(2wire)  RS422/485(4wire)
Spee T
Data Length 7 [ol:
Parity  NONE  EVEN & 00D
Stop Bit 1 {12
Flow Control  NONE * ER(DTRICTS) " XONMXOFF
Timeout B e
Retry - |
\lait To Send =)
RI/VCC & Rl [l oo
In the case of RS232C, you can select the Sth pin to Rl (Input)
or VCC (5V Power Supply). If you use the Digital's RS232C
|zolation Unit, please select it to VCC. Default
P del di ” .
M 2 de dispositives/PLCs permitidos 16

MNimero Mombre del dispositivo Configuracion
@ 1 JrLc !ﬂ [Station No =0, Networkc No.=0,FC No.=255,Request destination moddle 1/ N

2 Haga clic en la pestafia [Dispositivo/PLC 2] y haga clic en [Cambiar Dispositivo/PLC].
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|

3 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Cambiar Dispositivo/PLC], defina el [Fabricante] y la
[Serie] del dispositivo/PLC que desea cambiar.

#+ Cambiar Dispositivo/PLC

—Ljustes
Dispositive/PLC
Fabricante Mitsubishi Electric Corp
Serie Q/QnA Serial Communication
N.2 de dispositives/PLCs 1Unidad(es)
Métede de conexién
Puerto COoM1
U
—Caonfi és dela

| YOKOGAWA Blectric Coporation x|

IPersonaI Computer Link 510 j

N2 de dispositives/PLCs permitidos 16Unidad(es)

Método de conexidn
Puerto ICOMZ 'l
Hefierase al manual de este disposifivo/PLG Ir 3l Manual del dispositiva/PLC
Cambiar | Cambiar la direccidn de conversidn especificada | Cancelar

4 Haga clic en [Cambiar la direccion de conversion especificada].

5 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Método de conversion de direcciones], haga clic en
[Anadir].

dn de direcciones

Antes del cambio: Mitsubishi Electic Corporation & Series Computer Link
Después del cambio:  YOKOGAWS Electic Corporation Personal Computer Link 510

Type | Superior antes de la conversion |Temminar antes de la conversion| Superior despues de la conversion

Agregar...
[Er....

Elirmiriar...

Exportar...
Importar...

Canvertir I Cancelar |

4
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|

6 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Registrar la plantilla de conversion de direcciones],
defina el [Tipo de direccion], la direccion [Inicial] y [Final] Antes de la conversion, y la
direccion [Inicial] Después de la conversion.

.-a"_": Plantilla de conversion de direcciones de registro
Tipo de direccionamiento
 Bit @ Palabra
imﬁ de |la conversién: Mitsubishi Electric Corporation Q/Qn...
Inicio I[P|_cg]|jm'|[m—
Final [PLc2D00200 |

Después de la conversion:

Inicio [PLCTIWOD200
Registrar I Cancelar I

4

7 Haga clic en [Registrar].

8 Cuando aparezca el cuadro de didlogo [Método de conversion de direcciones] y se agregue la
plantiilla de conversion, haga clic en [Convertir].

,-i'_": Especificacion del método de conversidn de direcciones

Antes del cambio: Mitsubishi Electic Corporation & Series Computer Link
Después del cambio:  YOKOGAWS Electic Corporation Personal Computer Link 510

Agregar...
Editar...
Eliminar...

Exportar...
Importar...

[_Corveni | Conceln_|

4

* Después de convertir un dispositivo/PLC, las direcciones de dispositivo de
los objetos, D-Script, Alarmas, etc., deben configurarse de nuevo. Ademas,
guarde cualquier pantalla que use un objeto de interruptor especial
establecido en [Cambio pantalla].

* Siusa un controlador de comunicacion Ethernet cuando convierte multiples
dispositivos/PLC, [UDP] y [TCP] no se pueden configurar en el mismo
controlador.

Por ejemplo, cuando el [Dispositivo/PLC 1] se ha establecido en MELSEC A
Ethernet [UDP], el [Dispositivo/PLC2] no puede establecerse en MELSEC A
Ethernet [TCP].
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7.5 Conectar multiples GP aun PLC

7.5.1 Introduccién

PLC

Conexién COM

GP
(Maestro

Conexion Ethemet/\

GP GP GP GP
(Esclavo) (Esclavo) (Esclavo) (Esclavo)

Puede conectar una GP maestray 16 GP esclavos a un PLC de forma simultanea.
Solo la GP maestra se comunica con el PLC. Las GP esclavas comunican con la GP maestra.

» GP-Viewer EX so6lo puede conectarse al maestro.

Véase lo siguiente para obtener informacion acerca de GP-Viewer EX.
@DCapl’tqu 36 Mostrar u operar un ordenador desde la unidad GP”, pagina 36-1)
Si usa la misma direccion de dispositivo de control (Dispositivo/PLC) en
unidades GP multiples, es posible los objetos no funcionen correctamente.
Por ejemplo, si se configura la misma direccion en la direccion de palabra de
control del visualizador del grafico de bloques de datos, aunque la
actualizacion del grafico se inicie en la GP maestra, es posible el grafico en
ésta no se actualice, en cambio se actualiza el grafico en una GP esclava. Si
sucede este tipo de error, configure una direccion tUnica para cada GP.

En la ventana [Ajustes del sistema], en la pestafia [ Visualizar] de la pagina
[Unidad de visualizacion], seleccione la casilla [Reflejar en Dispositivo/
PLC]. Se usa la misma direccion inicial del area del sistema para el maestro y
los esclavos, y todas las unidades GP compartiran estos valores.

Por ejemplo, al compartir el [Numero de la pantalla actual], puede cambiar
todas las pantallas en la GP maestra y las GP esclavas de forma simultanea.
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B Modelos compatibles

Serie

Modelo

Numero de modelo

Serie GP-3000

GP3200A

AGP3200-A1-D24

GP3200T

AGP3200-T1-D24

GP-3300HL

AGP3300H-L1-D24

GP-3300HS

AGP3300H-S1-D24

GP-3310HT

AGP3310H-T1-D24

GP3300L

AGP3300-L1-D24 Rev.4 o posterior

AGP3300-L1-D24-D81K Rev.4 o posterior

AGP3300-L1-D24-D81C Rev.4 o posterior

AGP3300-L1-D24-FN1M Rev.4 o posterior

AGP3300-L1-D24-CA1M Rev.4 o posterior

GP3300S

AGP3300-S1-D24 Rev.4 o posterior

AGP3300-S1-D24-D81K Rev.4 o posterior

AGP3300-S1-D24-D81C Rev.4 o posterior

AGP3300-S1-D24-CA 1M Rev.4 o posterior

GP3300T

AGP3300-T1-D24 Rev.4 o posterior

AGP3300-T1-D24-D81K Rev.4 o posterior

AGP3300-T1-D24-D81C Rev.4 o posterior

AGP3300-T1-D24-FN1M Rev.4 o posterior

AGP3300-T1-D24-CA1M Rev.4 o posterior

GP3400S

AGP3400-S1-D24

AGP3400-S1-D24-D81K

AGP3400-S1-D24-D81C

AGP3400-S1-D24-CAIM

GP3400T

AGP3400-T1-D24

AGP3400-T1-D24-D81K

AGP3400-T1-D24-D81C

AGP3400-T1-D24-FN1M

AGP3400-T1-D24-CA1IM

GP3450T

AGP3450-T1-D24

GP3500L

AGP3500-L1-D24

AGP3500-L1-D24-D81C

GP3500S

AGP3500-S1-D24

AGP3500-S1-D24-D81K

AGP3500-S1-D24-D81C

AGP3500-S1-AF

AGP3500-S1-AF-D81K

AGP3500-S1-AF-D81C

AGP3500-S1-D24-CAIM

AGP3500-S1-AF-CAIM

Sigue
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Serie

Modelo

Numero de modelo

Serie GP-3000

GP3500T

AGP3500-T1-D24

AGP3500-T1-D24-D81K

AGP3500-T1-D24-D81C

AGP3500-T1-D24-FN1M

AGP3500-T1-AF

AGP3500-T1-AF-D81K

AGP3500-T1-AF-D81C

AGP3500-T1-AF-FN1M

AGP3500-T1-D24-CAIM

AGP3500-T1-AF-CA1IM

GP3510T

AGP3510-T1-AF

AGP3510-T1-AF-CA1IM

GP3550T

AGP3550-T1-AF

GP3560T

AGP3560-T1-AF

GP3600T

AGP3600-T1-AF

AGP3600-T1-AF-D81K

AGP3600-T1-AF-D81C

AGP3600-T1-AF-FN1M

AGP3600-T1-D24

AGP3600-T1-D24-D81K

AGP3600-T1-D24-D81C

AGP3600-T1-D24-FN1M

AGP3600-T1-D24-CAIM

AGP3600-T1-AF-CA1IM

GP3650T

AGP3650-T1-AF

GP3750T

AGP3750-T1-AF

AGP3750-T1-D24

Sigue

GP-Pro EX Manual de referencia

7-30




Conectar multiples GP a un PLC

Serie Modelo Numero de modelo
IPC Series PS-2000B PS2000B-41
PS-3450A PS3450A-T41
PS3450A-24V
PS-3451A PS3451A-T41-24V
PS-3650A PS3650A-T41
PS-3651A PS3651A-T41
PS-3700A PS3700A-T41-ASU-P41
PS-3710A PS3710A-T41
PS3710A-T41-PAl
PS-3711A PS3711A-T41-24V
APL-3*00 APL3000-BA
APL3000-BD
APL3600-TA
APL3600-TD
APL3600-KA
APL3600-KD
APL3700-TA
APL3700-TD
APL3700-KA
APL3700-KD
APL3900-TA
APL3900-TD
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7.5.2 Procedimiento de configuracién

[T © Si el trafico de comunicacion total de la GP conectada excede el limite
superior del trafico de comunicacién constante maximo, se le denegara el
acceso al esclavo que ha intentado conectarse. Ademas, si solo la GP
maestra excede el limite superior, las GP esclavas no se pueden conectar.
Cree los datos del proyecto tomando en cuenta el trafico de datos.

Para obtener informacion acerca del limite superior del trafico de datos y
como calcularlo, véase lo siguiente.

&~ *7.5.3 Cémo calcular el trafico de comunicacién” (pagina 7-33)

* Prepare los proyectos para transferirlos a las respectivas GP. Cree todos los
proyectos con la misma version de GP-Pro EX y use las mismas
configuraciones para Dispositivo/PLC.

* Por mas detalles, véase la Guia de configuracion.

&"*7.7.3 Guia de configuracion del sistema [Unidad de visualizacion] - [Ajustes
extendidos] - [Ajustes de Ethernet Multilink]” (pagina 7-48)

1 Desde el menu [Proyecto (F)], seleccione [Ajustes del sistema (S)] o bien haga clic en
) Austesdel para abrir [Unidad de visualizacion] en la ventana Ajustes del sistema. Aparece

sistema

el cuadro de didlogo [Unidad de visualizacion]. Haga clic en la pestafia [Ajustes extendidos].

Wisualizar | Operacidn Iéuical Modao | Léuic:al Area de sistems | Ajustes extendidosl isualizador remotol

—Ajustes de la pantalla

M.2 de pantalla inicial I‘] 3: g

Tipo de datos de los ndmeros de & Bin  BCD
pantallaz de visualizacion

Carnbiar la pantalla desde la unidad de visualizacidn

V' Reflejar en Dispositivo/PLC

Hora de inicia ID 3: g Segundo
Modo de ezpera INinguno 'l

Tiempo de modo de espera I‘I 3: _‘d Miruta
Pantalla a cambiar en modo de espera I‘I 3: _‘lﬂ

2 En [Pardmetros de Ethernet Multilink], seleccione la casilla [Habilitar Ethernet Multilink].
En [Modo de accion], seleccione Maestro o Esclavo para transferir este proyecto e introduzca
la direccion IP de la GP maestra en [Direccion IP del maestro].

Parametros de Ethernet Multilink

¥ Habilitar Ethemet bultilink

tModa de accidn & Maestto  Esclavo

Direceian [P del I i] 0 0 1] Filtrado
maestio - = .

* Cuando realice la configuracion de forma que s6lo se podran conectar las GP
esclavas con una direccion IP especifica, haga clic en [Filtrado] configure los
ajustes en el cuadro de didlogo [Ajustes de filtrado].

&~7.7.3 Guia de configuracién del sistema [Unidad de visualizacion] - [Ajustes
extendidos] - [Ajustes de Ethernet Multilink]” (pagina 7-48)

3 Cree los datos de pantalla y transfiéralos a la GP.
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7.5.3 Como calcular el trafico de comunicacion

[0 4| * Cree una pantalla (PRX) de forma que el trafico de comunicacion constante
de estacion total de la GP maestra, GP-Viewer EX y las GP esclavas no
exceda 8090.
Si el trafico de comunicacion constante de estacion total de la GP conectada
excede el limite superior del trafico de comunicacién constante maximo, se
le denegara el acceso al esclavo que ha intentado conectarse. Ademas, si
solo la GP maestra excede el limite superior, las GP esclavas no se pueden
conectar.

1 Primero, con varias GP conectadas, compruebe el nimero de direcciones configuradas para
los objetos y D-Script.
En el menu [Pantalla (S)] seleccione [Info de la pantalla (I)] y podra ver el numero de
direcciones.

[N d| © Asegurese de que el N.° de direcciones (objetos) y el N.° de direcciones (D-
Script) total para todas las pantallas no supere los 475.

@ Info de la pantalla

Abributo de la pantalla

Tipo Basze
Himero 0oo1
Titulo Sin titulo

Mivel de seguiidad 1]

Ervviar datos

=
Tamafio de envio 22,538 Bytes [21%]
Mumero de direcciones 105 [Max1,152)
[componentes]

Mimero de direcciones [D-Script) 3 [Manl 152
Objetos 106 w1 024

Infarmacicn

Cerrar [C]

2 Calcule el trafico de comunicacion constante de estacion de cada GP.
Trafico de comunicacion constante de la estacion =
N.° de direcciones (Objetos) +
N.° de direcciones (D-Script) +
Trafico de comunicacion constante de sonido +
Trafico de comunicacion constante de alarmas +
Trafico de comunicacion constante de muestreo

NOTA + El trafico de comunicacion constante de sonido, alarmas y muestreo
aparecera en la parte inferior de la pantalla cuando se guarde el proyecto.
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3 Calcule el trafico de comunicacion constante de estacion de cada GP.

NOTA * Si el trafico de comunicacion constante de estacion excede el limite superior
y la conexion falla, reduzca los datos de sonido, alarmas o muestreo antes de
realizar la transferencia y vuelva a conectarse.
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7.6 En un entorno de GP multiples, activar una sola GP

7.6.1 Introduccién

En
funcionamiento

GP
(Esclayvo)

0
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Cuando hay GP multiples conectadas al PLC, se puede configurar un bloqueo de operacion
para que las operaciones tactiles de otras GP estén deshabilitadas mientras se ejecuta una GP.

* Para obtener informacion acerca de los modelos compatibles, véase lo
siguiente.
7751 Introduccion” (pagina 7-29)

* Con la funcién de bloqueo de operacion, la primera GP operada, ya sea una GP
maestra, GP esclava o GP-Viewer, serd la GP desbloqueada y la funcion téctil
de las demas GP sera bloqueada.

* Para obtener informacion detallada acerca de cuando el Bloqueo de
operacion esta habilitado en GP-Viewer EX, véase lo siguiente.

@DCapl’tqu 36 Mostrar u operar un ordenador desde la unidad GP”, pagina 36-1)

» Cuando el bloqueo de operacion esté activado, la funcion tactil no funcionara
en ninguna GP excepto por la GP desbloqueada. Sin embargo, D-Script, el
Disparador, el programa de Ladder y el programa 16gico del PLC se
ejecutaran dentro de la GP maestra y las GP esclavas.

* Segun el estado de la comunicacion y la configuracion del sistema, puede que se
desactiven otras operaciones tactiles y que la velocidad de respuesta sea lenta
mientras se recupera/actualiza el bloqueo tocando la pantalla y/o usando el
interruptor de bloqueo de operacion.

» Si se realiza una operacion tactil inmediatamente después de conectarse o de
recuperar una conexion interrumpida, puede producirse un error.

En el caso de Ethernet Multilink, los valores no se escriben a la estacion
maestra cuando se produce un error. Asimismo, cuando la funcion Bloqueo
de operacion se usa en GP-Viewer EX, los valores tampoco se escriben al
display.

* La tecla de funcién configurada para las GP de mano también esta sujeta al
Bloqueo de operacion.

 El tréfico de comunicacion constante de la estacion procesado por un
Maestro puede comprobarse haciendo referencia a la variable del sistema
#H_EtherLink ConstCommuniMemInfo).

* La informacion de bloqueo aparece en la pantalla GP de espera.

F 763 La pantalla GP mientras el Bloqueo de operacion esta activado” (pagina 7-
40)
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7.6.2 Procedimiento de configuracién

Hay dos métodos para configurar un bloqueo de operacion, tal y como se muestra a
continuacion.

* Tocar la pantalla para configurar un Bloqueo de operacion.

* Poner el [Interruptor Bloquear operacion] en la pantalla

B Tocar la pantalla para configurar un Bloqueo de operacion

Cuando se toca la pantalla de una GP, se deshabilita la operacion tactil en otras GP.

NOTA * Consulte la Guia de configuracion para ver los detalles de la configuracion.

&~"7.7.3 Guia de configuracion del sistema [Unidad de visualizacion] - [Ajustes
extendidos] - [Ajustes de Ethernet Multilink]” (pagina 7-48)

1 Desde el ment [Proyecto (F)], seleccione [Ajustes del sistema (S)] o bien haga clic en
-y #ustesdel para abrir [Unidad de visualizacion] en la ventana Ajustes del sistema. Aparece

el cuadro de dialogo [Unidad de visualizacion].
Haga clic en la pestafia [Ajustes extendidos].

Wisualizar | Operacidn lGaica | Mada | Lédica | Area de sistemal] Aiustes entendidos [ visualizadar remata |

—Ajustes de la pantalla

N.2 de pantalla inicial |1 3: g

Tipo de datos de los nomernos de & Bin  BCD
pantallaz de vizsualizacidn

Cambiar la pantalla desde la unidad de wvisualizacion

¥ Reflejar en Dizpositiva/PLE

Hora de inicio Iﬁg Segundo

Modo de espera W
Tiempo de modo de espera Iﬁj Minuto
Pantalla a cambiar en modao de espera mj

2 En [Bloqueo de operacion], seleccione las casillas [Habilitar el bloqueo de operacion] y
[Bloquear funcion tactil de la pantalla].

Bloguen de funcionamiento

¥ Habilitar el bloquen de operacisn

¥ Eloguear funciohamisnta tactl de la pantalla

Tiempo fuera I 20 3: g seg

3 En [Tiempo fuera], defina los segundos que transcurren hasta que la operacion se desbloquea
automaticamente cuando no se lleva a cabo una nueva operacion tactil en la GP
desbloqueada.
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B Poner el [Interruptor Bloquear operacién] en la pantalla

Al tocar el Interruptor Bloquear operacion, establece y cancela un bloqueo de operacion.

La GP en la cual se toca el Interruptor Bloquear operacion para ejecutar el bloqueo seréa la GP
desbloqueada. Para cancelar el bloqueo se debe pulsar el interruptor Desbloquear en la GP
desbloqueada.

 Consulte la Guia de configuracion para ver los detalles de la configuracion.
F""10.15.4 Interruptor especial” (pagina 10-75)
* Para obtener informacion detallada acerca del método para los ubicar objetos
y configurar la direccion, forma, color y la etiqueta, véase el "Procedimiento
para editar el objeto".
&~ v8.6.1 Editar objetos” (pagina 8-51)

1 Desde el menu [Proyecto (F)], seleccione [Ajustes del sistema (S)] o bien haga clic en
) Austesdel para abrir [Unidad de visualizacion] en la ventana Ajustes del sistema. Aparece

sistema

el cuadro de didlogo [Unidad de visualizacion].
Haga clic en la pestafia [Ajustes extendidos].

Wisualizar | Operacidn Io’qical Modo | Lo’qical Area de sistema]| Ajustes extendidos § Visualizador remotol

—Ajustes de la pantalla

N.2 de pantalla inicial |1 3: g

Tipo de datos de los ndmenos de & Bin  BCD
pantallaz de visualizacion

Cambiar la pantalla desde la unidad de visualizacion

¥ Reflgjar en Dispositivo/PLE

Hora de inicio mg Segundo

todo de espera Im
Tiempo de modo de espera mj Minuto
Pantalla & cambiar en modo de espera mj

2 En [Bloquear operacion], seleccione las casilla [Habilitar el bloqueo de operacion].

Blogquen de funcionamiento

[+ Hatilitar el bloquen de operacidn

[ Bloguear funcionamienta tactl de la pantalla

Tiempo fuera IED 3: g seg

3 En [Tiempo fuera], defina los segundos que transcurren hasta que la operacion se desbloquea
automaticamente cuando no se lleva a cabo una nueva operacion tactil en la GP
desbloqueada.

4 En el menu [Objetos (P)], elija [Interruptor Piloto (C)] y haga clic en [Interruptor especial
(P)], o bien haga clicen & para poner el interruptor.
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5 Haga doble clic en el objeto del interruptor puesto. Aparece el siguiente cuadro de dialogo.

,f‘j: Interruptor/Piloto k [ %]
ID del Obieta Funcidn del interruptar | Interruptar comin | Funcién del piloto | Color | Etiqueta |
ISL_DDDD 3
C i ¥ Furcién del intsmuptor = i i e
amentario P s - .d}
I Lista de maliples funciones Q
[ M Interruptar Interuptar— Camnbio Interruptar | Interruptar
de bit de palabra  pantalla ezpecial selector
Funcidn especial
IInterruptor vizualizacion de ventana j
Mumera de ventana
Seleccionar forma | ID 3‘ g
™ Sir forma
Afiadir
Elirriiriar
Caopiar v afiadit
Apuda [H) | Aceptar (O] I Cancelar

6 En [Seleccionar forma], seleccione la forma del interruptor.

7 En [Funcion especial], seleccione [Bloquear operacion] y en [Funcion] seleccione el tipo de
interruptor que desea definir.

Funcion especial

IBquueo de funcionamiento j
Funcidn
I Bloquear y Desbloquear j

[~ Mo desblogquear automaticamente

NOTA » Seleccione la casilla [No desbloquear automaticamente] y el bloqueo de
operacion no se cancelara, aun si ha transcurrido el tiempo definido en

[Tiempo fuera]. Para desbloquear, [Funcion] debe ser [Bloquear y
Desbloquear], o bien se debe colocar un interruptor especial para
[Desbloquear].

8 Segun sea necesario, defina el color del interruptor y el texto en la pestafia [Color] y la
pestafia [Etiqueta], y haga clic en [Aceptar].

* Segtn la forma, es posible que no pueda cambiar el color.
* Seleccione el interruptor y pulse la tecla [F2], y podra modificar el texto en la

etiqueta en forma directa.
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7.6.3 La pantalla GP mientras el Bloqueo de operacién esta activado

Cuando un Bloqueo de operacion esta activado, la siguiente pantalla aparece en las GP
distintas a la GP desbloqueada y la operacion tactil queda deshabilitada.

State
TimerMoved

apsedlime

#H:mekRemainderTime
BH LockOwnerIPAddr

I2IF Tockei e

1 2 3 4 5

Mostrar el contenido

Cambia la ubicacion de la etiqueta, desde la parte superior de la pantalla a la
parte inferior y viceversa.

Cambia la pantalla a la segunda pagina.
Locked by : 10.187. 225, 117
i|1_?2| LOCkEd [Time : 19 sec )

En la segunda pagina de la pantalla, aparece el nombre de la estacion de la GP
desbloqueada. Si la pantalla GP desbloqueada es GP-Viewer, no aparece nada.

Muestra que el Bloqueo de operacion ha sido activado para la pantalla.
Parpadea durante el Bloqueo de operacion.

Muestra el tiempo que falta para que el Bloqueo de operacion se desbloquee
automaticamente. Cuando el tiempo restante es 0, el Bloqueo de operacion se
cancela. Cuando se mueve a la segunda pagina, aparece el tiempo transcurrido
desde la activacion del Bloqueo de operacion.

5 Muestra la direccion IP de la GP desbloqueada.
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* Puesto que el estado de bloqueo no se muestra en la GP desbloqueada, no se
puede comprobar desde la GP, aun si se bloquea sin querer. Para comprobar
el estado en la GP desbloqueada, agregue la funcién de piloto al Interruptor
Bloquear operacion. Asigne la variable de sistema "#H_IsLockOwner" a la
Funcion del piloto para configurar el estado de forma que se pueda cambiar
de bloqueado a desbloqueado y que pueda comprobar el estado de bloqueo
desde la GP desbloqueada.

* Respecto al nombre de la estacion, el texto que puede visualizarse depende
del tamafio de la pantalla.
Pantalla QVGA: hasta 17 caracteres
Pantalla VGA: hasta 26 caracteres
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7.7

7.71

Guia de configuracion

Guia de configuraciéon [Cambiar Dispositivo/PLC]

En la pagina [Dispositivo/PLC] haga clic en [Cambiar Dispositivo/PLC] y aparece el
siguiente cuadro de didlogo. Seleccione el modelo del Dispositivo/PLC que desea cambiar.

&+ Cambiar Dispositivo/PLC

—Ajustes actusles
Dispositive/PLC
Fabricante Mitsubishi Electric Corporation
Serie Q/QnA Serial Communication
.2 de dispositives/PLCs TUnidad(es)
Método de conexidn
Puerto Ccom
—Confi i después de la
Dispositive/PLC
Fabricante IYOKOG#"-’;-'# Electric Corporation j
Serie IPemonaI Computer Link S10™ j
.2 de dispositives/PLCs permitides 16Unidad(es)
Métedo de conexidn
Fuerto ICOI’:'IQ i

Hetiérase 3| manual de este dispositiva/PLT Ir al Manuzl del dispositivo/PLC

Cambiar I Cambiar la direccién de conversion especficada I Cancelar |

Configuracién Descripcion
w Fabricante Visualiza al fabricante del PLC/dispositivo definido en la actualidad.
2 | Serie Muestra la serie del PLC actualmente especificado.
Z | Numero de Visualiza el nimero de dispositivos conectados para el PLC definido en la
| Dispositivo/PLC | actualidad.
)]
® Muestra el puerto de conexion del dispositivo/PLC actualmente
2. | Puerto .
< especificado.
S | Fabricante Define al fabricante del nuevo PLC.
'g Serie Define la serie del PLC nuevo
% No. de Visualiza el nimero de dispositivos que pueden conectarse con el PLC
O | dispositivos/PLC | nuevo.
g permitidos
o Seleccione un puerto de conexion para el PLC nuevo entre [COM1],
‘% [COM2], [Ethernet (UDP)] y [Ethernet (TCP)].
2]
3 | Puerto
n
L
n
2,
<

Consulte el manual
de este dispositivo/
PLC

Visualiza la pagina para un PLC/dispositivo cambiado en el " "Manual del
dispositivo/PLC de GP-Pro EX".

Ir al Manual del
dispositivo/PLC

Muestra la primera pagina del "Manual del dispositivo/PLC de GP-Pro
EX".

Sigue
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Cambiar

Cambia el modelo del dispositivo sin especificar una plantilla de
conversion de direcciones.

* Ya que no se especifica una plantilla de conversion de direcciones, si no
hay codigo de direccion de destino, puede que la direccion no se
visualice correctamente.

Cambiar la direccion
de conversioén

Cambia el modelo del dispositivo al especificar una plantilla de
conversion de direcciones. Designe el rango de la direccion previa y la

especificada direccion inicial del dispositivo/PLC de destino.
Cancelar Cancela las definiciones del nuevo PLC/dispositivo.
7.7.2 Guia de configuracion del [Método de conversion de direcciones]

En el cuadro de dialogo [Cambiar Dispositivo/PLC], haga clic en [Cambiar la direccion de
conversion especificada] y aparece el siguiente cuadro de didlogo. Puede especificar un rango
de conversion de direcciones cuando cambie el modelo del dispositivo/PLC.

Antes del cambio: Mitsubishi Electic Corporation & Series Computer Link
Después del cambio:  YOKOGAWS Electic Corporation Personal Computer Link 510

Type |Superior antes de la conversion| Terminar antes de la conversion | Superior despues de la conversion

Agregar...
Editar...
Eliminar...

Exportar...
Importar...

Canvertir I Cancelar |

4

Configuracion

Descripcion

Antes de cambiar

Muestra el fabricante y las series del PLC anterior.

Después del cambio

Muestra el fabricante y la serie del PLC nuevo.

Tipo

Muestra [Palabra] o [Bit], segun el tipo de direccidon convertida.

Inicio de la Muestra el valor inicial de la direccion de dispositivo usada antes de la
conversion conversion de la direccion

Final de la Muestra el valor final de la direccion de dispositivo que se uso antes de la
conversion conversion de la direccion.

Resultado de la
conversion

Muestra el valor inicial de la direccion de dispositivo usada después de la
conversion de la direccion

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Anadir/Editar

Anada o modifique nuevas configuraciones para una plantilla de
conversion de direcciones. Aparece el siguiente cuadro de didlogo.

,;_}‘_‘: Plantilla de conversién de direcciones de registro

Tipo de direccionamiento
" Bit % Palabra
Antes de la Mitsubishi Electric Corporation Q/Gn_..
Inicio [[PLC2)D00100 =
Final [iPLCZID00200 =
Después de la conversion:
Inicio [[PLC1]w00200 =
Registrar I Cancelar |
4

Tipo de direccion | Seleccione el tipo de direccion de conversion desde [Bit] o [Palabra].

Antes de la Muestra el fabricante y las series del PLC anterior.

conversion

Inicio Configure el PLC de origen y la direccion inicial

Final Defina el PLC de origen y la direccion final.

Después de la Muestra el fabricante y la serie del PLC nuevo.

conversion

Inicio Defina el PLC de destino y la direccion inicial
Eliminar Elimine la plantilla de conversion de direcciones.

Sigue
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Configuracion Descripcion

Lee (Importar) o transfiere (Exportar) el contenido de una plantilla de
conversion de direcciones.

7~

~
Superior [ Terminar Superior
antes de la | antes dela [despuesdela| [ (1) Importar

conversion | conversion | conversion

|:|< D100 | D200 | W100 k —

Archivo CSV|
D300 D400 | W300

\d

(2) Exportar

w

Importar

Puede usar un archivo guardado anteriormente en formato CSV para
crear un archivo de plantilla de conversion de direcciones (vea (2).
Los archivos de plantilla de conversion de direcciones pueden ser
usados en un proyecto diferente al importarlos.

Superior | Terminar Superior
antesdela | antes dela |después de la
conversion | conversion | conversion

De otro 0 formatol D100 | D200 | W100
S|§tema o } csv
Microsoft Excel F.D. D300 | D400

W300

Exportar/Importar

» Haga clic en [Importar] y aparece el siguiente cuadro de dialogo [Abrir

archivo]. Seleccione la ubicacion y el nombre del archivo, haga clic en
[Abrir] y se importa el archivo.

Abrir

(7] x]

Buscar en: Ia Module = = £ E-

| _pdx
"1 Printsample
| IPratocol

Nombre de
archivo: I

j Abrir I
e red [ES 3
! Tipa de archivos: ICSV [Delimitado par comas)™ csv] j Cancelar
3

» Cuando importe un archivo CSV, asegurese de que coincida con el
formato de la plantilla de conversion de direcciones. Si los formatos no
coinciden, el archivo no se podra importar correctamente.

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Exportar/Importar

Exportar
Puede exportar plantillas de conversion de direcciones registradas a
otras aplicaciones guarddndolas en formato CSV.

Entonces, el archivo guardado puede editarse en Microsoft Excel u otro
software de hoja de célculo.

Superior | Terminar Superior
antesde la | antes dela |después de la|
conversion | conversion | conversion

D100 | D200 | W100 formato 0 Modificar en
csv } Microsoft Excel o
D300 | D400 | W300 F.D.

emplee otro sistema

» Haga clic en [Exportar] y aparece el siguiente cuadro de dialogo
[Guardar como]. Seleccione la ubicacion y el nombre del archivo, haga
clic en [Guardar] y se exportara el archivo.

Guardar como H
Guardar en: [ 3 Madule sl o« £ B

|_JFonts
Jia

Historial | marusl

< | pct

|3 Prinksample
|Protocel
Hombre de
archivor Itssl.plx j |L|da||
Tipa: I CSY [Comma-Defimited)(* cav) j Cancelar

* Esta configuracion puede usarse cuando hay plantillas de conversion de
direcciones multiples.

» El archivo CSV exportado puede editarse en un programa de hoja de

calculo como Microsoft Excel.

Sigue
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|

Configuracion Descripcion
* Muestra de salida a un archivo CSV
Los datos exportados en formato CSV se visualizan de la siguiente

forma.

Plantillas de conversion de direcciones antes de ser exportadas

Antes del cambio: OMRON Corporation CACY Series HOST Link
Iitsubishi Electiic Corporation & Series CPU Diect

Type |Superi0r antes de la conversi0n| Terminar antes de la conversion | Superior despues de la conversion | Adregar...
Palabra [PLC1IDMO200 [PLC1]CM0300 [PLCT]D00100 Editar...
Palabra [PLC1IDRO300 [PLC1 00400 [PLCADO0200 Eliminar...

[PLCT]TIMON00 [PLC1]TIMO300 [PLC1ITS00200

Después del cambia:

Esportar...
Importar...

El archivo CSV creado al exportar el archivo anterior

Lista de Nombre de la

plantillas ........................................................................ clave 1
Convertir desde

OMR _CSIO it el controlador
de dispositivo
Convertir al

Exportar/Importar MIT ACPU oottt controlador de

dispositivo

0,[PLC1]DMO0200,[PLCA]DMO300,[PLCAIDOT00. ... eeeeeeeeeee

[Tipo] "2, [Nombre del dispositivo/PLC ] Convertir desde la direccion inicial,
[Nombre del dispositivo/PLC] Convertir desde la direccion final, [Nombre del
dispositivo/PLC] Convertir a la direccion inicial

0,[PLC1]DMO0300,[PLC1]DM0400,[PLC1]D0200...........ceeceiiiiriiiiiee e

[Tipo] 2, [Nombre del Dispositivo/PLC] Convertir desde la direccién inicial,
[Nombre del Dispositivo/PLC] Convertir desde la direccion final, [Nombre del
Dispositivo/PLC] Convertir a la direccion inicial

1,[PLC1]TIMO100,[PLCA]TIMO300,[PLCATTS0200........ooreeoeeeeer e eeeeeeeeeee

[Tipo] 2 , [Nombre del Dispositivo/PLC] Convertir desde la direccion inicial,
[Nombre del Dispositivo/PLC] Convertir desde la direccion final, [Nombre del
Dispositivo/PLC] Convertir a la direccion inicial

Cuando el archivo anterior se representa en formato de tabla, se ve asi.

Convertir desde
Lista de disefigzel controlador
O—/M R CSIO Convertir a
MIT_ACPU controlador
0 [[PLC1]IDM0200 | [PLC1]DMO0300 | [PLC1]D0100
0 [[PLC1]DMO0300 |[PLC1]DM0400 |[PLC1]D0200
,1_ [PLC1]TIM0100 |[PLC1]TIM0O300 |[PLC1]TS0200
positi Convertlr desde Ia Convemr desde Con.verti.r’a
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7.7.3

Guia de configuracion del sistema [Unidad de visualizacion] -

[Ajustes extendidos] - [Ajustes de Ethernet Multilink]

A @ o x

Wisualizar —

Wisualizar

Unidad de wisualizacidn

Programas logicos
Wideo/Pelicula

Euente

Ajustes Periféricos

Lista de periféricos
Disposiivo/PLE
Impregorg
Eauipos de entrads
Scipt
Controlador de E/5
Sewidor FTP

Midem

Médulo de viden/Unidad de DI

Unidad de visualizacion
Serie GP3000 Series
Modelo AGP-35005
Método de instalacion  Horizontal

Unidad de visualizacion

Wisualizar | Dperacin lodica | Modo | Ladica | Area de sisteml)  Alustes extendidos Bvisuslizador remoto

~Configurscidn del monitor de varisbles
I™ Manitor del wariables

La ventana global esta definida en indirecto

~Cargai la tabla e tetto

¥ Habiltar la funcién Cargar la tabla de texto
Cargar & Tarjeta CF
I Leer archivo al anancar

I | Elrire el arctive desaies de laactislzasin

" Almacenamiento USE

- Parametros de Ethernet Multiink
¥ Habilitar Ethemet Multiink.

Moda de accidn ' Maestro € Esclava

Compatibiidad

Discern | 4o 00 0o 0 Flo
—1| [ Blogueo de i iento
IV Habilitar el bloquen de operacion
I™ Bloquear funcionamisnta tactil de la pantalla
Tempotiea [ 8 e
Configuracion Descripcion

Habilitar Ethernet Seleccione la casilla y se podran conectar multiples GP a un PLC.
Multilink

creado.

Modo de accion

Defina Maestro o Esclavo para la GP a la que se transferira el proyecto

* En [Unidad de visualizacion] - [Acceso remoto] - [ Visualizador remoto],
si la casilla [Habilitado] esta seleccionada, no se puede seleccionar
[Esclavo].

Direccion IP del
maestro

Introduzca la direccion IP de la GP maestra.

* No se puede configurar si la casilla [Maestro] esta seleccionada en
[Modo de accion].

Sigue
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Configuracion Descripcion
Haga clic para mostrar la pantalla [Ajustes de filtrado].
NOTA
* No se puede configurar si la casilla [Esclavo] esta seleccionada en
[Modo de accion].
.9_'?: Configuracion de filtro
IV Séln permitic la conexidn a las direcciones [P especificadas
1|D_D_D_D EIID_D_D_D
. 2 10
Filtrado lo. 0.0 0 [0o.0.0.0
3|D_D_DD 11|D_D_D_D
L 210 0o 0 0
5|0 0 0 0 B0 0 _ 0 0
EID_D_DD 14ID_D_D_D
7|D_D_DD 15|D_D_D_D
B[o o o0 0 o o0 0 0
Cancelar I
Permitir la conexion | Cuando la casilla esta seleccionada, s6lo pueden conectarse los esclavos
para una direccion con la direccion IP registrada en la lista a continuacion.
especificada
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7.74

Guia de configuracion del sistema [Unidad de visualizacion] -

[Ajustes extendidos] - [Bloqueo de operacion]

Wisualizar

Wisualizar

Unidad de visualizacidn

Proaramas ldgicos
Wideo/Pelicula

Fuente

Ajuzstes Periféricos

Lista de peritéricos
Dispositivo/PLC
Imnpiesora
Equipos de entrada
Script
Cortrolador de EAS
Servidor FTP

Madern

Unidad de visualizacion

Serie GF3000 Seres
Modelo AGP-35005
Métoda de instalacién  Horizontal

Madulo de video/Unidad de D]

Unidad de visualizacion

Visualizar | Operacién légica | Mada | Légica | Area de sistema | Aiustes extendidos |hisualizadar remato

— Configuracidn del monitor de variables
[ Maritor del variables

La ventana global esté definida en indirecta.

—Cargar la tabla de texto
V¥ Habilitar la funcidn Cargar la tabla de texto

Cargar i Tarjeta CF  Almacenamiento LISE

™ Leer archiva al amancar

Compatibiidad |

I= | Eliminan el archive despues de 5 astualizasitn

i Pardmetrozs de Ethernet Mullilink
™ Habiitar Ethernet Muliink

Moda de acoidn &) Weestin. ) Esclav

Direccidn P del i] il il il Filrada
maesto . - .
| Blogquen de funcionamienta
[~ Habilitar &l bloquen de operacicn
I | Elomuzarn funcionamients et de e pantala
_ﬂ _I LlJ Tiempo fugra Igg 3: ‘.ﬂ seg
A EclQeEaELY |
Configuracioén Descripcion

Habilitar el bloqueo
de operacion

Cuando esta casilla esta seleccionada, las operaciones tactiles desde otras
GP se bloquean mientras se ejecuta una GP.

* No se puede configurar si la casilla [Esclavo] esta seleccionada en
[Parametros de Ethernet Multilink] - [Modo de accion].

Bloquear con la
pantalla tactil

Cuando esta casilla esta seleccionada, si toca la pantalla de una GP, se
bloquean las operaciones tactiles de otras GP.

Tiempo fuera

Defina los segundos que transcurren hasta que la operacion se desbloquea
automaticamente cuando no se lleva a cabo una nueva operacion tactil in
la GP desbloqueada después que el Bloqueo de operacion se habilita.

* No se puede configurar si la casilla [Esclavo] esta seleccionada en
[Parametros de Ethernet Multilink] - [Modo de accion].

* Si un Bloqueo de operacion se habilita por medio de una Interruptor
Operacion registro con la casilla [No desbloquear automaticamente]
seleccionada, el Bloqueo de operacion no se cancelara aun si ha
transcurrido el tiempo definido.

&~ "7 6.2 Procedimiento de configuracion” (pagina 7-38)
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7.8 Restricciones

7.8.1 Restricciones cuando esta conectado a PLC/Dispositivos multiples

* Después de convertir un dispositivo/PLC, las direcciones de dispositivo de los objetos, D-
Script, Alarmas, etc., deben configurarse de nuevo. Ademas, guarde cualquier pantalla
que use un objeto de interruptor especial establecido en [Cambio pantalla].

» Sicambia el PLC/dispositivo haciendo clic en el botén [Cambiar] en el cuadro de dialogo
[Cambiar PLC/dispositivo], puede que la plantilla de conversion de direcciones no se
visualice correctamente si no hay un codigo de dispositivo en el destino. Confirme todas
las direcciones de dispositivo usadas en el proyecto y corrija todas las direcciones
pertinentes.

» Cuando se usa un controlador de comunicacion Ethernet con conexiones multiples,
[UDP] o [TCP] no pueden configurarse en el mismo controlador.

Por ejemplo, cuando el [Dispositivo/PLC 1] se ha establecido en MELSEC A Ethernet
[UDP], el [Dispositivo/PLC 2] no puede establecerse en MELSEC A Ethernet [TCP].

* Cuando borre las configuraciones para multiples PLC conectados, los dispositivos
conectados cuyas direcciones ya se estan usando dentro de un proyecto no se pueden
borrar. Si no puede borrar las configuraciones del PLC, haga clic en el ment [Proyecto] -
comando [Utilidad] y abra [Referencia cruzada]. Entonces puede revisar las direcciones
usadas. Elimine las configuraciones del PLC después de reemplazar las direcciones en
uso o eliminar las direcciones no usadas.

* No puede detener la exploracion de la comunicacion de un dispositivo especificado con la
Direccion inicial del area del sistema. No obstante, si no esté utilizando el Area de datos
del sistema, puede detener la exploracion de la comunicacion.
¥7"5.17.6 Guia de configuracion de [Ajustes del sistema]” (pagina 5-179)
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7.8.2 Restricciones cuando se conectan unidades GP multiples
|

* Siel trafico de comunicacion total de la GP conectada excede el limite superior del trafico
de comunicacion constante maximo, se le denegara el acceso al esclavo que ha intentado
conectarse. Ademas, si s6lo la GP maestra excede el limite superior, las GP esclavas no se
pueden conectar.

Cree los datos del proyecto tomando en cuenta el trafico de datos.
Para obtener informacion acerca del limite superior del trafico de datos y como calcularlo,
véase lo siguiente:
577 5.3 Como calcular el trafico de comunicacion” (pagina 7-33)
* Cree las pantallas de forma que el trafico de comunicacion constante de estacion total de

la GP maestra, GP-Viewer EX y las GP esclavas no exceda 8090. Si el trafico de
comunicacion constante de estacion total de la GP conectada excede el limite superior del
trafico de comunicacion constante maximo, se le denegara el acceso al esclavo que ha
intentado conectarse. Ademas, si solo la GP maestra excede el limite superior, las GP
esclavas no se pueden conectar.

* Asegurese de que el nimero total de direcciones de objetos y direcciones de dispositivos
sea 475 o menos. Supone una carga excesiva en el maestro que podria provocar errores de
acceso y/u otros errores.

* Los siguientes PLC no son compatibles.

* Fuji Electric FA Components & Systems Co., Ltd: MICREX-SX Series SIO
* Rockwell Automation, Inc.: EtherNet/IP ControlLogix/Compactlogix Series Native

* Las funciones de Traspaso, Monitorizacion del dispositivo, Monitorizacion del ladder y
Script extendido no pueden usarse en las GP esclavas. Si desea compartir los valores
obtenidos usando Script extendido en un maestro con los esclavos, seleccione Enlace de
memoria para un dispositivo/PLC y expanda el Script extendido usado en la GP maestra
con un Enlace de memoria para compartirlo con las GP esclavas.

* Los archivos de proyecto de la red no se cargan en las GP esclavas. Por lo tanto, la
funcion de distribucion/recopilacion de Pro-Server EX no se puede usar.

Ademas, los valores de las direcciones de dispositivo de los PLC no se pueden leer con el
Monitor del dispositivo, Monitor de simbolos y la API de Pro-Server EX. Se pueden leer
los valores de las direcciones de dispositivos internos (USR, LS).

* Los esclavos no pueden leer la informacion de comunicacion, como ser las variables de
sistema y los errores de LS.

» Las GP esclavas no ejecutan el proceso de relé del Enlace de memoria. No escriba al area
del relé del Enlace de memoria desde las GP esclavas. No funcionara correctamente.
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