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Steuern von externer E/A mit CANopen

30.71 Zusammenfassung

*1

Modell AGP-##x*#x-CA1M unterstiitzt den CANopen-Master-Treiber. Die externe E/A kann
rechnerfern durch Verbinden mit einer CANopen-kompatiblen Slave-Einheit mit dem GP
gesteuert werden.

GP

CANopen-Netzwerk

Max. 63
Einheiten

— _

CANopen-kompatible Slave-Einheit

Fiir die GP-Einheit kann ein offenes Netzwerk mit max. 63 Einheiten verbundener
CANopen-kompatibler Slave-Einheiten hergestellt werden.

CAN-Spezifikation
» Die CANopen-Spezifikation ist von CiA festgelegt und kann auf der Website von CiA

angezeigt werden.
http://www.can-cia.org

* Einzelheiten zur CANopen-Spezifikation oder deren grundlegende Struktur
finden Sie auf der Website von CiA.

CANopen-Master-Treiber

* Verwendet die Profile DS301V4.02, DSP302V3.2 und DS405V2.0. DS301 ist ein Profil,

das fiir die Anwendungsebene und fiir die Kommunikation verwendet wird. DSP302 ist
ein Anwendungsrahmen flir den CANopen-Manager und die programmierbaren
CANopen-Teilnehmer. DS405V2.0 ist ein Profil fiir die IEC61131-3 programmierbaren
Teilnehmer.

» Unterstiitzt 11 Bit COB-ID (CAN2.0A). Unterstiitzt 29 Bit COB-ID (CAN2.0B).

» Die Kommunikation wird mit einem PDO-Paket als Einheit ausgefiihrt.

* Unterstiitzt keinen fliegenden Master .

* Die Netzwerkkonfiguration wird in einer pragnanten DCF-Datei gespeichert*z. Diese
prignante DCF-Datei wird bei Ubertragung eines Projekts in das GP {ibertragen.

Bei dem fliegenden Master handelt es sich um eine Funktion, wodurch der fliegende
Master den Master in einem Netzwerk dynamisch bestimmen kann, wenn mehrere
Teilnehmer verbunden sind, die als CANopen-Master verwendet werden kdnnen.
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30.7.2 Einstellungsverfahren
1 Wihlen Sie in den Modelleinstellungen AGP-####*-CA1M/LT aus.

¢ Wenn LT-Modelle verwendet werden, wihlen Sie fir den E/A-Treiber
"CANopen-Treiber" aus.

#* willkommen bei GP-Pro EX

E/Treiber [Catapen Treiber =]

GP'PfﬂEfY ”Exteme E

ExM

2 Wihlen Sie auf der Registerkarte [Systemeinstellungen] die Option [E/A-Treiber].

Geratetyp
i Serie GP3000 Series
Eerdlizk Typ AGP-3500T-CATH
Gerdtetyn Auszrichtung Guerformat
Gerdteeinztell Tre
Bt E/4-Treiber hinzufiigen  E/&-Treiber entfermen
Logik-Proararirm
Int. Treiber 1 |

Wideo/Film-Eins

S chiiftart
CANopen master Baudrate; 250 kbps Einstellungen |
FErEiE S Vel e Rev. 10006 KrotendD: 127 Kadogranage |

T eilnehmerliste i
—Zugewiezene Slaves

T eilnehrner

ID | Produktname | R, | Erforderi... | Alias | Taste

Druker
Eingabeqerat
Skript
E/&-Treiber
FTP-Server

Modem

YYideomodul/ D%l -Einkeit

*2  Die pragnante DCF-Datei ist eine Teilnehmer-Einstellungsdatei im bindren Datenformat.
Das CANopen-Netzwerk wird durch Herunterladen dieser Daten in den NMT-Master
konfiguriert. Der NMT-Master stellt eine Funktion dar, die die Aktionen des Slave-
Knotens steuert. In einem CANopen-Netzwerk gibt es nur einen NMT-Master; der
Knoten mit NMT-Masterfunktion wird zum CANopen-Master.
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3 Klicken Sie auf [Einstellungen] und folgendes Dialogfeld wird gedffnet.

Netzwerkkonfiguration H=1E3
aster
CANopen master Knoten D: 127
Rev.: 1000E Baudrate: 250 kbps
[~ Zugewiesens Slaves

ID | Produkiname | Rev. | Edorderlich | Alias | Taste

Slave hinzuftigen | Slave ldschen | Slave-Konfiguration
Teilnehmerinfarmatiorn

Parameter | “whert

—Registrierte Teilnehmer

Produktnams | Hersteller | Rer. | Taste

ok | Abbrechen

4

4 Klicken Sie auf [Master-Konfiguration] und folgendes Dialogfeld wird gedffnet.
Konfigurieren Sie alle CANopen-Netzwerkeinstellungen, wie beispielsweise die Baudrate,
den SYNC-Sendezeitraum und die Master-Objekteinstellungen. Klicken Sie auf [OK], um
die Einstellungen zu aktivieren und das Dialogfeld wird darauthin geschlossen.

Master-Konfiguration [_ O[]
Aktueller Knoten
CANopen master Fiev.: 1000E
Hersteller: Digital Electronics KnatendD: 127

Netzwerksinstellungen I (Uberblick Fehlersteuerung | Enweiterte Dbjektkonfiguration

i~ Netawerkweite Konfiguration Bei Fehlerersignis eines erforderichen Slaves
Baudrate
250 kbps Vl " Alle Knoten anhalten

" Alle Knaten zurlicksetzen

Globale S7YMC-Periode [ms]

E -

@ Slave einzeln behandeln

Globales Heartbeat Timing
m:
! 200 —

Andem |

Mk T-Sperrzeit [1/10ms]

E - |

oK | Abbrechen |

4

* Legen Sie die Slave-Baudrate auf dem Slave selbst fest.
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5 Klicken Sie auf [OK], um das Dialogfenster [Netzwerkkonfiguration] zu schlieBen.

6 Fiigen Sie dann einen Slave an das CANopen-Netzwerk hinzu. Klicken Sie auf [Katalog-
Manager| und folgendes Dialogfeld wird angezeigt.
Klicken Sie in im Abschnitt [Gerdte-Operation] auf [Importieren] und bestimmen die EDS-
Datei auf der CANopen-kompatiblen Slave-Einheit. Klicken Sie auf [SchlieBen].

Katalogmanager
Registrierte Teilhehmer Teilnehmerinfarmation
Produktname | PraduktD | Hersteler | LieferanterD | Revisio Parameter wert
CaMop... | 151 < 2 Katalogschliissel | 7A0-337
Produktname WAGOD CAMopen Buskoppler STD

Produkinummer 151
Herstellername WaGD Kontakttechnik

Herstellernummer | 21

Revizionshr. 1
Code anfordem 7o0-337
Baudraten (Kbps] | 1000, 800, 500, 250, 125, 100, 50, 20....

EDS-ersion 40
EDS-Beschreibung | Basic EDS far the CANopen bus coupl...
Erstellt von Wago
Erstellt am 7/10/2000 3:00 PM
Geadndert von Wago

4 » Geandert am 5/23/2007 2:00 Ak

T eilnehrmeroperationen —k.atalogaperationen

Importieren Entfernen Umbenennen Exportieren Importigren Exportieren Schiieben |

* EDS-Dateien und Verbindungsmethoden fiir die Modelle, die unterstiitzt
werden, sind auf der Pro-face Website "Otasuke Pro!" aufgefiihrt. (http://
www.pro-face.com/otasuke/).

+ Zum Offnen der erstellten Projektdatei oder zu deren Ubertragung auf andere
PCs ist der [Importieren/Exportieren] im Abschnitt [Katalog] notwendig.
&~ "30.7.6 Einstellungshinweise fiir [E/A-Treiber]" (seite 30-178)

7 Klicken Sie auf [Einstellungen].

Int. Treiber 1 |

CANOPEH master B audrate: 250 kbps Einstellungen |
Rev.: 1000E K.naterD: 127 K atalogmanager I
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8 Wiihlen Sie die oben-erwihnte EDS-Datei in [Registrierte Gerite] aus und klicken auf [Slave
hinzufiigen].

Metzwerkkonfiguration |- [2] x]
Master

CANopen master Knoten{D: 127

FRev.: 1000E Baudrate: 250 kbps WM asterK.onfiguration |

[ Zugewiesene Slaves
ID | Produktname

B | Erfordedich | Alias | Taste

Slave hinzufiigen I Slave lgschen | Slave-Konfiguration |
i Regstriette Teilnehmer
Teilnehmerinformation

Produktname | Herateller | Rev. | Taste

Parameter wert =
F.atalogschllissel 750-337
Produktname WaGO CAMopen Buskoppler STD

Froduktnurmmer 151
Herstellermame WAGD Kontakttechnik
Herstellernummer | 21

Fievisionznr 1
4 » | | Code anfardern 750-337 j

ok | Abbrechen

4

9 Klicken Sie auf [Slave-Konfiguration] mit der ausgewihlten und hinzugefiigten Slave-
Einheit und das folgende Dialogfeld wird angezeigt. Konfigurieren Sie geméf der von Ihnen
gewlinschten Funktionen die Kommunikations-Parametereinstellungen und bestimmen Sie
die Aktionen und Werte der Objekte, die benutzt werden. Klicken Sie auf [OK], um die
Einstellungen zu aktivieren und das Dialogfeld wird darauthin geschlossen.

Aktueller Knoten
WAGO CANopen Buskoppler STD Fiev.: 1
Hersteller: 'WaAGD Kantakttechhilk Knoter-D: 1

Parameter I Emweiterte: Fehlersteuerungl Erweiterte Dbiektkonfigulationl

Werfligbare Objekte wam Teilnehmerprofil

Index | Parameter | Datentyp | Zuriff E
1. digital input black Unsigned3 Mur-Lesen

0«2000.2 2. digital input block Unsigneds Mur-Lezen

0x2000.3 3. digital input block Unsigneds Mur-Lezen

0x2000.4 4. digital input black Unzignedd Mur-Lesen

0:2000.5 E. digital input black Unsignedd Mur-Lesen

Q2000 6 b _dinital inot block | nzinnedf Muur-| ezen

Het Zuordrien | Zuordnung autheben |
- — Einstell S
= WAGD CAMopen Buskoppler 51D =] et
o — Identitst ——————
=
.. TPDOO = Telnehmertyp
- TPDO1 [ = |
- TRPDOZ2
- TPDO3 [V LisferartenD
- TPDO4 V¥ Produktcode
s V' Revisiorsnr.
- TRDOR
- TPDOT Wiederherstelen
- TPDOS IAIIe wigderherstellen 'l
- TRDOY |

ok I Abbrechen |

4
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10 Klicken Sie auf [E/A-Bildschirm] in den [E/-A-Treibereinstellungen] oder wihlen Sie [E/A-
Bildschirm] im Fenster [Bildschirmliste] im Arbeitsbereich aus, um jedem abgebildeten
Objekt eine Variable zuzuteilen. Hinweise zum Zuordnen von Variablen entnehmen Sie bitte
dem folgenden Abschnitt.

&~ "30.7.3 Zuteilen der E/A" (seite 30-163)

’§ Basiz 1[Unbenann. ] E3 2 CAMopen-Treiber(Unb 4]
R eX| S

CAMopen-Treiber [ID:#1

Mame ‘W ariable IEC-Adresse
B § waGO CaNopen Buskoppler STD @EID:

= = TPDOD
D [0

D [0

D [0

D [0

D [0

D [0

D [0

D [0
TPDO1
TPDO2
TPDO3

= = RPDOO
D [0

D [0:€

11 Erstellen Sie zum Zugriff auf die zugeteilten Variablen einen Logik- und einen Basis-
Bildschirm und tibertragen Sie diese auf das GP.
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30.7.3  Zuteilen der E/A

Objekte, die in den[E/A-Treibereinstellungen] eingerichtet wurden, werden im E/A-
Bildschirm als [E/A-Terminals] widergespiegelt. Die E/A kann durch Zuteilen von Variablen
an die Terminals gesteuert werden.

L__ﬂ__. Basiz 1(Unbernann..]  E @ CANopen-Treiber[Unbenannt] d|

Zeigt Slave- SR eX | Fe

Produktnamen,

Knoten-ID oder CAMopen-Treibes [I0:41

Alias an. ame ariable |[EC-Adiesse
] TEDO0

PDO- & [0=6401.111. Zhyte inpul B?t-D

Paketnummer & [046401.1] 1. 2byte input Bit-1

& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-2
& [046401.1] 1. 2byte input Bit-3
& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-4
. / &) [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-5
étt))gelguldete q © [045401.1] 1. Zhyts input Bit-5
alsj'?er?nmzsen © [046401.1] 1. 2byte input Bit-7
dargestellt & [0=6401.1]1. 2byte input Bit-8
: & [046401.1] 1. 2byte input Bit-9
& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-10
&) [0x6401.1]1. 2byte input Bit-11
& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-12
&) [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-13
# [0=6401.1]1. 2byte input Bit-14
5 [0xE401.7] 1. 2byte input Bit-15
TFDO
TRDOZ

* Wenn TPD04 oder héher und RPDO04 oder hoher zugeordnet wird, sind die
Gesamt-Slaveeinstellungen auf 64 beschrankt.
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B E/A-Bildschirmanzeige

Die Terminalanzeige auf dem E/A-Bildschirm hingt vom Typ (wie beispielsweise Bit, Byte,
Wort, DWort) jedes Objekts ab, das im Dialogfeld [Slave-Einstellungen] in den [E/A-
Treibereinstellungen] bestimmt wurde.

Beispiel 1: Einstellung des Objekts 16 ohne Vorzeichen [1. 2-Byte-Eingabe (BITx16)] in der

[Bit]-Anzeige.

E/A-Treibereinstellungen

Zuorchen | Zuordnung autheben |

Konfigurierte Objekte

[ WAGD CaNopen Buskoppler STD
(= Eingang
=-TPDOO

input_(BITx18]

E/A-Bildschirm

Einstellungen

Datendarstellung

@ Dasis 1{Unbenznn..) £ EE CAMopen-Treiber[Unbenannt] ;;]|
LR S

CéMopen-Treiber (10 #1

Bit d Mame Variable [EC-Adresse
= E WAGQD CAMapen Buskoppler STD @ID:1
Objekdatentyp =] TFoan

Unsigned16

Ein Objekt ohne Vorzeichen 16

wird als 16-Bit-Terminal angezeigt.

/

) [0x6401.1] 1. Zbyte input Bit-0
& [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-1
) [0=R401 1] 1. 2hyte input Bit-2
) [0x6401.1] 1. Zhyte input Bit-3
& [0x5401.1] 1. 2byte input Bit-4
) [0=R401 1] 1. 2hyte input Bit-5
) [0x6401.1] 1. Zbyte input Bit-6
& [0x6401.1]1. 2byte input Bit-7
) [0=R401 1] 1. 2hyte input Bit-8
& [0x6401.1] 1. Zhyte input Bit-9
& [0+5401.171. Zbyte input Bit-10
@ [0+5401.1] 1. Zbyte input Bit-11
) [0x5401.1] 1. Zbyte input Bit-12
& [0x5401.17 1. Zbyte input Bit-13

& [0-6401 111 Shytes input Bit-14
i T Zhyte input Bt

TPDOT

TFOOZ2

TFDO3

Beispiel 2: Einstellung des Objekts 16 ohne Vorzeichen [1. 2-Byte-Eingabe (BITx16)] in der

[Wort]-Anzeige.

E/A-Treibereinstellungen

Zuoidnen | Zunrdhung aufheben |

Konfiguritte Objekte

E/A-Bildschirm

= WAGD CANopen Buskappler 1O
[=- Eingang
ERL]

TPDO1
TPDO2
TPDO3
TPDO4
TPDOS
TPDOE
TPDO7
TPDOE

Einstellungen

Datendarstellung

whord =

Objekdatentyp

Unsigned16

Ohne Vo

B Basic TUrbenarn | E1 &5 CANopen-Treiber(Unbenannd) 1

&SR eX| &
CaMopen-Treiber [ID:#1

Name Vaiable [EC-Adresse
= J) WAGD CANopen Buskoppler 5TD @ID-1
s diR
[ @ ioam 111 2byte input wort )
TRooT

rzeichen 16 wird als 1-

Wort-Terminal angezeigt.
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Beispiel 3: Einstellung des Objekts 16 ohne Vorzeichen [1. 2-Byte-Eingabe (BITx16)] in der

[Byte]-Anzeige.
E/A-Treibereinstellungen

Konfiguristte Objskte Zuordnen | Zuprdnung aufheben |

E/A-Bildschirm

=) WAGD CANopen Buskoppler 51D
£ Eingana

Datendarstellung

Epte =

Objekdatentyp

Unsigned1&

LR X
CaNopen Treiber (ID:#1

I Basic 1lUnbenann. ) B3 2E CANopen-Treiber{Unbenannt) £

Mame Wariable
= ] WARD CANopen Buskoppler TD @ID:1

@) [0+6401.1]1. 2bpte input Eyte-0
0x6401.1] 1_2hyte input Byte-1

Ohne Vorzeichen 16 wird als 2-

Byte-Terminal angezeigt.

|EC-Adresst

* In[1. 2-Byte-Eingabe (BITx16)], 16-Bit-Daten ohne Vorzeichen Untere
Bytes werden dem "[Byte-0]-Terminal und hohere Bytes dem [Byte-1]-

Terminal zugeteilt. Die verbleibenden Bits der zugeordneten Variablen
konnen nicht verwendet werden.

B Abbilden von Variablen

Abbilden einer Variable pro Terminal der Objekte. Klicken zur Eingabe einer Variable
doppelt auf die Spalte [Variable] des Terminals, den Sie zuordnen mochten.

CaMopen-Treiber [10: #1

L_F__. Baziz 1[Unbenann..] E CANopen-Treiber[Unbenannt] d|

X | P

I ame

= @ TPDOO

TOMMA

= ﬂ Wit CaMopen Buskoppler STD @001

# [0=6000.1] 1. digital input block Bit-0
& [0=6000.1]1. digital input block Bit-1
& [0=6000.1] 1. digital input block Bit-2
# [0=6000.1] 1. digital input block Bit-3
# [0=6000.1] 1. digital input block Bit-4
& [0=6000.1]1. digital input block Bit-5
& [046000.1] 1. digital input block Bit-6
& [0=6000.1] 1. digital input block Bit-7

Yariable IEC-Adresze
[ mpuiké, [Z2154.1.07.000]
| (R 1.00.001]

Die [IEC-Adresse] erscheint automatisch nach Eingabe einer Variable.

Datentyp Eingabe Ausgabe

Bit IX QX

Byte IB QB

Wort w Qw

DWort ID QD
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30.7.4 Verwenden von E/A-Treiberanweisungen

Wenn die E/A-Treiberanweisungen auf Logik-Bildschirmen verwendet wird, kdnnen
festgelegte Werte der Objekte gedndert und Werte tiberpriift werden, wihrend das Programm
ausgefiihrt wird.

4 SDOR

Die Daten werden vom Objekt-Worterbuch des angegebenen Knotens gelesen.
Klicken Sie die eingefiigte Anweisung doppelt an und das folgende Dialogfeld wird gedtfnet.

#* [CAN]SDOR
51 (}
[Object x| |ErrarCade x|
SDOR
[GaM] 52
Object |51 01| ErrorCode |SubIch L]
Subldx |52 3
ModelD |53 |N0deID j
54
[Leneth x|
b=is]
|Payload Li
Cancel |

« Fiihren Sie nicht zwei oder mehrere SDO-Anweisungen (SDOR, SDOW)
gleichzeitig aus. Es kann jeweils nur eine SDO-Anweisung ausgefiihrt

werden.

* Wenn der Netzwerk-Status nicht BEREIT ist (wie beispielsweise im Status
ZURUCKSETZEN), werden SDOR- oder SDOW-Anweisungen nicht
akzeptiert und der Fehlercode 146 wird angezeigt.

Operanden-Einstellungen

S1: Bestimmen des Index des Objekts

S2: Bestimmen des Unterindex des Objekts.

S3: Bestimmen der Knoten-ID.

S4: Bestimmen der Lange (Bytenummer) des SDO-Zugriffs.

S5: Bestimmen Sie, wo Lesedaten und der Abbruch-Code gespeichert werden soll.
Wenn Sie fiir die unteren 16 Bits ein Feldelement in der Systemvariable
#L IOMasterDrv[0] bis [255] bestimmen, wird diese zur Startadresse, von der die in
Parameter S4 bestimmte Anzahl der Bytes in die Variable geschrieben werden.
Wenn Sie fiir die hoheren 16 Bits ein Feldelement in der Systemvariable
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#L IOMasterDrv[0] bis [255] bestimmen, und das hochstwertige Bit EIN ist, wird der
Abbruch-Code in die angegebene Variable geschrieben.

gespeichert. Wenn der Fehler
jedoch den Abbruch-Code
enthélt, wird der Abbruch-
Code in D1 (Fehlercode)
gespeichert.

1:Der Abbruch-Code wird in
#L._1OMasterDrv[ ]
gespeichert. Der folgende
Fehlercode wird in D1
(Fehlercode) gespeichert.

Wird ignoriert, wenn Bit
31 "0" ist.

Hohes Wort Niedriges Wort
31 30 | 16|15 | 0
Der Abbruch-Code wird in Offset von Offset von
#L._10MasterDrv][ | gespeichert. | #L._IOMasterDrv[ | zum | #L._I[OMasterDrv[ | zum
0:Der Abbruch-Code wird nicht | Speichern des Codes Speichern von Daten.
in #L._IOMasterDrv] ] Abbrechen.

D1:Bestimmen Sie die Variable, in der Fehlercodes gespeichert werden, wenn eine
Anweisung nicht wie erwartet ausfiihrt.

Fehlercode

0: Normal

1: Fehler in Operandennummer
111: Fehler im Einrichtungswert fiir Operand S4 oder S5.
Fehler in der SDO-Kommunikation oder Fehler im Einrichtungswert fiir Operand S1,

120:

123:
140:
141:
142:
143:
144
145:
146:
147:
148:

S2 oder S3.
Timeout-Fehler
SDO-Protokoll-Fehler
SDO-Sende-Uberlauf
SDO-Master-Einstellungsfehler
SDO-Zugriffsfehler
SDO Timeout empfangen
SDO-Operanden-Fehler
SDO-Master-Statusfehler
SDO-Master-Status angehalten
SDO-Abbruchfehler

Beispiel: S4=20, S5=3

0
1
S5:0ffset %
Slave-Einheit HTB
SDOR
/
Objekt
j “Soow

#L_1OMasterDrv

) S4:Length
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Abbruch-Code

0503 0000h:
0504 0000h:
0504 0001h:
0504 0002h:
0504 0003h:
0504 0004h:
0504 0005h:
0601 0000h:
0601 0001h:
0601 0002h:
0602 0000h:
0604 004 1h:
0604 0042h:
0604 0043h:
0604 0047h:
0606 0000h:
0607 0010h:

0607 0012h:
0607 0013h:
0609 0011h:
0609 0030h:
0609 003 1h:
0609 0032h:
0609 0036h:

Umschalt-Bit wurde nicht gedndert.

SDO-Protokoll-Timeout

Ungiiltiger oder unbekannter Client-/Server-Befehl

Ungiiltige BlockgréBe (Blockmodus)

Ungiiltige Reihenfolgenummer (Blockmodus)

CRC-Fehler (Blockmodus)

Ungentigender Arbeitsspeicher

Zugriff auf nicht unterstiitzte Objekte

Lesezugriff auf "Nur-Schreiben"-Objekte

Schreibzugriff auf "Nur-Lesen"-Objekte

Objekt ist nicht im Objekt-Worterbuch enthalten.

PDO-Objekte kdnnen nicht zugeordnet werden

Die Anzahl und Linge der zuzuordnenden Objekte iiberstieg die PDO-Lénge
Inkompatibilitdt der allgemeinen Parameter

Allgemeine interne Inkompatibilitit des Teilnehmers

Zugriffsfehler aufgrund eines Hardware-Fehlers

Nicht tibereinstimmender Datentyp Die Lange des Service-Parameters stimmt
nicht iiberein.

Nicht tibereinstimmender Datentyp. Lénge der Service-Parameter ist zu lang.
Nicht tibereinstimmender Datentyp. Lénge der Service-Parameter ist zu kurz.
Unterindex ist nicht vorhanden.

Parameterwert auflerhalb des Bereichs (fiir Schreib-Zugriff)

Geschriebener Parameterwert ist zu lang.

Geschriebener Parameterwert ist zu klein.

Max.-Wert ist kleiner als Min.-Wert

060A 0023h: Ressource kann nicht verwendet werden.

0800 0000h:
0800 0020h:
0800 0021h:
0800 0022h:
0800 0023h:

0800 0024h:

Allgemeiner Fehler

Daten konnen von der Anwendung nicht {ibertragen oder gespeichert werden
Daten konnen von der Anwendung aufgrund lokaler Steuerung nicht iibertragen
oder gespeichert werden

Daten konnen im aktuellen Teilnehmerstatus nicht iibertragen oder gespeichert
werden.

Dynamische Erstellung des Objekt-Worterbuchs fehlgeschlagen oder Objekt-
Worterbuch ist nicht vorhanden

Gilltige Daten sind nicht vorhanden
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4 Show

Die Daten werden in das Objekt-Worterbuch des angegebenen Knotens geschrieben.
Klicken Sie die eingefiigte Anweisung doppelt an und das folgende Dialogfeld wird gedftnet.

#* [CAN]SDDW
51 (|
[Object x| |ErrarCade x|
SO0
[GAN] e
Object |51 01| ErrorCode [Subld: x|
Subldx |52 53
NodelD |53 [NodeID x|
54
[Leneth x|
b=is]
|Payload Li
Cancel |

* Fiihren Sie nicht zwei oder mehrere SDO-Anweisungen (SDOR, SDOW)
gleichzeitig aus. Es kann jeweils nur eine SDO-Anweisung ausgefiihrt

werden.

» Wenn der Netzwerk-Status nicht BEREIT ist (wie beispielsweise im Status
ZURUCKSETZEN), werden SDOR- oder SDOW-Anweisungen nicht
akzeptiert und der Fehlercode 146 wird angezeigt.

Operanden-Einstellungen

S1: Bestimmen des Index des Objekts

S2: Bestimmen des Unterindex des Objekts.

S3: Bestimmen der Knoten-ID.

S4: Bestimmen der Lange (Bytenummer) des SDO-Zugriffs.

S5: Bestimmen Sie, wo Schreibdaten und der Abbruch-Code gespeichert werden soll.
Wenn Sie fiir die unteren 16 Bits ein Feldelement in der Systemvariable
#L _IOMasterDrv[0] bis [255] bestimmen, wird diese zur Startadresse, von der die in
Parameter S4 bestimmte Anzahl der Bytes in die Variable geschrieben werden.
Wenn Sie fiir die hdheren 16 Bits ein Feldelement in der Systemvariable
#L IOMasterDrv[0] bis [255] bestimmen, und das hochstwertige Bit EIN ist, wird der
Abbruch-Code in die angegebene Variable geschrieben.

» Einzelheiten zum Abbruch-Code finden Sie im Abschnitt "SDOR-Befehl".

D1: Bestimmen Sie die Variable, in der Fehlercodes gespeichert werden, wenn eine
Anweisung nicht wie erwartet ausfiihrt.
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Fehlercode

0: Normal

1:  Fehler in Operandennummer

111: Fehler im Einrichtungswert fiir Operand S4 oder S5.

120: Fehler in der SDO-Kommunikation oder Fehler im Einrichtungswert fiir Operand S1,
S2 oder S3.

123: Timeout-Fehler

140: SDO-Protokoll-Fehler

141: SDO-Sende-Uberlauf

142: SDO-Master-Einstellungsfehler

143: SDO-Zugriffsfehler

144: SDO Timeout empfangen

145: SDO-Operanden-Fehler

146: SDO-Master-Statusfehler

147: SDO-Master-Status angehalten

148: SDO-Abbruchfehler

4 DGMT

Der Status auf dem Master wird gelesen.
Klicken Sie die eingefiigte Anweisung doppelt an und das folgende Dialogfeld wird gedtfnet.

#* [CANIDGMT
(]
|Status L]
DiEMT
[GAN] 2
01| Status |Event Li
02| Event
Cancel |

Operanden-Einstellungen

D1: Bestimmen Sie die Variable zum Speichern des Zustandes.
D2: Bestimmen Sie die Variable, um Informationen iiber ein Ereignis zu speichern.

GP-Pro EX Referenzhandbuch 30-170



Steuern von externer E/A mit CANopen

e Status
31

16 15 8 7 0

Unbenutzt (0 festgesetzt)

Kommunikationsstatus

Master-Status

Bit Beschreibung Details
0 bis 7 | 0x00 Initialisierung Es wird gerade initialisiert.
0x01 Anforderung zuriicksetzen | Zum Riicksetzen éndern.
0x40 Das Objekt zuriicksetzen. | Zurlicksetzen
0x60 Slaveiiberpriifung Slave-Abbildung tiberpriifen
0x61 Netzwerk zuriicksetzen Alle Knoten zuriicksetzen
0x62 Netzwerk-Standby Wartet einen bestimmte Zeit, wihrend der
Kommunikationsbefehl zuriickgesetzt
werden kann.
0x64 Jeden Slave initialisieren | Jeden Slave im Netzwerk initialisieren.
0x70 Defektes Modul Defektes Modul.
0x8x | | Léschen Netzwerk abfragen. Der Zustand, in dem
die Firmware gestartet werden kann.
0x90 Unbehebbarer Fehler Im Netzwerk trat ein unbehebbarer Fehler
auf. Die Firmware wird zuriickgesetzt.
0xAx | |In Betrieb befindlich Das Netzwerk befindet sich in Betrieb.
0xCx | Angehalten Das Netzwerk wurde angehalten.
0xEx ! | Fiir Betrieb vorbereiten Das Netzwerk befindet sich im
vorbereitenden Zustand.

8 Warteschlangen-Uberlauf (RXLP) Ein Uberlauf der eingehenden
Warteschlange mit niedriger Prioritiit st
eingetreten.

9 Steuerungsiiberlauf Es trat ein Uberlauf der CAN-Steuerung
auf.

10 Steuerbus aus Es trat ein CAN-Steuerbus "aus" ein.

11 Es trat ein Steuerungsfehler auf. Es trat ein Fehler in der CAN-Steuerung
auf.

12 Steuerungsfehler wiederhergestellt. | Fehlerzustand der CAN-Steuerung
wiederhergestellt.

13 Warteschlangen-Uberlauf (TXLP) Ein Uberlauf der sendenden Warteschlange
mit niedriger Prioritét *2ist eingetreten.

14 Warteschlangen-Uberlauf (RXHP) | Ein Uberlauf der eingehenden
Warteschlange mit hoher Prioritét ist
eingetreten.

15 Warteschlangen-Uberlauf (TXHP) | Ein Uberlauf der sendenden Warteschlange
mit hoher Prioritit ist eingetreten.
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*1 Die folgenden Zustéinde werden geméf des Zustandes der unteren 4 Bits angezeigt.

Bit 0: Das Fehlerbit des wahlweisen Slave oder der Slave, der nicht bestimmt wurde.

0: Kein Fehler
1: Fehler in einem oder mehreren wahlweisen Slave oder der Slave, der nicht
bestimmt wurde.

Bit 1: Fehlerbit des obligatorischen Slave

0: Kein Fehler
1: Fehler in 1 oder mehreren obligatorischen Slaves

Bit 2: Allgemeines Aktionsbit

0: Keine aktiven Slaves
1: Mindestens ein aktiver Slave

Bit 3: Aktionsbit des CANopen-Mastermoduls

0: Nicht aktiv
1: Aktiv

*2 Eine Warteschlange mit niedriger Prioritit wird fiir Heartbeat, Knotenschutz und SDO-

Ubertragung verwendet.

*3 Eine Warteschlange mit hoher Prioritét gilt fiir die Meldungen TPDO, NMT-Befehl,

SYNC und EMCY.
* Ereignis
31 16 15
Unbenutzt (0 festgesetzt) Ereignisinformationen
Bit Beschreibung
0 Netzwerk-Kommunikationsfehler
1 Knoten-ID-Fehler
2 Fehlersteuerungsereignis des obligatorischen Slaves
3 Identifikationsfehler des obligatorischen Slaves oder unvollstindige prazise
DCF.
Identifikationsknoten des wahlweisen Slaves
5,6 Reserviert
7 Bestimmen, wenn Anderungen an Bits in der Bit-Liste vorgenommen werden.
8 Die angeforderte Funktion wird nicht unterstiitzt.
9 Die Datenbytezahl der eingegangenen RxPDO ist zu klein.
10 Unvollstdndige prazise DCF.
11 Uberlauf der anwendungspezifischen SDO-Warteschlange
12 Reserviert
13 Nur ein Master
14 Andern Sie den Zustand des Netzwerks mit dem NMT-Befehl
15 Andern Sie den Zustand des Slaves mit dem NMT-Befehl

GP-Pro EX Referenzhandbuch 30-172




Steuern von externer E/A mit CANopen

€ DGSL

Der Status auf dem Slave wird gelesen.

ModeID |51 D

DaGsL
[CaN]

=

Diagnostics

Operanden-Einstellungen
S1: Bestimmen der Knoten-1D.

D1: Bestimmen Sie die Variable zum Speichern der Slave-Informationen

* Slave-Informationen

#* [CANIDGSL

51 (|
[NodeID x| | Dizenostics x|

Cancel |

Bit Beschreibung Details

0 Abbildung 0: Slave ist keinem Master zugeteilt.
1: Slave ist Master zugeteilt.

1 Konfiguration Nicht als Slave bestimmt. Startvorgang ist deaktiviert.
1: Als Slave bestimmt. Startvorgang aktiviert.

2 Defekt Konfigurierter Slave
Nicht konfigurierter Slave

3 Notfallmeldung Slave hat keine Notfallmeldung gesendet.

(EMCY) Slave hat eine Notfallmeldung gesendet.

4 In Betrieb Slave ist nicht in Betrieb.
befindlich 1: Slave ist in Betrieb.

5 Angehalten Slave ist nicht angehalten.

Slave ist angehalten.

6 Fiir Betrieb Slave bereitet sich nicht fiir Betrieb vor.
vorbereiten Slave bereitet sich fiir Betrieb vor.

7 Nicht Normale priazise DCF-Datei
iibereinstimmende, | 1: Inkorrekte prazise DCF-Datei
prézise DCF fiir
einen oder mehrere
Slaves.

8 Nicht Die Objekte der DCF und dem Slave stimmen tiberein.
tibereinstimmende, | 1: Die Objekte der DCF und dem Slave stimmen nicht
prézise DCF fiir tiberein.
einen oder mehrere
Slaves.

9 Identitatsfehler 0: Slave-Informationen des Slave sind normal.

1: Die Slave-Informationen des Slave sind fehlerhaft.

10 bis | Reserviert —

15
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@ Einstellungsmethode

1 Offnen Sie den Logik-Bildschirm (MAIN oder SUB) und klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf die Reihe zur Auswahl von [Anweisung einfiigen (I)]. Klicken Sie auf das
Symbol &} zur Auswahl von [9. E/A-Treiberanweisungen], zeigen auf [CAN] und klicken
auf [DGSL] (Anweisung zum Lesen des Zustands auf der Slaveseite).

2 Operanden Variablen zuordnen. Doppelklicken Sie auf die eingefligte Anweisung.
und das folgende Dialogfenster wird gedffnet. Ordnen Sie Variablen zu und klicken auf
[OK].

@+ [CANIDGSL

51 (|
[NodeID x| | Dizenostics x|

Cancel |
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30.7.5 PDO-Zuordnung auf dem Slave und Methode zum Einstellen von
Objekten

PDO-Zuordnung auf dem Slave und Methode zum Einstellen von Objekten wird
nachstehend erldutert.

Einstellungen in GP-Pro Ex

1 Klicken Sie im Systemfenster [Einstellungen] auf [E/A-Treibereinstellungen] und fiigen dem
Netzwerk eine Slave-Einheit hinzu.
&~ "30.7.2 Einstellungsverfahren" (seite 30-158)

2 Klicken Sie auf [Slave-Konfiguration] mit der ausgewéhlten und hinzugefiigten Slave-
Einheit und das folgende Dialogfeld wird angezeigt. Erweitern Sie auf der Registerkarte
[Parameter] den Baum [Konfigurierte Objekte] zum Offnen von [TPDOO].

Slave-Konfiguration [_ O]
Aktueller Knoten
WAGO CANopen Buskoppler STD Flev.: 1
Hersteller: WAGD Kontaktiechnik. KnotendD: 1
Farameter | Enveiterte Fehlersteuenng | Enweiterte Obiekikanfiguration |
\etfighars Objskte wom Teilnehmerprafi
Index | Parameter | Dateniyp | Zugif E
1. digitalinput block Unsigreds Nurdssen
Dsn 2 2 il input bleck Ursigredt HurLssen
020003 3. digital input block Unsigneds HurLesen
D000 4 4. digital input block Unsigneds HurLesen
20005 5. digital input block Unsigneds HurLesen
0200 £ dinitalineust blnck [T Mol een
Kenfiquita Dbjekte_200tEhen Zucrdnung autisben |
= WAGD CANopen Buskoppler 5TD | [RleE
&) Eingang [¥ Aktiviert
=8 TFDO0
Ubert h
[06000.1] 1. ightalinput block, (BYTEx1] ,w
[042000.2] 2. igital input block.  (EYTER1)
TRDO1 Spenzeit (1/10ms]
TPDD2 0
$ggj Event timer (ms)
TPODS J
TPODR
T Bl Einstellungen
e
4

3 Uberpriifen Sie, ob [0x6000.1] und [0x6000.2] zugeteilt wurden.
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4 Um den Datentyp im Objekt in TPDO zu éndern, withlen Sie zuerst das Objekt aus und dann
[Datenreprasentierung] in den [Einstellungen]. (z.B.: Bit)

Slave-Konfiguration [_[O] <] |
Aktueler Knoten
WAGO CANopen Buskoppler STD Rlev. 1
Hersteller: WABD Kontakttechnik KnoteniD: 1

Parameter | Emeitele Fehlersteenung | Eweterts Obiektkanfiguration |

Verfiigbare Objckte vom Teilnehmerprofi

Inder: | Parameler | Dateniyp | Zugiil E
042000 1 1. digitslinput block Unsigrisd Hur-dssen
020002 2. digitalinput block Unsigned Mur-Lesen
12000 3 3 digitalinput block Ursigred Nur-Lesen
k2000 4 4. digitslinput block Unsigrisd Mur-Lssen
020005 5. digitalinput block Unsigried® MurLesen
o000 E £ el it block il [T
Korocte Dhee |2 uier Zunichung aufreben |
=] WAGD ChMNopen Buskoppler 5TD j Einstliin g
ERr Datendarstelling

[046000.1] 1. digitalinput block (178

[0+2000.2) 2. digitalinput block, [EYTEX1) Bit |

Abtschen
4

5 Offnen Sie gleichermaBen RPDOO und iiberpriifen Sie, ob [0x6200.1] und [0x6200.2]
zugeteilt wurden.
Um den Datentyp im Objekt in RPDO zu dndern, wihlen Sie zuerst das Objekt aus und dann
[Datenrepréasentierung] in den [Einstellungen]. (z.B.: Bit)

Slave-Konfiguration [_ O] x]
Aktusller Knoten
(WAGO CANopen Buskoppler STD Fiev. 1

Hersteller: WAGD Kentaktizchrik KnotendD: 1

Parameter | Enweiterte Fehlersteuerung | Emeiterte Obiektkonfiguration |

Verfiigbare Obiekte vom Telnehmerprofil
| Parameter | Datenityp | Zugrit E
1. digital input black Unsigneds Hur Lesen

0:2000.2 2. digital input black Unsigneds Hur Lesen

042000.3 3. digital input black Unsigneds Kur Lesen

0420004 4. digital input black Unsigneds HurLesen

0420005 5. digital input black Unsigneds NurLesen

2000 8 £ _diaital inout block | Insianed; Murl esen

e PR Zuorchung aufheben |

1 Eingang E

| ©.TPDOO J
[0+6000.1] 1. digital input block ~ (BIT8)
[0+2000.2) 2. digial input block,  ([BYTEx1)

TFOD1 Eit e

e

TPDO3 Bue |
bk

TROD4 i

TRDOS Unsignedd

TPDOG

TFDO?

TPDOE &

Datendsrstellung

B

VA

* Die Objekte, die sich auf Eingabedaten vom CANopen-Slave an das GP
(CANope-Master)beziehen, werden TPDO zugeordnet, und Objekte die sich
auf Ausgabedaten von dem GP (CANopen-Master) an den CANopen-Slave
beziehen, werden RPDO zugeordnet.
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6 Offnen Sie die Registerkarte [Erweiterte Objektkonfiguration] und konfigurieren Sie die
detaillierten Einstellungen des Objekts.

Slave-Konfiguration JH[= E3
Aktusler Knaten
’7WAGO CANopen Buskoppler STD Rev: 1
Hersteller WAGD Kentakiteshnik KnotendD: 1
Parameter | Emeiterte F ng Erveiterte Objektkontiguration |
0 Obiskityp Fiter
] Zuorcbar ] Schreibgsschi WK Ieationsbersict
Stichen ’7@ Micht zuordbar 2l Lesen Sehreben | |5l Herstellerbersich
) Nur schreiben ] Profilbersich
|

Setzer | Index | Parameter | Wert | Standard | Datentyp | Zugritt -
Nein Oe1007 .00 ermor register 1] Unsigned8 NurLesen

Mein | 0x1002.00 number of enars |0 000 Unsigned8 Hur-Lesen

Nein | 0100201 standard eror field | 0+00000000 | 0400 Unsigned32 Hur-Lesen

Nein | 0x1002.02 standard erar field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 HurLesen

Nein | 0:100303 standard eror field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 Hur-Lesen

Nein | 0:1003.04 standard enor field | 0+00000000 | 0400 Unsigned32 Hur-Lesen

Nein | 0+100305 standard enor field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 Nur-Lesen

Nein 0e1003.06 standard ermor field 000000000 | 0<00 Unsigned32 NurLesen

Mein | 0:1002.07 standard enar field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 Hur-Lesen

MNein | 0+100208 standard eror field | 0+00000000 | 0400 Unsigned32 Hur-Lesen

Nein | 0x1002.09 standard enar field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 HurLesen

Nein | 0+1003.04 standard eror field | 0x00000000 | 0400 Unsigned32 Hurlsssn |

-
Vi

7 Klicken Sie auf [E/A-Bildschirm] in den [E/-A-Treibereinstellungen] oder wihlen Sie [E/A-
Bildschirm] im Fenster [Bildschirmliste] im Arbeitsbereich aus, um jedem abgebildetem
Objekt eine Variable zuzuordnen. Hinweise zum Zuordnen von Variablen entnehmen Sie
bitte dem folgenden Abschnitt.

&~ "30.7.3 Zuteilen der E/A" (seite 30-163)

8 Erstellen Sie zum Zugriff auf die zugeteilten Variablen einen Logik- und einen Basis-
Bildschirm und iibertragen Sie diese auf das GP.

+ Verwenden Sie zum Uberpriifen von bestimmten Werten die SDOR-

Anweisungen.
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|

30.7.6  Einstellungshinweise fiir [E/A-Treiber]

Wenn in den Anzeigeeinstellungen AGP-###+x-CA1M/LT ausgewdhlt ist, klicken Sie in den
Systemeinstellungen auf [E/A-Treiber] zum Offnen des folgenden Bildschirms.

Gerateko

Geidtetun

Gerdtesinstel

Logik-Programm
Video/Film-Eing
Schriftart
Peripherie / Teilnehmer
Teinehmerliste
Teinehmer

Dirucker

Geratetyp

Serie GP3000 Series

Tup AGP-3500T-CA1M

Ausnichtung Cuerformat
Bl E/f-Treiber hinzufiigen  E/&-Treiber entfernen
Int. Treiber 1 I

E
CANopen master Baudrate: 250 khps Einstellungen
Rey.: 1000E KrotendD: 127 Katslogmanager

—Zugewiezene Slaves

ID | Produktname | Rew. | Erforderi... | Alias | Taste

Eingabegerst
Skiript
E/4-Treiber
ETP-Server
odem
Yidearnodul/DYI-Einkeit
Einstellung Beschreibung
Anderung Zeigt die Anderungsnummer fiir die EDS-Datei des CANopen-Masters an.
Baudrate Zeigt die Baudrate des CANopen-Masters an.
Knoten-ID Zeigt die Knoten-ID des CANopen-Masters an.

E/A-Bildschirm

Zum E/A-Bildschirm gehen.

Einstellungen

Zeigt das Dialogfeld [Netzwerkkonfiguration] an.
EF Netzwerkkonfiguration (Dialogfeld)" (seite 30-179)

Katalog-Manager

Zeigt das Dialogfenster [Katalog-Manager] an.
EF Dialogfeld Katalog-Manager" (seite 30-197)

Zugewiesene Slaves

An CANopen-Netzwerkanzeigen hinzugefiigte Slave-Teilnehmer. Die
Einzelheiten der Dialogfelder [Netzwerkkonfiguration] und [Slave-
Konfiguration] werden in der Liste angezeigt.

ID Knoten-ID des Slave im CANopen-Netzwerk.

Produktname Zeigt den Produktnamen des Slave an.

Anderung Zeigt die Anderungsnummer der EDS-Datei des Slave an. |

Bei Fehler- Zeigt an, ob der Slave im Netzwerk mandatorisch ist.

Steuerereignis

des

obligatorischen

Slave

Taste Zeigt den Schliissel der Teilnehmerregistrierung des Slave an.
Der Schliissel der Teilnehmerregistrierung ist der Name der EDS-Datei
ohne Erweiterung.

*1 Bei der EDS-Datei handelt es sich um eine Textdatei im ASCII-Format, die die
Spezifikationen (Beispiele, niitzliche Funktionen und Objekte) des Teilnehmers beschreibt.
Der Teilnehmer muss registriert und im Netzwerk bestimmt sein.
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B Netzwerkkonfiguration (Dialogfeld)

Netzwerkkonfiguration

=] B3

Master
CANopen master KnotenID: 127
Rev.: 1000E

Baudrate: 250 kbps

[ Zugewiesene Slaves

ID | Produkthame

| Rew | Edfordedich | Alias

Slave hinzufiigen |

Slave [aechen | Slave-Konfiguration

—Reagistierte T eilhehmer

Produkthame

Teinehmerinformation

| et

| Hersteller | Rew. | Taste

Parameter

oK Abbrechen
4

Einstellung

Beschreibung

Master-Konfiguration

Zeigt das Dialogfeld [Master-Konfiguration] an.
Fre Dialogfenster [Master-Konfiguration]" (seite 30-181)

Zugewiesene Slaves

An CANopen-Netzwerkanzeigen hinzugefiigte Slave-Teilnehmer. Die
Einzelheiten der Dialogfelder [Netzwerkkonfiguration] und [Slave-
Konfiguration] werden in der Liste angezeigt.

ID Knoten-ID des Slave im CANopen-Netzwerk.

Produktname Zeigt den Produktnamen des Slave an.

Anderung Zeigt die Anderungsnummer der EDS-Datei des Slave an. |

Bei Fehler- Zeigt an, ob der Slave im Netzwerk mandatorisch ist. Wahlen Sie diese

iteesuel’el’eignis Option aus, um Bit 3 im Objekt 1F81h einzuschalten.

obligatorischen

Slave

Alias Zeigt die fiir den Slave bestimmten Kommentare an.

Taste Zeigt den Schliissel der Teilnehmerregistrierung des Slave an.
Der Schliissel der Teilnehmerregistrierung ist der Name der EDS-Datei
ohne Erweiterung.

Slave hinzufligen

Fiigen Sie den in der [EDS-Liste] ausgewéhlten Slave den
[Zugewiesenen Slaves] hinzu. Die Knoten-ID (1 bis 63) des
hinzugefiigten Slaves kann gedndert werden. Sie kénnen aullerdem
Kommentare innerhalb der 18 Zeichen eingeben.

Um einen Slave einer anderen Firma hinzufiigen zu kdnnen, muss die
EDS-Datei mit dem [Katalog-Manager| importiert werden.

EFrm Dialogfeld Katalog-Manager" (seite 30-197)

Fortsetzung
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Einstellung Beschreibung

Slave I6schen Loscht den in [Zugewiesene Slaves] ausgewdhlten Slave vom Netzwerk.

Slave-Konfiguration | Zeigt das Dialogfeld [Slave-Konfiguration] an.
Fr e Dialogfenster [Slave-Konfiguration]" (seite 30-187)

Registrierte EDS Zeigt die in der Liste verfiigbaren Slaves an.
Produktname Zeigt den Produktnamen des Slave an.
Lieferantenname | Zeigt den Lieferantennamen des Slave an.
Anderung Zeigt die Anderungsnummer fiir die EDS-Datei des Slaves an.
Taste Zeigt den Schliissel der Teilnehmerregistrierung des Slave an.

Der Schliissel der Teilnehmerregistrierung ist der Name der EDS-Datei
ohne Erweiterung.

Teilnehmer- Die Informationen des aktuell ausgewéhlten EDS werden angezeigt.
informationen

*1 Bei der EDS-Datei handelt es sich um eine Textdatei im ASCII-Format, die die
Spezifikationen (Beispiele, niitzliche Funktionen und Objekte) des Teilnehmers beschreibt.
Der Teilnehmer muss registriert und im Netzwerk bestimmt sein.

GP-Pro EX Referenzhandbuch 30-180



Steuern von externer E/A mit CANopen

@ Dialogfenster [Master-Konfiguration]
* Master-Konfiguration

Master-Konfiguration

Hersteller: Digital Electronics

Aktueller Knoten
’7CANopen master

I[=] B3

Rew.: 1000E
KroterD: 127

Netzwerkeinstelungen | Uberblick Fahlersteuerungl Enweiterte Dbiektkonhguralionl

— Metawerkweite Konfiguration

Bei Fehlerereignis eines erfoiderlichen Slaves

Baudrate

280 kbps hd l

" Alle Knaten anhalten

 Alle Knoten zuriicksetzen

Globale S¥MC-Periade [ms]

E -

Globales Heartbeat Timing
(200 =
Andern |
MMT-Sperrzeit [1/10ms]

E -

(= Slave einzelh behandeln

Abbrechen

]

4

Einstellung

Beschreibung

Netzwerkweite
Konfiguration

Konfiguriert die CANopen-Netzwerkeinstellungen

Baudrate

Waihlen Sie die entsprechende Baudrate aus [SOKbps], [125Kbps],
[250Kbps], [S00Kbps], [S00Kbps] und [ 1000Kbps] aus.

Drahtlange (m)
1000

500

250

Baudrate (Bps)
50K

125K

250K

500K 100
800K 25
1.000K 4

ANMERKUNG

* Legen Sie die Slave-Baudrate auf dem Slave selbst fest.

Globale SYNC-
Periode

Bestimmt die Frequenz des von der Slave-Einheit gesendeten SYNC-
Signals. Der Einstellungsbereich liegt bei 0 oder 3 bis 32.767. Der

Einstellungswert wird in Objekt 1006h gespeichert.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Globales
Heartbeat-
Timing

Netzwerk-Konfiguration

Stellen Sie die vom Slave zum Master (oder vom Master zum Slave)
gesendete Heartbeat-Zeit ein. Die Einheit betrdgt Millisekunden (Ms).
Der Wert kann zwischen 50 und 21.844 betragen. Driicken Sie auf [Auf
alle Slaves anwenden] und der Wert des Objekts 1016h (Verbraucher-
Heartbeatzeit) fiir den CANopen-Master wechselt automatisch zum
optimalen Wert. Der Wert des Objekts 1017h (Hersteller-Heartbeatzeit)
wird durch den hier eingestellten Wert iiberschrieben. Das Objekt 1017h
(Hersteller-Heartbeatzeit) fiir alle Slave-Objekte wird mit dem hier
eingestellten Wert {iberschrieben und der Wert des Objekts 1016h
(Verbraucher-Heartbeatzeit) dndert sich automatisch in den optimalen
Wert.

» Um die Heartbeat-Zeit auf der Slaveseite individuell zu bestimmen,
gehen Sie zum Dialogfeld [Slave-Konfiguration].

NMT-Sperrzeit

Bestimmt die verzogerte Zeit nachdem der Master einen NMT-Befehl in
das Netzwerk eingegeben hat, bis der ndchste NMT-Befehl ausgegeben
wird.

Die "NMT-Sperrzeit" wird in 100 Mikrosekunden bestimmt. Der Wert
kann zwischen 0 und 32.767 liegen.

Diese Funktion kann durch Einstellen auf "0" deaktiviert werden.

Bei Fehler-
Steuerereignis des
obligatorischen
Slave

Wihlen Sie die Aktion aus, wenn ein Fehler im Slave auftritt, die im
[Obligatorischen Slave] aus [Alle Slaves anhalten], [Alle Slaves
zuriicksetzen] und [Slaves individuell behandeln] bestimmt wurde. Wenn
dieses Element bestimmt ist, lautet das Bit 4 bis 6 des Objekts 1F80h fiir
den CANopen-Master wie folgt:

4 Bit 6 Bit
Alle Slaves anhalten EIN
Alle Slaves zuriicksetzen EIN AUS
Slave individuell behandeln AUS AUS
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|

+ Uberblick zur Fehlersteuerung
Zeigt den Zustand jedes Slaves an. Keine Einstellungen gestattet.

Master-Konfiguration [_ O[]

Aktueller Knoten
CANopen master Fiev.: 1000E
Hersteller: Digital Electronics KnatenD: 127

Metzwerkeinstellungen  Uberblick Fehlersteusrung I Enweiterte Dbiektkonﬂguralionl

Producer Heatbeat Time [ms) 200

Il | Produktname Alias Conz. HE [ms) Guard T [ms] Life Time Factar
1 ‘wialG0 CANopen Buskop... B0 s s e

oK | Abbrechen

4

Einstellung Beschreibung
Hersteller-Heartbeat- | Zeigt den Sendezeitraum des auf der Registerkarte [Netzwerk-
Zeit Einstellungen] unter [Globale Heartbeat-Zeit] eingestellten Heartbeat an.

Die Einheit betrigt Millisekunden (Ms). Wird im Objekt 1017h fiir den
CANopen-Master gespeichert.

ID Knoten-ID im CANopen-Netzwerk.

Produktname Zeigt den EDS-Produktnamen an.

Alias Zeigt den dem Slave zugewiesenen Alias an.

Konsumenten- Anzeigen des im jeden Slave eingestellten Konsumenten-Heartbeat. Wird
Heartbeat im Objekt 1016h fiir den Slave gespeichert.

Wachzeit Wenn [Knotenwache verwenden] auf der Registerkarte [Erweiterte

Fehlersteuerung] in der [Slave-Konfiguration] ausgewahlt ist, wird
[Wachzeit] als eingestellt angezeigt. Wird im Objekt 100Ch auf der
Slaveseite gespeichert.

Lebensdauerfaktor | Wenn [Knotenwache verwenden] auf der Registerkarte [Erweiterte
Fehlersteuerung] in der [Slave-Konfiguration] ausgewahlt ist, wird
[Lebensdauerfaktor] als eingestellt angezeigt. Wird im Objekt 100Dh auf
der Slaveseite gespeichert.
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* Erweiterte Objektkonfiguration

Der Wert der Lesen-/Schreiben und Nur-Schreiben-Objekte kann gedndert werden. Die
Werte, die gedndert werden kdnnen, sind Objekte die schreibbar und nicht ausgegraut sind.
Die hier bestimmten Werte werden in die Objekte wihrend des Startvorgangs geschrieben.

* Um die erweiterten Objektkonfigurationen verwenden zu kénnen, muss man
geniligend Kenntnis tiber CANopen haben.

Master-Konfiguration |_ (O] x|
Aktueller Knoten
CANopen master Rev.: 1000E
Hersteller: Digital Electronics Knoten-D: 127
Metzwerkeinstellungen I Uberblick Fehlersteusrung  Enweiterte Objektkonfiguration
Objsktsuche ———— [ Dbiskttyp-Fiter
] 2uordbar [w] Schreibgeschiitzt || Kommunikationsbereich
I Suchien | [w] Micht zuardbar [w] Lesen Schreiben || Herstellerbereich
[w] Mur schreiben [] Profilbereich
[0 Ejekt zuriicksetzen |
Setzen | Index + | Parameter | et | Standard | Datentyp | Zugrit -
Mein Ox1001.00 Enor Register 1] Unsigneds Mur-Lezen
Mein 0x1003.00 number of elements |0 1] Unszigneds Lesen-Sc...
Mein 0.1003.01 standard error field 000000000 Unszigned32 MurLesen
Mein 0x1003.02 standard error field 000000000 Unsigned32 Mur-Lezen
Ja 0x1005.00 COB-ID 5YMC mes... |0x40000080 | 0x800000.. | Unzigned32 Lezen-Sc..
Ja 0x1006.00 Communication Cec... | 50000 1] Unzigned32 Lesen-Sc...
Mein O1008.00 Manufacturer Devi.. |AGPAT-C.. |AGP/LT-. |Sichtbare Zeiche... | Konstante
Mein 0100900 Manufacturer Hard... | 1.0 1.0 Sichtbare Zeiche... | Konstante
Nein 0100400 Manufacturer Softw... | 1.700 1100 Sichtbare Zeiche. . | Konstante
Mein 0x1014.00 COB-ID Emergency... | 0x000000FF | $MODEID... | Unsigned32 Lesen-Sc...
Mein 0x1016.00 number of elements | B4 E4 Unszighed8 MurLesen
Ja Ox1016.01 Consumer Heartbe.. | E5836 1] Unszigned32 Lesen-Sc... '
oK | Abbrechen
4
Einstellung Beschreibung
Objektsuche Geben Sie das Objekt an, nach dem Sie suchen méchten, oder geben Sie

die Parameter-Textzeichenfolge ein. Klicken Sie auf [Suchen]. Die
Anwendung sucht nach dem entsprechenden Objekt in der Objektliste.

Das Objekt Kehrt den eingestellten Wert des in der [Objektliste] ausgewéhlten
zurlicksetzen. Objektes zu seinem Anfangswert zuriick.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Objekttypfilter

Wihlen Sie die extrahierenden Bedingungen aus den folgenden drei
Kategorien aus, die in [Verfiigbare Objekte aus dem Teilnehmerprofil]
angezeigt werden sollen.
* PDO-Abbildung

PDO-Abbildung aktiviert

PDO-Abbildung deaktiviert
» Zugriff

Nur Lesen

Nur Schreiben

Lesen/Schreiben aktiviert
* Datenbereich

Austauschbereich (1000h bis 1FFFh)

Herstellerbereich (2000h bis SFFFh)

Profilbereich (6000h bis 9FFFh)

Von Teilnehmerprofil
verfligbare Objekte

Zeigt die Liste der Objekte gemal der in [Objekttypfilter] ausgewahlten
Bedingungen an.

Aktiviert Wenn sich der "Eingestellte Wert" dndert, wird dieses Optionsfeld
automatisch ausgewahlt; Sie konnen bestitigen, dass sich das Objekt
gedndert hat. Wenn das Optionsfeld geloscht wird, wird das Objekt auf
den Anfangswert zuriickgesetzt.

Index Anzeige-Index und Subindex des Objekts. Der Subindex wird nach dem
Komma angezeigt. Zum Beispiel: Bei "0x1003.2", ist "0x1003" der Index
und "2" der Subindex.

Parameter Name des Anzeigeparameters des Objekts.

Wert Der Wert des Objekts kann gedndert werden. Die Zahl mit "0x" zeigt eine
Hexadezimale an; ohne "0x" ist es eine Dezimalzahl.

Standard Anfangswert des Objekts anzeigen.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Datentyp

Von Teilnehmerprofil verfliigbare Objekte

Datentyp des Objekts anzeigen. Folgende Datentypen sind enthalten:
* Boolesch (Einzelbit-Wert)

* Ganzzahl8 (Ganzzahl mit 8-Bit-Code)

* Ganzzahl16(Ganzzahl mit 16-Bit-Code)

* Ganzzahl24(Ganzzahl mit 24-Bit-Code)

* Ganzzahl32(Ganzzahl mit 32-Bit-Code)

* Ganzzahl40(Ganzzahl mit 40-Bit-Code)

* Ganzzahl48(Ganzzahl mit 48-Bit-Code)

* Ganzzahl56 (Ganzzahl mit 56-Bit-Code)

* Ganzzahl64(Ganzzahl mit 64-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen8 (Ganzzahl ohne 8-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichenl6 (Ganzzahl ohne 16-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen24 (Ganzzahl ohne 24-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen32 (Ganzzahl ohne 32-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen40 (Ganzzahl ohne 40-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen48 (Ganzzahl ohne 48-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen56 (Ganzzahl ohne 56-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen64 (Ganzzahl ohne 64-Bit-Code)

* Gleitkomma (32-Bit, Einzelprizision, fester Dezimalpunkt)

* Gleitkomma64 (64-Bit, Einzelprézision, fester Dezimalpunkt)
* Sichtbare Zeichenfolge (Textzeichenfolge einschlieSlich ASCII-Text)
* Acht-Bit-Zeichenfolge (Feld der Ganzzahl ohne 8-Bit-Code)
*» Unicode-Zeichenfolge (Feld der Ganzzahl ohne 16-Bit-Code)
* Bit-Zeichenfolge (Feld des Einzelbits)

» Tageszeit (48 Bit-Wert, der Zeit und Datum anzeigt)

» Zeitunterschied (48 Bitwert, der die Zeit anzeigt)

* Domain (Anwendungsspezifischer Datenblock)

* Reserviert (Reservierter Typ)

Zugriff

Zeigt die Zugriffsmethode des Objekts an. Folgende Datentypen sind
enthalten:

* NurLesen (Nur Lesen)

* NurSchreiben (Nur Schreiben)

» LesenSchreiben (Lesen/Schreiben).

» Konstante (Konstante)
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@ Dialogfenster [Slave-Konfiguration]

Konfigurieren der detaillierten Einstellungen des in [Slave-Konfiguration] ausgewéhlten

Slaves.

¢ Parameter

Slave-Konfiguration | _ O] ]
Aktueller Knoten
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Hersteller: 'WAGD Kantakitechnik Kroter-D: 1

Parameter | Enweiterte Fehlarsteuerungl Erweiterte Dbiektkonfigulationl

Werfiigbare Objekte vom T eilnehmerprofil

Index | Parameter | Datentyp | Zuriff E
1. digital input block Unisigneds Mur-Lesen
0x2000.2 2. digital input black Unzignedd Mur-Lesen
0:2000.3 3. digital input black Unsignedd Mur-Lesen
0«2000.4 4. digital input block Unsigneds Mur-Lezen
0x2000.5 8. digital input block Unsigneds Mur-Lezen
Q2000 6 b _dinital inot block |nzionedf Muurl ezen
Konfigurierts Mhiskte Zuardren Zuardnung autheben | ;
= WABD CANapen Buskoppler 5TD j [FEreley
s Identitt
- Eingang
-~ TPDOO = Telnetmertyp
-~ TPDO1 o Jo [0
lgggg IV Lieferanten-D
- TPDO4 V' Frodukicode
- TPDOS i
- TFDOG [V Revisiorsnr.
- TPDOT ‘wiederherstellan
- TFDO& IAIIe wiederherstellen ‘l
- TPDOY |
ok I Abbrechen
Y
Einstellung Beschreibung
Von Teilnehmerprofil Anzeigen der Liste der Objekte, die PDO zugeordnet werden kdnnen.
verfligbare Objekte
Index Anzeige-Index und Subindex des Objekts. Der Subindex wird nach dem

Index und "2" der Subindex.

Komma angezeigt. Zum Beispiel: Bei "0x1003.2", ist "0x1003" der

Parameter Name des Anzeigeparameters des Objekts.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Datentyp

Von Teilnehmerprofil verfliigbare Objekte

Datentyp des Objekts anzeigen. Folgende Datentypen sind enthalten:
* Boolesch (Einzelbit-Wert)

» Ganzzahl8 (Ganzzahl mit 8-Bit-Code)

* Ganzzahl16(Ganzzahl mit 16-Bit-Code)

* Ganzzahl24(Ganzzahl mit 24-Bit-Code)

* Ganzzahl32(Ganzzahl mit 32-Bit-Code)
Ganzzahl40(Ganzzahl mit 40-Bit-Code)
Ganzzahl48(Ganzzahl mit 48-Bit-Code)

Ganzzahl56 (Ganzzahl mit 56-Bit-Code)
Ganzzahl64(Ganzzahl mit 64-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen8 (Ganzzahl ohne §-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen16 (Ganzzahl ohne 16-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen24 (Ganzzahl ohne 24-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen32 (Ganzzahl ohne 32-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen40 (Ganzzahl ohne 40-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen48 (Ganzzahl ohne 48-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen56 (Ganzzahl ohne 56-Bit-Code)

* Ohne Vorzeichen64 (Ganzzahl ohne 64-Bit-Code)
Gleitkomma (32-Bit, Einzelprézision, fester Dezimalpunkt)

* Gleitkomma64 (64-Bit, Einzelprizision, fester Dezimalpunkt)
* Sichtbare Zeichenfolge (Textzeichenfolge einschlieBlich ASCII-Text)
» Acht-Bit-Zeichenfolge (Feld der Ganzzahl ohne 8-Bit-Code)
* Unicode-Zeichenfolge (Feld der Ganzzahl ohne 16-Bit-Code)
* Bit-Zeichenfolge (Feld des Einzelbits)

 Tageszeit (48 Bit-Wert, der Zeit und Datum anzeigt)

» Zeitunterschied (48 Bitwert, der die Zeit anzeigt)

* Domain (Anwendungsspezifischer Datenblock)

* Reserviert (Reservierter Typ)

Zugriff

Zeigt die Zugriffsmethode des Objekts an. Folgende Datentypen sind
enthalten:

* NurLesen (Nur Lesen)

* NurSchreiben (Nur Schreiben)

» LesenSchreiben (Lesen/Schreiben).

» Konstante (Konstante)

Zuordnen

Zuordnen des in [Verfiigbare Objekte vom Teilnehmerprofil]
ausgewihlten Objekts dem Baum [Konfigurierte Objekte].

Zuordnen aufheben

Das dem Baum [Konfigurierte Objekte] zugeordnete Objekt entfernen.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Konfigurierte Objekte

Pro Slave zugeordnete Objekte werden in der Baumkonfiguration
angezeigt.

Objekt zuordnen.

TPDO

Vom Slave zum Master gesendete PDO. Wenn Daten von der externen
E/A eingegeben werden, die mit dem ausgewihlten Slave verbunden ist,
ordnen Sie das Objekt hier zu.

RPDO

Vom Master zum Slave gesendete PDO. Wenn Daten von der externen
E/A ausgegeben werden, die mit dem ausgewahlten Slave verbunden
ist, ordnen Sie das Objekt hier zu.

Einstellungen

Konfigurieren der detaillierten Einstellungen des in [Konfigurierte
Objekte] ausgewdhlten Elemente.

Der Einstellungsinhalt ist unterschiedlich, wenn: Der Slave auf dem
Baum, TPDO oder RPDO oder das abgebildete Objekt ausgewahlt
wurde.

Verifikation

Bestimmt, ob die Typenverweise des Teilnehmers ausgefiihrt werden
oder nicht. Wéhlen Sie diese Option aus, um zu iiberpriifen, ob die
Struktur mit dem eingerichteten Wert in Objekt 1000h iibereinstimmt.
Wenn 1000h auf "Null" gestellt ist, findet kein Verweis statt.

Lieferanten-ID

Zeigt die Lieferanten-ID des Slave an.

wiederherstellen

Produktcode Zeigt den Produktcode des Slave an.
Anderung Zeigt die Anderungsnummer fiir die EDS-Datei des Slaves an.
Parameter Parameter in den Anfangswert zuriicksetzen, wenn das Netzwerk neu

gestartet wird. Kann so eingestellt werden, dass die Parameter fiir
jeden Slave wiederhergestellt werden.
» Keine
Parameter wurden nicht wiederhergestellt.
+ Alle
Alle Parameter wurden wiederhergestellt.
* Nur Kommunikation.
Die Parameter, die im Bereich der [Slave-Konfiguration/Erweitert] im
[Vermittlungsbereich] angezeigt sind, werden wiederhergestellt.
* Nur Anwendung
Die Parameter, die im Bereich der [Slave-Konfiguration/Erweitert] im
[Herstellerbereich] angezeigt sind, werden wiederhergestellt.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Einstellungen

Wenn TPDO/RPDO
ausgewahlt ist

Aktivieren/deaktivieren Sie PDO und legen [Ubertragungstyp],
[Sperrzeit] und [Ereignis-Timer] fest.

— Einztellungen — Einztellungen

¥ Aktivier: ¥ Aktivier:
Ubertragungstyp Ubertragungstyp
2585 2585

Sperrzeit [1/10mg]
a

Event timer [mg] Event timer [mg]

[ o [ o

Einztellungen | Einstellungen |

¢ Wenn PDO deaktiviert ist, werden alle in PDO bestimmten
Informationen zu deren Anfangseinstellung initialisiert, wenn das

Projekt wieder gedtfnet wird.

Aktiviert Dialogfeld zum Aktivieren von PDO auswihlen.
Ubertragungstyp | Zeigen Sie den Ubertragungstyp fiir PDO in [Einstellungen &ndern] an.
Sperrzeit Die Anzeigezeit, die bei fortlaufender Ubertragung von PDO nur fiir

TPDO gespertt ist. In [Einstellungen dndern] einzustellen. Die Einheit
betrdgt 100 us.

Ereignis-Timer

Zeigt das Ubertragungsintervall an, zu der PDO fortlaufend gesendet
wird. In [Einstellungen édndern] einstellen. Die Einheit betrégt
Millisekunden (Ms).

Fortsetzung
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Einstellungen
Wenn TPDO/RPDO ausgewahlt ist

Einstellung Beschreibung
Einstellungen Klicken Sie hier, um den folgenden Bildschirm anzuzeigen. Es werden
andern fiir RPDO und TPDO unterschiedliche Bildschirme angezeigt.

Wenn RPDO ausgewihlt ist
RPDO-Konfiguration [_ O] =]
[ PDO Commurication Parameler
(Ibetragungstypen
Resuling PDD bansnission typs
 Anlizglisch sprchran [ =

SYNC eyole rate
1

© Zylisch syrchron
€ Agynchiones Ereigris Eventties (ms]

0
& hsynchiones Ereigris

(depending on Device profie)

#bbrechen

+ Azyklisch synchron (nicht-zyklisch)
PDO wird empfangen, wenn ein Ereignis auftritt, wie im Falle, wenn
255/254 eingestellt ist, wobei das Timing nach dem néchsten SYNC-
Signal in das Netzwerk flieft. Wenn dariiberhinaus kein Ereignis
eintritt, wird PDO nicht empfangen, wenn das SYNC-Signal in das

Netzwerk geflossen ist.
Synchron

|
Ereignis PDO
empfangen

p Zeit

Zyklisch synchron (zyklisch)

In Synchronisierung mit dem SYNC-Signal, das in das Netzwerk
fliesst, wird PDO aufgrund des Wertes empfangen, der in der
zyklischen SYNC-Nummer bestimmt wurde.

Wenn beispielsweise 1 eingestellt wurde, wird PDO fiir jedes SYNC-
Objekt empfangen. Wenn 3 eingestellt ist, wird PDO jedes Mal
empfangen, wenn drei SYNC-Signale in das Netzwerk fliessen.

In der folgenden Abbildung wird das Szenario gezeigt, in dem 3
bestimmt wurde.

Synchron
Erste Sekunde 1 Dritte
PDO
 Ereignis empfangen,
] ] L]
1 1 [ ]
] ] L]
] ] L]
1 1 [ ]
A A a |- H
p Zeit
Fortsetzung
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Einstellungen
Wenn TPDO/RPDO ausgewahlt ist

Einstellung Beschreibung
Einstellungen  Asynchrones Ereignis (Standardereignis/Bestimmt durch
andern (Standardereignis) Teilnehmerprofil

PDO wird sofort empfangen, wenn ein Ereignis eintritt, ungeachtet
des SYNC-Signals. Fiir 254 ist dies vom Hersteller festgelegt. Fiir
255 ist dies im Teilnehmerprofil festgelegt.

PDO
Ereignis  empfangen

P Zeit

Die Informationen der festgelegten PDO wird in folgenden Objekten
widergespiegelt:

Objektnummer Unterindex Elementname
0x1400 + PDO-Nummer 0 Nummer der RPDO
1 COB-ID
2 Ubertragungstyp
3 Sperrzeit
5 Ereignis-Timer

TPDO

TPDO-Konfiguration [— [T =]

—PDO Communication P.

Ubertragungstypen
Fesulting PDO transmizsion type

 Antizpklisch synchon 255
SYMC cycle rate
" Zyklizch synchron lﬁ
" Asynchones Ereignis Event timer (ms]
I a 33
& Asynchiones Ereignis Inhibit time [1/10 ms]
[depending on Device profile) I 0 3:

ok | Abbrechen |

Fortsetzung
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Einstellungen
Wenn TPDO/RPDO ausgewahlt ist

Einstellung Beschreibung
Einstellungen » Azyklisch synchron (nicht-zyklisch)
andern PDO wird gesendet, wenn ein Ereignis auftritt, wie im Falle, wenn

255/254 eingestellt ist, wobei das Timing nach dem nichsten SYNC-
Signal in das Netzwerk flieft. Wenn dariiberhinaus kein Ereignis
eintritt, wird PDO nicht gesendet, wenn das SYNC-Signal in das

Netzwerk geflossen ist.
Synchron

PDO

Ereignis
empfangen

p Zeit

Zyklisch synchron (zyklisch)

In Synchronisierung mit dem SYNC-Signal, das in das Netzwerk
fliesst, wird PDO aufgrund des Wertes gesendet, der in der zyklischen
SYNC-Nummer bestimmt wurde.

Wenn beispielsweise 1 eingestellt wurde, wird PDO fiir jedes SYNC-
Objekt gesendet. Wenn 3 eingestellt ist, wird PDO jedes Mal
gesendet, wenn drei SYNC-Signale in das Netzwerk fliessen.

In der folgenden Abbildung wird das Szenario gezeigt, in dem 3
bestimmt wurde.

Synchron
Erste Sekunde . Dritte
A Ereignis A PDO
' 1 empfangen,

p Zeit

+ Asynchrones Ereignis (Standardereignis/Bestimmt durch
(Standardereignis) Teilnehmerprofil
PDO wird sofort gesendet, wenn ein Ereignis eintritt, ungeachtet des
SYNC-Signals. Fiir 254 ist dies vom Hersteller festgelegt. Fiir 255 ist
dies im Teilnehmerprofil festgelegt.

PDO

Ereignis
empfangen

P Zeit

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Einstellungen

Wenn das Objekt
ausgewahlt ist

Die Informationen der festgelegten PDO wird in folgenden Objekten
widergespiegelt:

Objektnummer Unterindex Elementname
0x1800 + PDO-Nummer 0 Nummer der TPDO
1 COB-ID
2 Ubertragungstyp
3 Sperrzeit
5 Ereignis-Timer

Konfigurieren Sie, wie das abgebildete Objekt gehandhabt werden soll.
Die Anzeige auf dem E/A-Bildschirm héngt vom hier bestimmten Typ
ab.
5~ "30.7.3 Zuteilen der E/A m E/A-Bildschirmanzeige" (seite 30-164)
* Typ
Wihlen Sie unter "Bit", "Byte", "Word" und "DWord" (Doppelwort)
aus.
» Datentyp
Der Datentyp des ausgewihlten Objekts wird angezeigt.

—Einztellungen

Datendarstellung
IByte 'I

Objekdatentyp

Unzigneds

GP-Pro EX Referenzhandbuch 30-194




Steuern von externer E/A mit CANopen
|

» Erweiterte Fehlersteuerung (wenn Heartbeat ausgewahlt ist)

Slave-Konfiguration | _ (O] x|
Aktueller Knoten
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Hersteller: WaG0 Kontakitechnik Knoter-D: 1

Parameter Enweiterte Fehlersteuerung | Erusiterte Dbiektkonfigulationl

Fehlersteuerungsprotokaoll auswahlen
’7 % Heartbeat verwenden " ModeGuard verwendan

Producer Heartbeat Time (ms] 200

8] | Produktname | tlias | Consumer Heartbeat [ms)

ok I Abbrechen

£

Einstellung Beschreibung

Hersteller-Heartbeat- | Legen Sie den Ubertragungszyklus des Heartbeat fest. Die Einheit betriigt

Zeit Millisekunden (Ms). Der Wert kann zwischen 50 und 21.844 liegen. Er
wird im Objekt 1017h auf der Slave-Seite gespeichert.

ID Zeigt die Knoten-ID des CANopen-Masters an.

Produktname Zeigt den Produktnamen des CANopen-Master an.

Alias Zeigt den Alias des CANopen-Master an.

Konsumenten- Die Konsumenten-Heartbeat des CANopen-Master wird angezeigt. Er

Heartbeat wird im Objekt 106h auf der Masterseite gespeichert.
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* Erweiterte Fehlersteuerung (wenn keine Absicherung ausgewahlt ist)

Slave-Konfiguration E=

|

Aktueller Knoten

WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1

Hersteller: WAGD Kantakitechnik Knoter-D: 1

Parameter  Enweiterte Fehlersteusrung | Enweiterte Dh|ektknnhgu|atlnn|

"FehIelsleuerungsprotnkoll auswahlen

" Heartbeat venwenden & NodeGuard venvenden

Guard Time [mz] 200

Life Time Factor |2 3:

ok I Abbrechen

£

Einstellung

Beschreibung

Wachzeit

Wenn der NMT-Master die Slaves pollt, wird die Frequenz bestimmt,
wenn die Slaves Abfrage-Anforderungen erhalten. Die Einheit betragt
Millisekunden (Ms). Der eingestellte Bereich betrdgt 0, oder 50 bis
32.767. Heartbeat wird verwendet, wenn auf Null gestellt ist. Wird in
Objekt 100ch gespeichert.

Lebensdauerfaktor

Legen Sie die Zeit zur Uberwachung von Fehlern fest, wenn der NMT-
Master die Slaves pollt. Es wird ein Fehler auftreten, wenn nicht gepollt
wird, wenn die Zeit (der Wert, der in [Absicherungszeit] bestimmt und mit
dem hier eingestellten Wert multipliziert wurde) verstrichen ist. Der
Einstellungsbereich liegt bei 0 oder 2 bis 255 und wird in Objekt 100Dh
gespeichert.

* Erweiterte Einstellungen

Der Wert der Lesen-/Schreiben und Nur-Schreiben-Objekte kann fiir die Zugriffsmethode
gedndert werden. Die Werte, die gedndert werden konnen, sind Objekte die schreibbar und
nicht ausgegraut sind. Die hier bestimmten Werte werden in die Objekte auf der Slaveseite
beim Startvorgangs geschrieben.

Die detaillierten Einstellungen sind dieselben wie die auf der Registerkarte [Erweiterte
Objektkonfiguration] im Dialogfeld [Master-Konfiguration].

5~ 30.7.6 Einstellungshinweise fiir [E/A-Treiber] ® Netzwerkkonfiguration (Dialogfeld)
Erweiterte Objektkonfiguration 30-184
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W Dialogfeld Katalog-Manager

Katalogmanager

Registierte T eilhehmer

T eilnehmerinfarmation

‘et

760-337

‘waGO CAMopen Buskoppler STD
151

WG Kontakttechnik

Herstellermummer |21

Parameter

| Lieferanten-D | Revisio
2 F.atalogzchliizzel

21 1

Produktname

Produktnummer

Herstellemame

Revisionshr. 1
7a0-337
1000, 800, 500, 250,125,100, 50, 20.,..

Code anfordem
Baudraten [Kbps]

ED5-Version 4.0
EDS-Beschrebung | Basic EDS far the CAMopen bus coupl...
Erstellt von Wago
Erstelt am 741042000 3:00 P
Gedndert von Wago
¥ Geandert am 5/23/2007 8:00 A

Telnehmeroperationen

—Katalogoperationen

|mportieren Enlfemen Umbenennen Exportieren Importieren Exportieren Schlieben
Einstellung Beschreibung
Registrierte Zeigt eine Liste der registrierten Slaves an.
Teilnehmer Um einen Slave registrieren zu kénnen, muss die EDS-Datei mittels
[Importieren] im Abschnitt [ Teilnehmer] importiert werden.
Produktname Zeigt den Produktnamen des Slave an.
Produktcode Zeigt den Produktcode des Slave an.

Lieferantenname

Zeigt den Lieferantennamen des Slave an.

Lieferanten-ID

Zeigt die Lieferanten-ID des Slave an.

Anderung

Zeigt die Anderungsnummer fiir die EDS-Datei des Slaves an.

Taste

Zeigt den Schliissel der Teilnehmerregistrierung des Slave an.
Der Schliissel der Teilnehmerregistrierung ist der Name der EDS-Datei
ohne Erweiterung.

Teilnehmer

Der Slave kann registriert oder geléscht werden

* Um die Projektdatei (PRX) in einer anderen Umgebung zu bearbeiten/
tibertragen, aufler auf dem PC, auf dem die Datei erstellt wurde,
miissen die Teilnehmerinformationen (EDS-Datei) erneut importiert
werden.

Importieren

Importiert eine EDS-Datei, um einen Slave zu registrieren.

Entfernen

Entfernt die in [Registrierter Teilnehmer] bestimmte EDS-Datei zum
Loschen des registrierten Slave. Beachten Sie, dass der Teilnehmer, der
gerade im offenen Projekt verwendet wird, nicht geloscht werden kann.

Taste andern

Andert die [Taste].

Exportieren

Exportiert eine EDS-Datei.

Fortsetzung
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Einstellung

Beschreibung

Katalog

Um die Projektdatei (PRX) in einer anderen Umgebung zu bearbeiten/
iibertragen, auler auf dem PC, auf dem die Datei erstellt wurde, miissen
die Teilnehmerinformationen fiir jeden Slave erneut importiert werden.
Teilnehmerinformationen mehrerer Slaves konnen kollektiv importiert/
exportiert werden.

Importieren

Importiert eine CAT-Datei, in der die Teilnehmerinformationen mehrerer
Slaves enthalten sind.

Exportieren

Exportiert Teilnehmerinformationen mehrerer Slaves als CAT-Datei.
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30.7.7

Fehler-Informationen

Die Systemvariable #L._IOStatus speichert die Fehlerinformationen in den unteren 8 Bits.

#L_IOStatus

H | Reserviert (0 festgesetzt)

Grober

L Fehler

0

0|j0|0|0Of0O|O

Fehlercode

Grober Fehler
"1" ist eingestellt, wenn eine Fehlfunktion festgestellt wird, wodurch die Logik angehalten
werden muss.

B Fehlercode

Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Lésung
code
000 No error — —
001 E/A- Uberpriifen Sie den
Treiberanweisungsfehler eingestellten Wert des
. Operanden fiir die E/A-
lllegal Instruction(s) Treiberanweisungen und
iibertragen Sie das Projekt
erneut.
002 Die Anzahl der Uberpriifen Sie die Anzahl der
verwendeten E/A- verwendeten E/A-
Too many . . . . .
5 instructions Treiberanweisungen ist Treiberanweisungen und
S grofer als 16. iibertragen Sie das Projekt
. &5 | erneut.
% 003 Die Registrierung von fj Die Projektdatei wurde
2 Treiber/Einheit fiihrt zu 20 wahrscheinlich nicht
g Driver ID error einem Fehler. Es konnte | Z | ordnungsgemiB eingerichtet.
2 keine Registrierung :% Ubertragen Sie die Projektdatei
2 vorgenommen werden. |s | in diesem Fall erneut.
21004 . . Der Treiber wurde zwei | .8
X —
% Repeat driver setting Mal registriert.
a 005 Setting level value Der Treiber ist nicht
error korrekt.
006 Die Treiber-
Informationen sind nicht
Data obtaining korrekt.
address error Die Steuerungs-
informationen sind nicht
korrekt.
007 Driver not registered TI‘C.I be.r ist nicht
registriert
Fortsetzung
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Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung
code
008 PDO Settings Error PD(.).—Ei.n'stellungsfehler B'estéitigen Sie die lfDO—
Initialization error - Initialisierungsfehler E'mstellung.en und iibertragen
Sie das Projekt erneut.
% 009 Invalid terminal type | Ungiiltiger Terminaltyp Die Projektdatei wurde
L (010 Concise DCF not Es besteht keine prizise | | Wahrscheinlich nicht
5 found DCE. 2 | ordnungsgemal eingerichtet.
5 . ~ e rR—— 3 | Ubertragen Sie die Projektdatei
(011 Invalid Concise DCF | Ungiiltige prazise DCF G | oPertag )
o) _ — , &0 in diesem Fall erneut.
N1012 F/W File Read Error | Ungiiltige Firmware §
é 013 Herunterladen des :% AGP zuriicksetzen. Wenn das
= Inappropriate eingestellten Wertes s | Problem weiterhin besteht,
;8 firmware fehlgeschlagen. "Z | wenden Sie sich bitte an Thren
_%_5‘ ™ | Kundendienst.
ge_ 014 Fehlercode ist "0", wenn AGP zuriicksetzen. Wenn das
Setting value error Fehlerflag bestimmt ist. Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an Thren
Kundendienst.
050 Die verbundene E/A- Der Anzeigetyp ist u.U.
1/O board ID Steckkarte ist falsch. un}erschiedlich. .
. different Priifen Sie dep Apzelg(?typ, unc}
2 iibertragen Sie die Projektdatei
@ 5 erneut.
@ 051 Die E/A-Steckkarten- % Die Projektdatei wurde
N Initialisierung ist ~ | wahrscheinlich nicht
§ fehlgeschlagen. % qrdnungsgeméiB eingerichtet.
2! 2 | Ubertragen Sie die Projektdatei
% CANopen unit és in diesem Fall erneut.
% initialization error Wenn das Problem weiterhin
% besteht, liegt wahrscheinlich
ein Hardware-Fehler vor.
Wenden Sie sich an Thr
Support-Center.

Fortsetzung
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Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung
code
100 Busfehler (wie Bestitigen Sie den
beispielsweise Verbindungszustand des
Larmstorung), Kommunikationskabels und
Hardware-Fehler, iiberpriifen Sie die
anormale Baudrateneinstellungen aller
Fatal error- Bus off Baudrateneinstellungen, Slayes, um das Projekt erneut
usw. zu iibertragen.
Wenn das Problem weiterhin
besteht, liegt wahrscheinlich
ein Hardware-Fehler vor.
Wenden Sie sich an Thr
Support-Center.
101 Fatal error: hich Ubermissige Menge an Uberpriifen Sie die Netzwerk-
Fiorit reéeivi empfangenen Daten, wie Einstellungen und verringern
p Y beispielsweise PDO, Sie die PDO.
queue ovetrun NMT und SYNC.
& (102 L Ubermissige Menge an | =
5 Fa'tal'error. hlg.h gesendeten Daten, wie %
Lé_: priority transmit beispielsweise PDO, LE
= quetie overrun NMT und SYNC. g
§) 103 Ubermissige Menge an | | Uberpriifen Sie die Netzwerk-
[} : . .
3 ) empfangenden Daten, 5 Einstellungen und erhdhen Sie
§ Ffitjrlifrrgc'elgvg wie beispielsweise 8 | die Intervalle der
3 p Y Heartbeat, "8 | Knotenabsicherung.
2 queue overrun . =
o) Knotenabsicherung und | 8
;E SDO. 5
104 Ubermissige Menge an
] iibertragenden Daten,
Fa.tal.error. IOW wie beispielsweise
priority transmit Heartbeat
queue overrun Knotenabsicherung und
SDO.
105 Datenverlust aufgrund Uberpriifen Sie die Netzwerk-
] iiberméssiger Menge an Einstellungen und verringern
fg;i:ﬁg‘fofeﬁn Daten, wie Sie PDO und SDO.
beispielsweise PDO und
SDO.
106 Fatal error: duplicate Es sind mehr als zwei Bestitigen Sie, ob die Knoten-
node ID dé tecti d identische Knoten-IDs in ID dupliziert ist und iibertragen
Gebrauch. Sie das Projekt erneut.
107 Unsupported slave Nicht unterstiitzter Slave Uberpriifen Sie die Slave-
error vorhanden Konfiguration.
Fortsetzung
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Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung

code

108 Die Netzwerk- Bitte laden Sie die prazise DCF

Konfiguration ist falsch. | | erneut herunter.
Fatal error: invalid £ Wenn das Problem weiterhin
Concise DCF 2 | besteht, liberpriifen Sie bitte
5 | alle EDS-Daten und die
2 Netzwerk-Einstellungen.

109 Die priizise DCF-Datei % Uberpriifen Sie die EDS-Datei
Mandatory slave des obligatorischen % und bestitigen Sie, ob Sie mit
error Slave ist ungiiltig. % der Hardware-Konfiguration

5 | tibereinstimmt.
110 Ein unbehebbarer Fehler g Setzen Sie die Anzeige zuriick.
Master fatal error ist im CANopen-Master
aufgetreten.
111 Eine E/A- Bitte fiithren Sie jeden E/A-
Treiberanweisung wurde Treiber mit Werten aus, die
Invalid value in mit einem Operanden- innerhalb der angegebenen
instruction wert ausgefiihrt, der Bereiche liegen.
% auBlerhalb des Bereichs
90 liegt.
o112 Es besteht ein Problem Bestitigen Sie, ob der
EJ) N d 1 mit dem angegebenen obligatorische Slave
9 © mandatory slave obligatorischen Slave. ordnungsgeméf verbunden und
§ eingeschaltet ist.
2120 Die in der SDO- Bestitigen Sie, ob die
> . . .
= Kommunikation angegebenen Informationen
g angegebenen . der SDO-Kommunikationen
£ Slaveobjektinformatione |.2 | richtig sind. Wenn sie richtig
L n sind ungiiltig oder der | | sind, bestitigen Sie den
SDO communication > B e
error Kommunlkatlonspartner g Kommunikationsstatus de.s
steht fiir die -5 | Netzwerkes oder setzen Sie das
Kommunikation nicht £ | Netzwerk zuriick.
zur Verfligung. a
* AusschlieBlich der
Fehlercoces 140 bis 148.

121 E/A-Firmware Die E/A-Firmware funktioniert
CANopen module . . . .
timeout (Input) aktuallslert die . nicht ordpqusgemqﬁ. )

Eingabedaten nicht. Setzen Sie die Anzeige zuriick.

122 CANopen module E/A—F.1r¥nwar.e

timeout (Output) aktualisiert die '
Ausgabedaten nicht.

123 Die E/A-Firmware fiihrt
CANopen module die SDO-
interface is busy Kommunikation nicht

ordnungsgemal aus.

Fortsetzung
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Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung
code
130 Incorrect PDO Ungiiltige Grofe fiir Bestitigen Sie die EDS-Datei
received erhaltene PDO
131 Ubermissige Verringern Sie die Datengrof3e
SDO queue overrun | Datengrof3e der SDO- der SDO-Kommunikation
Kommunikation
132 Slave existiert nicht Bestitigen Sie, ob der Slave
Master alone ordnungsgemal verbunden und
eingeschaltet ist.
140 SDO-Server (Slave) Uberpriifen Sie den Abbruch-
SDO protocol error | Protokollfehler Code. Uberpriifen Sie das
Objekt-Worterbuch des Slave.
141 Uberflauf der Sende- Siehe Fehler 104.
. Warteschlage mit Unbehebbarer Fehler: Ein
2 SDO send overflow | niedriger Prioritét (siche | & Uberlauf der eingehenden
L Fehler 104) % Warteschlange mit niedriger
g ' | Prioritit ist eingetreten.
o142 AGP ist nicht als = | Bitte iiberpriifen Sie die
g SDO master setting CANopen-Master % Netzwerkeinstellungen.
a festgelegt. Deshalb wird |-5 | Uberpriifen Sie den
g’ error das Senden der SDO '§ Netzwerkstatus vom Offline-
2 nicht durchgefiihrt. = | Menii. AGP zurticksetzen.
2143 Das mit der SDO- % Uberpriifen Sie, ob nur AGP
< Anweisung angegebene der CANopen-Master iiber das
Objekt wird von einem Netzwerk ist. (Mehrere Master
SDO access error anderen Service tiber werden nicht unterstiitzt.)
SDO aufgerufen. Uberpriifen Sie, ob nur eine
SDO-Anweisung zur gleichen
Zeit ausgefiihrt wird.
144 Die SDO-Anforderung Uberpriifen Sie den Abbruch-
wurde nicht innerhalb Code.
des SDO- Uberpriifen Sie, ob die Knoten-
SDO receive timeout Timeoutzeitraum ID im Netzwe.rk Vorhanden'ist.
erwidert. Uberpriifen Sie, ob das Objekt
im Objekt-Worterbuch des
Slave besteht. Uberpriifen Sie,
ob der Unterindex besteht.
Fortsetzung
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Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung
code
145 SDO- Uberpriifen Sie den Abbruch-
Anwendungsparameterfe Code. Uberpriifen Sie den
hler Parameter der SDO-
SDO operand error Anweisung. Uberpriifen Sie,
ob es sich bei dem Objekt um
Nur-Lesen oder Nur-Schreiben
handelt.
146 Die SDO-Ubertragung | & | Uberpriifen Sie den Status von
SDO master status kann aufgrund des Status |'S | AGP mit der DGMT-
error von AGP nicht E Anweisung oder dem Offline-
durchgefiihrt werden. § Menii.
147 Senden der SDO kann |5 | Andern Sie AGP in den Modus
nicht durchgefiihrt S | AUSFUHREN.
werden, da sich AGP im | §
SDO master status STOPP-Modus befindet %
stopped oder in den STOPP- Z
5 Modus“ wéhrend der
< SDO-Ubertragung
Lig wechselte.
% 148 Die SDO-Ubertragung Uberpriifen Sie den Abbruch-
o) wurde durch den SDO- Code. Uberpriifen Sie den
§ SDO abort error Server (Slave) Status des Slave.
'a abgebrochen.
51150 Der eingestellte Slave Uberpriifen Sie die EDS-Datei
g unterscheidet sich von und die Netzwerk-
2 dem verbundenen Slave. Einstellungen, um
< sicherzustellen, dass der
Identity error Knoten und die EDS-Datei
iibereinstimmen. Sie konnen
die Knoten-ID des Slave kann
anhand einer Offline-Funktion
& | herausfinden.
151 . Inkorrekte Konfiguration S Bestitigen Sie die Slave-
Optional slave error . B o
des wahlweisen Slave. o Konfiguration in den
152 Nicht iibereinstimmender |-= | Netzwerk-Einstellungen und
Unexpected state for |, & e “ | iibertragen Sie das Projekt
?r?aenid):i:(r)lr(;reslaves obligatorischen Slaves erneut.
und der des Netzwerks.
153 Abnormal Slave Anormaler Slave Die Projektdatei wurde
154 Inconsistent Concise CD,CF stimmt mit dem wahrscheinlic‘l.n ni?ht .
Objektwdrterbuch des ordnungsgeméf eingerichtet.
DCF for one or more Slave nicht iiberein. Ubertragen Sie die Projektdatei
slaves in diesem Fall erneut.

Fortsetzung
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Anwendungsbezogener Fehler

Identity error for one
or more slaves

festgelegte Slave
stimmen nicht mit dem
verbundenen Slave
uberein.

Slave-Fehler

Fehler | Fehlermeldung Beschreibung Loésung

code

155 Die Slave-Konfiguration Uberpriifen Sie, ob Sie die
Concise DCF und das richtige EDS-Datei verwenden.
mismatch for one or | Objektworterbuch Mit Hilfe der Offline-Funktion
more slaves stimmen nicht {iberein. konnen Sie die Knoten-ID des

Slave finden.
156 Einer oder mehrere Uberpriifen Sie die EDS-Datei

und die Netzwerk-
Einstellungen, um
sicherzustellen, dass der
Knoten und die EDS-Datei
iibereinstimmen. Sie kobnnen
die Knoten-ID des Slave kann
anhand einer Offline-Funktion
herausfinden.

GP-Pro EX Referenzhandbuch

30-205




Steuern von externer E/A mit CANopen

30.7.8 Einschrankungen

__________________________________________________________________________________________________________________________________|

* Wenn ein Projekt mit einer unterschiedlichen E/A-Treiberversion iibertragen wird, dauert
es etwas langer, bis das GP gestartet wird.

*  Wenn viele PDO-Daten vorhanden sind, erhoht sich die Anzahl der Prozesse, die die
Logik ausfiihren, so dass das Abtasten linger dauern kann, als die eingestellte Abtastzeit.

* Je nach den E/A-Treibereinstellungen wird das CANopen-Netzwerk nach
Wiederherstellung zuriickgesetzt, wenn das CANopen-Kommunikationskabel entfernt
wird.

* Die Anzahl der E/A-Bitpunkte, die bestimmt werden kann, liegt bei 512 (Eingabebits: 256
Punkte, Ausgabebits: 256 Punkte). Die Anzahl der E/A-Ganzzahlpunkte, die bestimmt
werden kann, liegt bei 128 (Eingabe-Ganzzahl: 64 Punkte, Ausgabe-Ganzzahl: 64
Punkte).

+ Bitte geben Sie keine Werte auBBerhalb des giiltigen Bereichs an. Selbst wenn Sie einen
Wert auBBerhalb des Bereichs angeben, wird u.U. kein Fehler angezeigt.

*  Wenn Sie das Dialogfeld der Netzwerkeinstellungen 6ffnen, wird u.U. eine Meldung
"Projekt speichern" angezeigt, wenn das Projekt geschlossen wird, selbst wenn keine
Anderungen vorgenommen wurden.

* Nachdem die E/A zugeordnet wurde, wird die E/A-Zuordnung nicht abgebrochen, wenn
Objekte geloscht, die PDO deaktiviert oder der Slave geloscht wird.

*  Wenn der CANopen-Treiber verwendet wird, ist die Operation "Riickgéingig machen" im
entsprechenden E/A-Bildschirm oder in den E/A-Treibereinstellungen nicht verfiigbar.

* Wenn die LT-Einheit hochgefahren wird, z.B. wenn sie ausfiihrt, installieren Sie die LT-
Einheit nicht auf die CANopen-Einheit oder entfernen diese.
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