Controlar la E/S externa con CANopen

30.7

30.7.1

Controlar la E/S externa con CANopen

Sumario

El modelo AGP-**x**x-CA1M soporta el controlador maestro CANopen. Puede controlar la E/S
externa remota conectando un esclavo compatible con CANopen a la GP.

GP

Red CANopen

Maximo de
63 unidades

(- _J

Esclavo compatible con CANopen

Se puede construir una red abierta con un méaximo de 63 esclavos compatibles con CANopen
conectados para la unidad GP.

B Especificacion de CAN

La especificacion de CANopen es definida por CiA y puede verse en el sitio Web de CiA.
http://www.can-cia.org

NOTA * Para obtener informacion detallada sobre la especificacion de CAN o su

estructura basica, consulte el sitio Web de CiA.

B Controlador maestro CANopen

*1

*2

Usa perfiles DS301V4.02, DSP302V3.2 y DS405V2.0. DS301 es un perfil que se usa
para la capa de aplicacion y para la comunicacion. DSP302 es un marco para el
administrador de CANopen y los dispositivos programables de CANopen. DS405V2.0 es
un perfil para los dispositivos programables IEC61131-3.

Soporta COB-ID de 11 bit (CAN2.0A). No soporta COB-ID de 29 bit (CAN2.0B).

La comunicacion se lleva a cabo con un paquete PDO como la unidad.

No soporta flying master*!.

La configuracion de la red se guarda en un archivo Concise DCF*2. Este archivo DCF se
transfiere a la GP cuando se transfiere un proyecto.

Flying Master es una funcion que permite que éste determine en forma dinamica el
maestro en una red cuando hay dispositivos multiples que pueden usarse como el
maestro CANopen.

Concise DCF es un archivo de configuracion de dispositivo en formato binario. La
red CANopen se configura descargando estos datos al NMT maestro. NMT maestro
es una funcion que controla las acciones de un nodo esclavo. Solo existe uno en una
red CANopen. El nodo con esta funcion de NMT maestro pasa a ser el maestro
CANopen.
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30.7.2 Procedimiento de configuracion

1 En Ajustes de modelo, seleccione AGP-####%-CA1M/LT.

* Cuando use los modelos LT, seleccione "Controlador CANopen" para el

controlador de E/S.
#* Bienvenido a GP-Pro EX
v
E/5 eema
6rP-7role
Cortolsdor deE/S [ Contolardor de CANopen =
Conrolador de CANopen
Conlrolador de dispositivo EXM

2 Abra [Controlador de E/S] en [Ajustes del sistema].

A istema Ll | Unidad de visualizacicn
Serie GP30N0 Series
sl Modela AGP-3500T CATM
Visuslizar Métadn de instalacién  Harizontal

S ) Corrolardor de: E/5 Afisci corfrolador e Olitar el coniiclacor
Programas légicos dispositivo de E/5 de dispositive de E/5

Video/Pelicula Controladaor de dispositiva Int. 1 |

Pantalla de E/5
Fuerte

CANopen master Baudrate: 250 kbps Configuracion
Ajustes Peritéricos i :
Flev.: T000E D del Nade: 127 e
Lista de periféricos

Esclavos asignados

Dispositiva/PLC

ID | Nombre del praduct | Rev. | Dbligatorin | Alias | Tecls

Impresorg

Equipos de entrada
Script

Conbiolader de E/5
Sevidor FTR

Médem

Médula de video/lnidad de D]

3 Haga clic en [Configuracion] y aparecera el siguiente cuadro de didlogo.

(Configuracion de la red [_[o]x]
Maestro
CANopen master 1D del Nodo: 127
Rev. 1000E Baudrate: 250 kbps T

—Esclavos asignados

ID | Nombre del producto | Rev | Obligatorio | Alias

Aiediesdms | Efirnen esedevn| Confiauracien del esclava

—Dispasitivos registrados

Nombre del producto | Yendedor | Rev. | Teda Infarmacidn del disposiive ]

Parametio | Walor

0K, | Cancelar |
4

4 Haga clic en [Configuracion del maestro] y aparecera el siguiente cuadro de didlogo.
Configure todos los ajustes de la red CANopen, tales como la velocidad en Baudios, periodo
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de envidé SYNC, y la configuracion de objetos maestros. Haga clic en [Aceptar] para habilitar
la configuracion y el cuadro se cerrara.
Ml E3

Configuracion del maestro
MNodo actual

CANopen master Fiev.: 1000E
10 del Modo: 127

Fabricante: Digital Electronics

Configuiacion de la red | Wisidn general del contal de errores | Configuracion de objetas avanzada I

— Configuiacion de toda la red Evento de contral al producirse un erar en un
esclava obligatorio

Baud rate

250 khps 'l " Detener todos los nodas

" Resstear todos los nodos

Perindo de SvHC dlobal [ms) Tratar el esclavo

A0 3' individualmente

Tiempos de heartbeat globales (ms]

200

Carmbiar |

Tiempo de inhibicidn de NMT [1/10 ms)

E -

oK | Cancelar

4

NOTA » Configure la velocidad en baudios del esclavo en el esclavo mismo.

5 Haga clic en [Aceptar] en el cuadro [Configuracion de la red].
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|
6 Después, afiada un esclavo a la red CANopen. Haga clic en [Administrador del catalogo] y

aparecera el siguiente cuadro de didlogo.
Haga clic en [Importar] en el area [Operaciones del dispositivo] y especifique el archivo EDS
del esclavo compatible con CANopen. Haga clic en [Cerrar].

Administrador de catalogo E2

Dispositivos registrados Informacion del dispositiva

Parametro Walor

Clave de catalogo | 750-337

Mombre del prad... | WAGD CAMopen Buskoppler STD
Mmero de produ... | 157

MNombre del vend... | WaGD Kontakitechnik

Mimera del vend... | 21

Mombre del pr... | 1D de producto | Wendedaor

4| |D del vendedor | Mo. de e

Niimero de revisidn | 1
Cadigo de arden FRO-337

Baudrate [Kbps) 1000, 800, 500, 250, 125, 100, 50, 20....
Wersidn de EDS a0

Descripcidn de E... | Basic EDS far the CANopen bus coupl...

Creado por Wago
Creado a 7/10/2000 3:00 P
Modificado por Wago
Pl » Modificado a 5/23/2007 8:00 A
Operaciones del dispositiva —Operaciones del catalogo
Impartar Elimmirar Cambiar nombre Expartar Importar Exportar Cerrar |

* Los archivos EDS y los métodos de conexion de los modelos cuyo
funcionamiento hemos confirmado se encuentran en el portal de ayuda de
Pro-face "Otasuke Pro!". (http://www.pro-face.com/otasuke/).
 Las opcion [Importar/Exportar] en el area [Cataloga] se necesita para abrir el
archivo del proyecto creado o transferirlo a otros ordenadores.
F~"30.7.6 Guia de configuracién del [Controlador de E/S]” (pagina 30-178)

7 Haga clic en [Configuracion].

Controlador de dispositiva Int. 1 I

CANOPE” master Baudrate; 250 kbps Caonfiguracian |

Fev.: 1000E 1D del Hoda: 127 | Administrador de catalogo I

GP-Pro EX Manual de referencia 30-160



Controlar la E/S externa con CANopen
|

8 Seleccione el archivo EDS antes mencionado en [Dispositivos registrados] y haga clic en
[Anadir esclavo].

Configuracion de la red |- [2] x]
Maestro

CANopen master ID del Nodo: 127

FRevw.: 1000E Baudrate: 250 kbps Configuracién del masstio |

1~ Esclavos asignados
ID | Mombre del products B | Dbligataria | Aliag

Afadir esclavo I Eliminar esclavo | Configuracion del esclavo |

i Digpositivos registrados

Mombre del producte | Yendadm | Bev. | Tecla Informacin del dispositiva |

Pardmetro Walor bl
Clave de catalogo | 750-337

Mombre del prod... | 'WAGO CAMopen Buskoppler STD
Mimero de produ... | 151

Mombre del vend... | WAGD Kontakttechnik

Mimero del vend... | 21

Mimero de revisidn | 1
4 » | | Codigo de arden | 750-337 j

ok | Cancelar |
V.

9 Haga clic en [Configuracion del esclavo] con el esclavo afiadido seleccionado y aparecera el
siguiente cuadro de didlogo. De acuerdo a la funcion que desea usar, configure los
parametros de comunicacion y defina las acciones y los valores de los objetos que se
emplearan. Haga clic en [Aceptar] para habilitar la configuracion y el cuadro se cerrara.

Configuracion del esclavo | _ (O] x|
Modo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakitechnik 1D del Modo: 1

Parametros | Control de errores avanzado | Configuracién de objetos avanzadal

Objetoz dizponibles del perfil del dispositivo

[rdice | Parémetro | Tip | Acceso

001 1. digital input block Unsignedd read-anly
0x2000.2 2. digital input black Unzignedd read-anly
0:2000.3 3. digital input black Unsignedd read-anly
0«2000.4 4. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.5 8. digital input block Unsigneds read-only
Q2000 6 E_dinital inwt block |nsionedS read-only

. o Asignar, Cancelar mapeado |
1 i~ Confi O o
| 71 WAGD CANopen Buskoppler STD J 7 Bt
. Enfrada ldentidad ————

-~ TPDOO I™ Tipo de dispnsitive

- TPDO1 |ﬁ Ig 3: ]

- TPDOZ

- TFDO3 V' ID del vendedor

-~ TPDO4 [V Cédiga de praducto

[ UrE(Es V' Mimera de revisién

-~ TPDOG _—

-~ TPDO7 Fiestablacer

- TPDO8 IHestaurar toda 'l

- TPDO3 LI

ok I Cancelar

£
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10 En la pantalla [Configuraciones del controlador de E/S], haga clic en [Pantalla de E/S], o bien
seleccione [Pantalla de E/S] en la ventana [Lista de pantallas] en el Espacio de trabajo para

asignar una variable a cada uno de los objetos asignados. Para obtener informacion acerca de
como asignar variables, véase lo siguiente.

¥~ "30.7.3 Asignar la E/S” (pagina 30-163)

’§ Baze 1(Sintitu.] E @ Controlador(Sin titdo) 3

oy R eX|F

Controlador de CAMopen [I0:#1

Mombre ‘W ariable Direccidn IEC
=] B WwitG0 CAMopen Buskaoppler STD @ID:1
= @ TPDOD
@ [0
@ [0
@ [0
@ [0
@ [0
@ [0
TPODO1
TPDO2
TPDO3
= @ RPDOO
@ [0
@ [0

11 Cree una pantalla logica y una pantalla base para acceder a las variables asignadas y
transferirlas a la GP.
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30.7.3 Asignar la E/S

Los objetos definidos en [Configuraciones de controlador de E/S] se reflejan en la Pantalla de
E/S como terminales (terminales de E/S). La E/S se puede controlar asignando variables a los
terminales.

L__ﬂ__. Baze 1[Sintiu.] E @ Controlador(Sin titdo) ;.]|

Muestra el Nombre gy R | o % | g =

de producto del

eSCI.aVO’ ID de nodo Controlador de CAMopen [ID:#1]
o Alias.

" ariable
Numero del E U601, 7] 1. Zbyte mput Bit-U

paquete PDO. @ [026401.1] 1. Zbyte input Bit-1
& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-2
& [046401.1] 1. 2byte input Bit-3
& [0=6401.1]1. 2byte input Bit-4
Los objetos / &) [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-5
asignados se & [0x5401.1]1. 2hyte input Bit-5
visualizan como & [046401.1] 1. 2byte input Bit-7
terminales. 0 [046401.1]1 1. Zbyte input Bit-8
& [046401.1] 1. 2byte input Bit-9
&) [0+6401.1] 1. Zhyte input Bit-10
&) [0x6401.1]1. 2byte input Bit-11
&) [0+6401.1] 1. Zhyte input Bit-12
&) [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-13
&) [0+6401.1] 1. Zhyte input Bit-14
&) [0x6401.1] 1. 2byte input Bit-15

TPDUT

TFDOZ

* Cuando se asigna TPDO4 o superior y RPDO4 o superior, la configuracion
total de esclavos se limita a 64.
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B Visualizacion de la pantalla de E/S

La visualizacion del terminal en la Pantalla de E/S difiere segun el tipo de cada objeto
especificado en el cuadro [Configuracion del esclavo] en las [Configuraciones del
controlador de E/S] (por ejemplo, Bit, Byte, Word, Dword).

Ejemplo 1: Estableciendo el objeto Unsigned16 [1. 2byte input (BITx16)] en el visualizador

[Bit].

Configuraciones del controlador de E/S

Configuacion ————|
j Fepresentacion de los da

Bit =

Asignar | Cancelar mapeado |

Dbistos configuradas
=1 WAGD CANopen Buskoppler 5TD1
=) Ertrada

5 TPDOO
046401.1]1. Jbyts input_(BIT#16)

Tipo de datos del abista

Unsigned16

Un objeto Unsigned16 se visualiza

como un terminal de 16 bits.

Pantalla de E/S

L§ Base 1[Sintitu..] E Controlador(Sin titkdo) £
Wi REX |

Contolador de CANapen (ID:#1

/

Nombre Wariable
= §J ‘WAGD CaMopen Buskoppler TD @ID:1

=

& [0x5401.1]11. 2hyte input Bit-0
& [0x6401 1] 1 2hpte input Bit-1
& [0x6401.1] 1. Zhypte input Bit-2
& [0x5401.1]11. 2hyte input Bit-3
& [0x6401 1] 1 2hyte input Bit-4
& [0x6401.1] 1. Zhpte input Bit-5
& [0x5401.1]11. 2hyte input Bit6
& [0x6401 1] 1 2hyte input Bit-7
& [0x6401.1] 1. Zhypte input Bit-8
& [0x5401.1]1. 2hyte input Bit-3
& [0:5401.1] 1. Zhyte input Bit-10
& [0x6401.1] 1. 2hpte input Bit-11
& [0x5401.1] 1. Zhyte input Bit-12
& [0:5401.1] 1. Zhyte input Bit-13

& [0:6401.1] 1. Zhypte input Bit-14
T T T ST T O

TFDO1

TPDOZ

TonRMa

Ejemplo 2: Estableciendo el objeto Unsigned16 [1. 2byte input (BITx16)] en el visualizador

[Word].

Configuraciones del controlador de E/S

Configuracién
j Fepresentacion de los da

Asignar | Cancelar mapeado |

Objetos configuradas

= WAGD CANopen Buskoppler 1O

=~ Entrada

= TPDOO
TPOOT fwod =]
TPDOZ
1;533 Tipo de datas del objsta
LRI Unsignedi®
TPDOB
TPDO?
TPDOS

Pantalla de E/S

B Bass15intitu.] E ControladorSintitdo] 1
&SR eX| &

Controlador de CAMopen [1D:#1

Nombre Variable
= J) WAGD CANopen Buskoppler 5TD @ID-1
iR
[ @ io8em.111. 2byte input word0 )
TRooT

Un objeto Unsigned16 se visualiza
como un terminal de una palabra.
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Ejemplo 3: Estableciendo el objeto Unsigned16 [1. 2byte input (BITx16)] en el visualizador

[Byte].

Configuraciones del controlador de E/S

ssignar_| Cancelar mapeado |

Obietos configurados

= WAGD CANopen Buskoppler 57D
[=- Entrada
= TFDOO
[0:6401.1] 1. Zbwte input  (BYTE=2)

TRDOT Bute |
TPDO2

TPDD3 Tipo de datos del objeto
TPOO4

TPDOS Unsigned16

TPOOE

TPOO7

TFDOE =l

Configuacién
:I Ficpresentacion de los da

Pantalla de E/S

I 2ascti3inti.] E3 B3 Controlador(Sintituo) £
&SR X|F

Controlador de CAMopen [10:#1
Mornbre Wariable
= ] WARD CANopen Buskoppler TD @ID:1

@) [0+6401.1]1. 2bpte input Eyte-0
0x6401.1] 1_2hyte input Byte-1

Un objeto Unsigned16 se visualiza
como un terminal de 2 bytes.

* En[1. 2byte input (BITx16)], los bytes inferiores de los datos de bit de
Unsigned16 se asignan al terminal [Byte-0] y los bytes superiores se asignan

al terminal [Byte-1]. Los bits restantes de las variables asignadas no se

pueden usar.

B Asignar variables

Asignar una variable por terminal de objetos. Para introducir una variable, haga doble clic en
la columna [Variable] del terminal que quiera asignar.

WX | F

Controlader de CAMopen [ID:#1

LF__. Baze 1(Sintitu..] E @ Controlador[Sin tito) h.']|

Maombre
= EI WAGD CaMopen Buskoppler STD @I0:1
= TPDOO

) [046000.1] 1. digital input block Bit-0
) [0=6000.1] 1. digital input block Bit-1
& [046000.1] 1. digital input block Bit-2
# [0=6000.1]1. digital input block Bit-3
& [046000.1] 1. digital input block Bit-4
# [0=6000.1]1. digital input block Bit-5
& [046000.1] 1. digital input block Bit-6
# [0=6000.1]1. digital input block Bit-7

TOMMA

" ariable Direccidn IEC

Inpuités [%1:.1.01.000)

vI [%0.1.01.007)

[Direccion IEC] aparece en forma automatica después de introducir una variable.

Tipo de datos Entrada Salida

Bit X QX

Byte IB QB

Word Iw QW

Dword ID QD
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30.74 Utilizar instrucciones del controlador de E/S

Puede cambiar los valores de objetos definidos y comprobarlos mientras se ejecuta el
programa si usa instrucciones del controlador de E/S en la Pantalla l6gica.
4 SDOR

Los datos se leen desde el diccionario de objetos del nodo especificado.
Haga doble clic en la instruccién insertada y aparecera el siguiente cuadro de dialogo.

51 01
|Objec:t x| |Err0r00de x|
SDOR
[GaM] 52
Object |51 01| ErrorGode |SubIch LI
Subldx |52 53
ModelD |53 |N0deID LI
54
|Length x|
b=ia]
|Payload LI
Cancel |

* No ¢jecute dos o mas instrucciones SDO (SDOR, SDOW) a la vez. So6lo
puede ejecutar una instruccion SDO a la vez.
* Si el estado de la red no es LISTO (por ejemplo, el estado RESET) las
instrucciones SDOR o SDOW no se aceptan y aparece el codigo de error
146.

Ajustes del operando

S1: Especificar el indice del objeto.

S2: Especificar el subindice del objeto.

S3: Especificar la ID del nodo.

S4: Especificar el tiempo de acceso (numero de bytes) de SDO.

S5: Especificar la ubicacion para guardar los datos de lectura y el codigo de terminacion.
Respecto a los 16 bits inferiores, si especifica un elemento matricial en la variable de
sistema #L._IOMasterDrv[0] como [255], ése pasa a ser la direccion inicial que escribe
el nimero de bytes especificado en el parametro S4.

En cuanto a los 16 bits superiores, si especifica un elemento matricial en la variable de
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sistema #L._IOMasterDrv[0] como [255] con el bit mas significativo ON, el codigo de
terminacion se escribe en la variable especificada.

Palabra superior Palabra inferior
31 30 | 16 |15 | 0
El cédigo de terminacion se Offset de Offset de
almacena en #L._IOMasterDrv[ ]. | #L _IOMasterDrv[ ] #L._1OMasterDrv[ |
0:El codigo de terminacion no se | para almacenar el para almacenar datos.

almacena en #._[OMasterDrv[ |. | codigo de terminacion.
Sin embargo, si el error incluye el | Esto se ignora cuando
codigo de terminacion, éste se bit 31 es 0.
almacena en D1 (cédigo de
error).

1:El codigo de terminacion se
almacena en #L._[OMasterDrv][ |.
El siguiente codigo de error se
almacena en D1 (c6digo de

error).

D1: Especificar la variable donde se almacenan los codigos de error si una instruccion no

actlia de la forma esperada.

Cadigo de error

0:
1.

11:
120:

123:
140:
141:
142:
143:
144:
145:
146:
147:
148:

Normal

Error en el numero del operando

Error en el valor configurado para el operando S4 o S5
Error en la comunicacién SDO o error en el valor configurado para el operando S1, S2
o S3.

Error de tiempo de espera

Error de protocolo SDO

Desbordamiento de envio SDO

Error de configuracion del maestro de SDO

Error de acceso de SDO

Tiempo de espera de recepcion de SDO

Error de operando de SDO

Error de estado del maestro de SDO

Estado del maestro de SDO detenido

Error de terminacioén de SDO

Ejemplo: $4=20, S5=3

#L_IOMasterDrv

3
S5:0ffset %
Esclavo
HTB
% ) S4:Length
Objeto “—Soow
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Cddigo de terminacion

0503 0000h:
0504 0000h:
0504 0001h:
0504 0002h:
0504 0003h:
0504 0004h:
0504 0005h:
0601 0000h:
0601 0001h:
0601 0002h:
0602 0000h:
0604 004 1h:
0604 0042h:
0604 0043h:
0604 0047h:
0606 0000h:
0607 0010h:
0607 0012h:

0607 0013h:

0609 0011h:
0609 0030h:
0609 003 1h:
0609 0032h:
0609 0036h:
060A 0023h
0800 0000h:
0800 0020h:
0800 0021h:

0800 0022h:

0800 0023h:

0800 0024h:

El bit de inversion no cambio.

Tiempo de espera de protocolo SDO

Comando de Cliente/Servidor invalido o desconocido

Tamafio de bloque invalido (modo de bloque)

Numero de secuencia invalido (modo de bloque)

Error de CRC (modo de bloque)

memoria insuficiente

acceso a objetos no soportados

Acceso de lectura a objetos de so6lo escritura

Acceso de escritura a objetos de solo lectura

El objeto no existe en el diccionario de objetos

No se pueden asignar objetos de PDO

El ntimero y la longitud de los objetos a asignar exceden la longitud del PDO
Incompatibilidad de parametros generales

Incompatibilidad interna general del dispositivo

Error de acceso debido a un error del hardware

El tipo de datos no coincide. La longitud del parametro de servicio no coincide.
El tipo de datos no coincide. La longitud del parametro de servicio es
demasiado larga.

El tipo de datos no coincide. La longitud del parametro de servicio es
demasiado corta.

El subindice no existe

El valor del parametro est4 fuera de rango (para el acceso de escritura)
El valor del parametro escrito es demasiado grande.

El valor del parametro escrito es demasiado pequefio.

El valor Max es menor que el valor Min

: El recurso no se puede usar

Error general

La aplicacion no puede transferir ni almacenar los datos

La aplicacion no puede transferir ni almacenar los datos debido a un control
local

La aplicacion no puede transferir ni almacenar los datos en el estado actual del
dispositivo.

Fall6 la creacion dinamica del diccionario de objetos o el diccionario de objetos
no existe.

No existen datos validos
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4 Show

Los datos se escriben en el diccionario de objetos del nodo especificado.
Haga doble clic en la instruccién insertada y aparecera el siguiente cuadro de dialogo.

#* [CAN]SDDW
51 01
|Objec:t x| |Err0r00de x|
SO0
[GAN] e
Object |51 01| ErrorCode |SubIch x|
Subldx |52 53
NodelD |53 |N0deID x|
54
|Length x|
b=ia]
|Payload LI
Cancel |

* No ¢jecute dos o mas instrucciones SDO (SDOR, SDOW) a la vez. So6lo
puede ejecutar una instruccion SDO a la vez.
* Si el estado de la red no es LISTO (por ejemplo, el estado RESET) las
instrucciones SDOR o SDOW no se aceptan y aparece el codigo de error
146.

Ajustes del operando

S1: Especificar el indice del objeto.

S2: Especificar el subindice del objeto.

S3: Especificar la ID del nodo.

S4: Especificar el tiempo de acceso (nimero de bytes) de SDO.

S5: Especificar la ubicacion para guardar los datos que se escribiran y el codigo de
terminacion.
Respecto a los 16 bits inferiores, si especifica un elemento matricial en la variable de
sistema #L._IOMasterDrv[0] como [255], ése pasa a ser la direccion inicial que escribe
el nimero de bytes especificado en el parametro S4 al objeto especificado.
En cuanto a los 16 bits superiores, si especifica un elemento matricial en la variable de
sistema #L._IOMasterDrv[0] como [255] con el bit mas significativo ON, el codigo de
terminacion se escribe en la variable especificada.

* Para obtener informacion detallada acerca del codigo de terminacion,
NOTA .
consulte el apartado "Comando SDOR'

D1:Especificar la variable donde se almacenan los codigos de error si una instruccion no
actua de la forma esperada.

GP-Pro EX Manual de referencia 30-169



Controlar la E/S externa con CANopen

Cadigo de error

0: Normal

1: Error en el nimero del operando

111:  Error en el valor configurado para el operando S4 o S5

120:  Error en la comunicacion SDO o error en el valor configurado para el operando S1, S2
o S3.

123:  Error de tiempo de espera

140: Error de protocolo SDO

141: Desbordamiento de envio SDO

142: Error de configuracion del maestro de SDO

143: Error de acceso de SDO

144: Tiempo de espera de recepcion de SDO

145: Error de operando de SDO

146: Error de estado del maestro de SDO

147: Estado del maestro de SDO detenido

148: Error de terminacion de SDO

4 DGMT

El maestro esta en estado de lectura.
Haga doble clic en la instruccion insertada y aparecera el siguiente cuadro de dialogo.

D1
|Status LI
DGMT
[GAN] 2
01| Status |Event LI
D2| Event
Cancel |

Ajustes del operando

D1: Especificar la variable para almacenar el estado.
D2: Especificar la variable para almacenar la informacion de un evento.
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» Estado

31

16 15

8 7 0

|Sin usar (0 fijo)

Estado de la comunicacion ‘

Estado del maestro

Bit Descripcién Detalles
0a7 |0x00 Inicializando En proceso de inicializacion.
0x01 Solicitud de restablecimiento | Cambiar para restablecer.
0x40 Restablecer el objeto Restaurando
0x60 Comprobando el esclavo Comprobar la asignacion del esclavo
0x61 Restableciendo la red Restablecer todos los nodos
Espera un tiempo especificado mientras
0x62 Tiempo de espera de lared | se restablece el comando de
comunicacion.
0x64 Inicializando cada esclavo Inicialice cada esclavo en la red.
0x70 Defecto del modulo Existe un defecto con el modulo
0x8x*! | Borrando E)fp-lore la red. Estado en el cual se puede
iniciar el firmware.
0x90 Error grave Se ha producido un error grave en la red.
El firmware se restablecera.
0xAx *! | Funcionando La red esta funcionando
0xCx *! | Detenido La red se ha detenido
0xEx *1 | Preparando para la operacion | La red esta en estado pre-operativo.
8 Se ha producido una sobrecarga de la
Cola de espera sobrecargada (RXLP) cola de recepcion™? de baja prioridad.
9 Se ha producido una sobrecarga del
Controlador sobrecargado controlador CAN
10 Bus del controlador desactivado Se ha desactivado el bus del controlador
CAN
11 Se ha producido un error en el
Error de controlador controlador CAN
12 El controlador CAN se ha recuperado de
Controlador recuperado de un error
un estado de error
13 Se ha producido una sobrecarga de la
Cola de espera sobrecargada (TXLP) cola de envio de baja prioridad *2.
14 Se ha producido una sobrecarga de la
Cola de espera sobrecargada (RXHP) cola de recepcion de alta prioridad™3.
15 Se ha producido una sobrecarga de la
Cola de espera sobrecargada (TXHP) cola de envio de alta prioridad *3.
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*1 Los siguientes estados se muestran de acuerdo al estado de los 4 bits inferiores.
Bit 0: Bit de error del esclavo opcional o del esclavo que no esta configurado.
0 Sin errores
1: Error en uno o mas esclavos opcionales o en el esclavo que no configurado.
Bit 1: Bit de error del esclavo obligatorio
0 Sin errores
1: Error en uno o mas esclavos obligatorios
Bit 2: Bit de accién comun
0 Ningtn esclavo activo
1 Al menos un esclavo activo
Bit 3: Bit de accion del modulo maestro CANopen
0: Inactivo
1: Activo

*2 Se usa una cola de baja prioridad para el heartbeat, el monitoreo del nodo y la
transferencia mediante SOD.

*3 La cola de espera de alta prioridad es para los mensajes de TPDO, comando NMT,
SYNC y EMCY.

¢ Evento

31 16 15

Sin usar (0 fijo) Informacion de evento

=
-,

Descripciéon

Error de comunicacion de la red

Error de ID del nodo

Error controlando el evento del esclavo obligatorio

Error de identificacion del esclavo obligatorio o Concise DCF incompleto

Error de identificacion del esclavo opcional

(o)}

Reservado

Definir si se modifican los bits en la lista de bits

La funcion solicitada no es soportado

O[O0 Q[ n| KW —| O

El numero de bytes de los datos del RxPDO recibido es muy pequefio

—_
()

Concise DCF incompleto

[a—
—_

Sobrecarga de la cola de espera de SDO propia de la aplicacion

—_
\]

Reservado

—_
W

Maestro solo

._.
n

Cambiar el estado de la red con el comando NMT

—_
9]

Cambiar el estado del esclavo con el comando NMT
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€ DGSL
El esclavo esta en estado de lectura..
DGEL 51 o1
[ZAN] [NadeID x|  [Disenostics =]

ModeID |51 D

=

Ajustes del operando
S1: Especificar la ID del nodo.

D1: Especificar la variable para almacenar la informacion del esclavo.

* Informacion del esclavo

Diagnostics

Cancel

Bit Descripcion Detalles
0 Asienacion 0: El esclavo no se ha asignado al maestro.
& 1: El esclavo se ha asignado al maestro.
1 Confieuracion No definido como esclavo. Inicio deshabilitado.
& 1: Definido como esclavo. Inicio habilitado.
2 Defecto Esclavo configurado
Esclavo no configurado

3 Mensaje Qe El esclavo no ha enviado el mensaje de emergencia
emergencia El esclavo ha enviado el mensaje de emergencia
(EMCY)

4 . El esclavo no esta funcionando.

Funcionando . .
1: El esclavo esta funcionando.

5 Detenido El esclavo no se ha detenido.

El esclavo se ha detenido.

6 P;:g ?Erlando El esclavo no se est4 preparando para la operacion.
P ., El esclavo se esta preparando para la operacion.
operacion

7 Concise DCF
incoherente Archivo Concise DCF normal
parauno o mas | 1: Archivo Concise DCF incorrecto
esclavos

8 Concise DCF
no coincide Los objetos del DCF vy el esclavo coinciden.
con uno o mas | 1: Los objetos del DCF y el esclavo no coinciden.
de los esclavos

9 Error de 0: La informacion del esclavo es normal.
identidad 1: La informacion del esclavo tiene un error.

10 a 15 | Reservado —

€ Método de configuracion

1 Abra la pantalla 16gica (MAIN o SUB) y haga clic derecho en el peldafio para seleccionar
[Insertar instrucciones (I)]. Haga clic en el icono (&} para seleccionar [9. Instrucciones del
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controlador de E/S], seleccione [CAN] y haga clic en [DGSL] (instruccion para leer el estado
en el esclavo).

2 Asignar variables a los operandos Haga doble clic en la instruccion insertada.
Aparece el siguiente cuadro de didlogo. Asigne las variables y haga clic en [Aceptar].

51 01
|N0deID x| |Diagnostics x|

Cancel |
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30.7.5 Asignacion de PDO en el esclavo y el método de para configurar
los objetos

La asignacion de PDO en el esclavo y el método de para configurar los objetos se describiran
a continuacion.

Configuraciones en GP-Pro EX

1 Haga clic en [Configuracion] en la ventana de Sistema [Controlador de E/S] y afiada un
esclavo a la red.
&~ "30.7.2 Procedimiento de configuracion” (pagina 30-158)

2 Haga clic en [Configuracion del esclavo] con el esclavo afiadido seleccionado y aparecera el
siguiente cuadro de didlogo. En la pestafia [Parametros], expanda el arbol [Objetos
configurados] para abrir [TPDOO].

Configuracién del esclavo H=]
Nodo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakttechnik 1D del Nodo: 1

Parametros | Contral de erores avanzado | Configuracion de objetos avanzadal

Obijetos disponibles del perfil del dispositiva

[hdice | Parametra | Tipo de datos | Aeceso E
1. digital input black Unzignedd read-only
0x2000.2 2. digital input black Unsignedd read-anly
0+2000.3 3. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.4 4. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.5 5. digital input black Unzignedd read-anly
Q2000 6 E_dinital inot block |nsionedl read-only i
Objetos configurados ALzighar Cancelar mapeado |
=1 WAGD CAMopen Buskoppler 51D ]l ooy
B-Entrada j ¥ Habiltads
- i

0 S
0600011 1. digital input block (Y TEx1) 208 I en

. [¥B000.2] 2. digital input black (B TEx1) 235
- TPDO1 Tiempo de inhibicion (1/1
- TPDOZ2 [
- TPDO3 :
- TPDO4 Tampon;ador de event
- TPDOS
- TPDOR
-~ TRFDO7 LI Canfiguraci |

ok I Cancelar

3 Compruebe si [0x6000.1] y [0x6000.2] han sido asignados.

£
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4 Para cambiar el tipo de datos del objeto en TPDO, seleccione el objeto y luego seleccione la
[Representacion de los datos] en [Configuracion]. (Por ejemplo, Bit)

Configuracion del esclavo [_ o] =]
Nodo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Fiev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakttechnik 1D del Nodo: 1

Pardmetros | Control de errores avanzado | Configuracidn de objetos avanzadal

Objetos disponibles del perfil del dizpositiva

[hdice | Parametra | Tipo de datos | Acceso

1. digital input black Unsign read-only

0«2000.2 2. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.3 3. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.4 4. digital input black Unzignedd read-anly
0:2000.5 E. digital input black Unsignedd read-anly
Q2000 6 b _dinital inot block |nzinnedf read-nnly
il saliEumaits Asignar Cancelar mapeado

=1 WAGD CANapen Buskoppler 51D j [-onfiguranion

[ Entrada
- TPDOO Reprezentacidn de los da

[0xE000.1] 1. digital input black  [BIT#8)

. [0%6000.2] 2. digital input block (B TEx1) Bit |

~ teoo:
TPDOZ TH0 g8 gatos del objeto

- TPDD3

- TPDO4 Unsigneds
- TRDOS

- TRDOR

- TRDO7 j

0K I Cancelar |

4

5 Asimismo, abra RPDOO y compruebe si [0x6200.1] y [0x6200.2] han sido asignados.
Para cambiar el tipo de datos del objeto en RPDO, seleccione el objeto y luego seleccione
[Representacion de los datos] en [Configuracion]. (Por ejemplo, Bit)

Configuracion del esclavo | _ (O] x|
Modo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakitechnik 1D del Moda: 1

Parametros | Control de errores avanzado | Configuracién de objetos avanzadal

Objetoz dizponibles del perfil del dispositivo

[rdice | Parémetro | Tipo de datos | Acceso E
1. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.2 2. digital input black Unzignedd read-anly
0:2000.3 3. digital input black Unsignedd read-anly
0«2000.4 4. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.5 8. digital input block Unsigneds read-only
Q2000 6 B _dinital inot block |nzionedf read-only
Asignar Cancelar mapeado

Objetoz configurados

v i~ Configuracidn
= Entrada -] !

= TPDOO J
- [0=6000.1] 1. digital input block  (BIT#8) Fiepresentacian de los da
- [WBO00.2] 2. digital input black. (BYTEX1]

- TPDO1 Bit 'l

TFDO3 100 de datos gel objeto
- TPDO4
- TPDOS Unszignedd
- TPDOB
- TPDO7
- TPDO& =]

ok I Cancelar

4
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* Los objetos relacionados con los datos transmitidos desde el esclavo
CANopen a la GP (maestro CANopen) se asignan a TPDO y los objetos
relacionados con los datos transmitidos desde la GP (maestro CANopen) al
esclavo CANopen se asignan a RPDO.

6 Haga clic en la pestafia [Configuracion de objetos avanzada] y configure los ajustes
detallados del objeto.

Configuracién del esclavo H=]
Nodo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakitechnik 1D del Nodo: 1

Parametros I Coritrol de erores avanzado  Configuracidn de objetos avanzada

Blisqueda de obietoz Filtra de tipo de obieta -
[] Mapeable [wl Sololectura vl Area de comunicacién
I Buscar | | Mo asignable [wl LecturaE scritura | Area del fabricante
vl SdloE scritura [ Area del perfil
Besetear el ohjetn |

Definir | Indice 4 | Pardmetro | %alar | Predeter.. | Tipo de datos | tcceso i
No 0x1001.00 ol regisker 0 Unszigneds read-only
Na 0x1003.00 number of erors 0 000 Unszighed8 read-only
Na 0x1003.01 standard error field 000000000 | Ox00 Unsigned32 read-only
No 0100302 standard errar field 0x00000000 | Ox00 Unsigned32 read-only
No 0x1003.03 standard error field 0x00000000 | Ox00 Unsigned3z2 read-only
Na 0x1003.04 standard error field 000000000 | 0x00 Unszigned32 read-only
Na 0x1003.05 standard error field 000000000 | 0x00 Unsigned32 read-only
No 0100308 standard error field 0x00000000 | Ox00 Unsigned32 read-only
No 0100307 standard error field 0x00000000 | Ox00 Unsigned3z2 read-only
Na 01003.08 standard error field 000000000 | 0x00 Unszigned32 read-only
Na 0+1003.09 standard error field 000000000 | 0x00 Unszighed32 read-only
No 0100304 standard error field 0x00000000 | 0x00 Unsigned32 read-only =

ok I Cancelar

£

7 Haga clic en [Pantalla de E/S] en [Configuraciones del controlador de E/S] o bien seleccione
[Pantalla de E/S] en la ventana [Lista de pantallas] en el Espacio de trabajo para asignar una
variable a cada uno de los objetos asignados. Para obtener informacion acerca de como
asignar variables, véase lo siguiente.

&~ "30.7.3 Asignar la E/S” (pagina 30-163)

8 Cree una pantalla logica y una pantalla base para acceder a las variables asignadas y
transferirlas a la GP.

NOTA * Use las instrucciones SDOR para comprobar los valores definidos.
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30.7.6  Guia de configuracién del [Controlador de E/S]

Si AGP-#=##xx-CA1M esta seleccionado en Ajustes del visualizador, haga clic en [Controlador
de E/S] en Ajustes del sistema para abrir la siguiente pantalla.

Unidad de visualzacian
Serie G300 Geries
bl Modela AGP-3500T CATM

Wl Método d instalacion  Horizontal

LUridad de visualizacion Contiolador de E/5 #fiadit controlador de Ouitar el controlador

Programas léaicos dispasitivo de E/S de dispositiv de E/5

Wideo/Pelicula Controlador de dispositive Int. 1 |

Pantalla de E/S
— CANopen master Baudrate: 250 kbps Configuracien
Alate: FENEcos Rev. 10008 D el Noda: 127 Adminishader de catéloge
Lista de periféricos S

Dt P ID | Mombre del producta | Rev. | Obligatorin | Alas | Tecls

|mpresorg

Equipos de entrada

Script

Contraladar de E4S

Servidor FTR

Médem

Médula de videa/Unidad de D]
Configuracion Descripcion
Revision Muestra el numero de revision del archivo EDS del maestro CANopen.
Velocidad en . .

. Muestra la velocidad en baudios del maestro CANopen.
baudios
ID del nodo Muestra la ID del nodo del maestro CANopen.
Pantalla de E/S Vaya a la pantalla de E/S
Configuracién Muestra el cuadro de didlogo [Configuracion de la red]
&~ m Cuadro de dialogo de Configuracion de la red” (pagina 30-179)

Administrador del Muestra el cuadro de didlogo de [Administrador del catalogo].
catalogo &~ m Cuadro de dialogo de Administrador del catalogo” (pagina 30-197)

Se muestran los dispositivos esclavos anadidos a la red CANopen. Los
Esclavos asignados | detalles de los cuadros [Configuracion de la red] y [Configuracion del
esclavo] aparecen en la lista.

ID ID del nodo del esclavo en la red CANopen

Nombre del
producto

Revision Muestra el niimero de revision del archivo EDS del esclavo.*!

Evento de
control al
producirse un
error en un
esclavo
obligatorio

Muestra el nombre de producto del esclavo.

Muestra si el esclavo es obligatorio en la red.

Muestra la clave de registro del esclavo.
Cadigo de clave | El nombre de la clave de registro del dispositivo sera el nombre del
archivo EDS sin la extension.

*1  El archivo EDS es un archivo de texto en formato ASCII que describe las especificaciones
del dispositivo (por ejemplo, caracteristicas y objetos ttiles). Se requiere para registrar y
configurar el dispositivo en la red.
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B Cuadro de dialogo de Configuracion de la red

Configuracion de la red H =
i aestro
CANopen master ID del Modo: 127
Pew. 1000E Baudrate: 250 kbps Configuracisn del maestro

[~ Esclavos asighados

ID | Nombre del producto | Rev | Obligataria | &lias

Afiadi esclava | Elimitiar esclayvo | Comliguracio’mdalesc\aval

— Dispositivos registrados

Mombre del producto

| Vendedor | Rev | Tecl Informacidn del dispositiva |

Parémetro | “alor

0K Cancelar

4

Configuracion

Descripcion

Configuracion del
maestro

Muestra el cuadro de didlogo Configuracion del maestro
& " & Cuadro de dialogo Configuracion del maestro” (pagina 30-181)

Esclavos asignados

Se muestran los dispositivos esclavos anadidos a la red CANopen. Los
detalles de los cuadros [Configuracion de la red] y [Configuracion del
esclavo] aparecen en la lista.

ID ID del nodo del esclavo en la red CANopen

Nombre del Muestra el nombre de producto del esclavo.

producto

Revision Muestra el nimero de revision del archivo EDS del esclavo.*!

Evento de

control al

producirse un | Define si el esclavo es obligatorio en la red. Seleccione esta opcion para

error en un activar bit 3 en el objeto 1F81h

esclavo

obligatorio

Alias Define el comentario definido para el esclavo.
Muestra la clave de registro del esclavo.

Cadigo de clave | El nombre de la clave de registro del dispositivo sera el nombre del
archivo EDS sin la extension.

Anadir esclavo

Afada el esclavo seleccionado en [Lista de EDS] a [Esclavos asignados].
Puede cambiar la ID de nodo (de 1 a 63) del esclavo afiadido. También
puede introducir hasta 18 caracteres.

Para afiadir un esclavo fabricado por otra compaiiia, debe importar el
archivo EDS usando el [Administrador de catalogo].

&~ " m Cuadro de didlogo de Administrador del catalogo” (pagina 30-197)

Sigue
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Configuracion Descripciéon
Eliminar el esclavo | Elimina el esclavo seleccionado en [Esclavos asignados] de la red.
Configuracién del Muestra el cuadro de didlogo [Configuracion del esclavo]
esclavo &~ ¢ Cuadro de dialogo Configuracion del esclavo” (pagina 30-187)
EDS registrado Muestra los esclavos disponibles en la lista.

l;lr(:)rglljagfodel Muestra el nombre de producto del esclavo.

y:r:?jzzeo?el Muestra el nombre del vendedor del esclavo.

Revision Muestra el numero de revision del archivo EDS del esclavo.

Muestra la clave de registro del esclavo.
Cadigo de clave | El nombre de la clave de registro del dispositivo sera el nombre del
archivo EDS sin la extension.

Informacion del

X " Se muestra la informacion del EDS actualmente seleccionado.
dispositivo

*1  El archivo EDS es un archivo de texto en formato ASCII que describe las especificaciones
del dispositivo (por ejemplo, caracteristicas y objetos Utiles). Se requiere para registrar y
configurar el dispositivo en la red.
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@ Cuadro de dialogo Configuracion del maestro
* Configuracion del maestro

IS[=] B3

Configuracion del maestro

Rew.: 1000E

Fabricante: Digital Electronics 10 del Modo: 127

MNodo actual
’7CANopen master

Configuiacion de la red | Wisidn general del contal de errores | Configuracion de objetas avanzada I

~ Configuiacicn de toda lared Ewvento de control al producirse un ermor en un

esclava obligatorio

Baud rate
250 khps 'l " Detener todos los nodas

" Resstear todos los nodos

Periodo de SYMNC global [ms)

E -

Tiempos de heartbeat globales (ms]
200 -
Cambiar |

Tiempo de inhibicidn de NMT [1/10 ms)

= Tratar el esclavo
individualmente

ET- |
ok | Cancelar
4
Configuracién Descripcion
Configuracion de .
toda 1a red Configura los ajustes de la red CANopen.
Selecciona la velocidad en baudios correspondiente entre [S0kbps],
[125kbps], [250kbps], [S00kbps], [800kbps] y [1000kbps].
Velocidad en baudios
(bps) Largo del cable (m)
50K 1000
125K 500
Velogidad en 250K 250
baudios 500K 100
800K 25
1.000K 4
* Configure la velocidad en baudios del esclavo en el esclavo mismo.
Periodo de Define la frecuencia de la sefial SYNC enviada por la unidad esclava. El
SYNC global rango de configuracion es 0 o de 3 a 32767. El valor configurado se
g almacena en el objeto 1006h.

Sigue
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Configuracion

Descripciéon

Tiempo de
Heartbeat
global

Configuracion de la red

Defina el tiempo de heartbeat enviado desde el esclavo al maestro (o desde
el maestro al esclavo). La unidad es en milisegundos (ms). El valor puede
ser de 50 a 21844. Pulse [Aplicar a todos los esclavos] y el valor del objeto
1016h (tiempo de heartbeat del consumidor) para el maestro CANopen
cambiara al valor automaticamente optimizado. El valor escrito aqui
sobrescribe el valor del objeto 1017h (tiempo de heartbeat del productor).
El valor escrito aqui sobrescribe el objeto 1017h (tiempo de heartbeat del
productor) para todos los objetos esclavos y el valor del objeto 1016
(tiempo de heartbeat del consumidor) cambia al valor automaticamente
optimizado.

* Para especificar el tiempo de heartbeat de forma individual en el
esclavo, puede configurarlo en el cuadro de dialogo [Configuracion del
esclavo].

Tiempo de
inhibicion del
NMT

Configure el tiempo de retardo después de que el maestro introduce un
comando NMT en la red hasta que se emite el siguiente comando NMT.
El "Tiempo de inhibicién del NMT" se define en 100 microsegundos. El
valor puede ser de 0 a 32767.

Esta funcion se puede desactivar al definir 0.

Evento de control al
producirse un error
en un esclavo
obligatorio

Seleccione la accion que se realizara cuando se produzca un error en el
esclavo definido en [Esclavo obligatorio], ya sea [Detener todos los
esclavos], [Restablecer todo los esclavos] o [Priorizar los esclavos
individualmente]. Cuando este item se configura, los bits 4 y 6 del objeto
1F80h para el maestro CANopen son como se muestra a continuacion:

4 Bits 6 Bits
Detener todos los esclavos ON
Restablecer todo los esclavos ON OFF
Prl(.)r.lzar el esclavo OFF OFF
individualmente
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|

* Visidn general del control de errores
Muestra el estado de cada esclavo. No se permite ninguna configuracion.

Configuracion del maestro [_ O] ]
Nodo actual
CANopen master Fiev.: 1000E
Fabricante: Digital Electronics 1D del Modo: 127
Configuiacitn de lared  isidn general del contiol de errores I Configuracicn de obietos avanzada |
Tiempo de heartbeat del generadar [ms] 200
1D | Mombre del producto Alias HE del cans. [ms] | Guard t. [ms) Factor de Life time

1 ‘wiaG0 CANopen Buskop... I e b e e

oK | Cancelar

4

Configuracioén Descripcion

Muestra el periodo de envio del heartbeat configurado en [Tiempo de
Tiempo de heartbeat | heartbeat global] en la pestafia [Configuracion de la red]. La unidad es en

del productor milisegundos (ms). Se almacena en el objeto 1017h para el maestro
CANopen.
ID ID del nodo en la red CANopen
Nombre del producto | Muestra el nombre de producto del EDS.
Alias Muestra el alias asignado al esclavo.
Heartbeat del Muestra el heartbeat del consumidor definido en cada esclavo. Se
consumidor almacena en el objeto 1016h para el esclavo.
Cuando la casilla [Usar Node Guard] esta seleccionada en la pestaia
Tiempo de [Control de errores avanzado] de la [Configuracion del esclavo], muestra
proteccién el [Guard Time] configurado. Se almacena en el objeto 100Ch del lado del
esclavo.

Cuando la casilla [Usar Node Guard] esta seleccionada en la pestaia
[Control de errores avanzado] de la [Configuracion del esclavo], muestra
el [Life Time Factorl] configurado. Se almacena en el objeto 100Dh del
lado del esclavo.

Factor de vida util
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» Configuracion de objetos avanzada

Puede cambiar los valores de los objetos de lectura-escritura y de sélo escritura. Los valores
que puede cambiar son los objetos que son de escritura y que no estan atenuados. Los valores
definidos aqui se escriben en los objetos durante el inicio.

NOTA * Para usar la Configuracion de objetos avanzada, debe tener suficiente
conocimiento de CANopen.

Configuracion del maestro |_ (O] x|

MNodo actual

CANopen master Rew.: 1000E
Fabricante: Digital Electronics 1D del Modo: 127
Configuracion de la red I Visidh general del control de errores Configuracién de objetos avanzada

Blisqueda de objstas Filtro d= tipo de objeto
[] Mapeable [] SdloLectura || Area de comunicacidn
I— Bt | [w| Mo asignable [l LecturaE scitura [l Area del fabricante
[w] S6loE scritura [] Area del peril
Fiesetear ellohjsta |
Defini | indice + | Parémetio | “alor | Predeter... | Tipo de datos | &cceso -

Mo Ox1001.00 Enor Register 1] Unsigneds read-only

Mo 0x1003.00 number of elements |0 o Unszigneds 1ead-wiite

Mo 0x1003.01 standard error field 000000000 Unszigned32 read-only

Mo 0x1003.02 standard error field 000000000 Unszigned32 read-only

Yes 0100500 COB-ID 5YMC mes... |0x40000080 | 0x800000.. | Unzigned32 1ead-wiite

Yes 0x1006.00 Communication Cyc... | 50000 1] Unzigned32 1ead-wiite

Mo 0.1008.00 Manufacturer Devi... |AGPALT-C.. |AGP/LT-. |Visible sting conztant

Mo 0x1009.00 Manufacturer Hard... |1.0 1.0 ‘izible string constant

Mo 0100400 M anufacturer Softw... [ 1.100 1.100 isible string constant

Mo 0x1014.00 COB-ID Emergency... | 0x000000FF | $MODEID... | Unsigned32 1ead-wiite

Mo 0x1016.00 number of elements | B4 E4 Unszigned8 read-only

ez Ox1016.01 Consumer Heartbe.. | E5836 1] Unszigned32 read-wiite u

oK | Cancelar
4

Configuracién Descripcion

Introduzca el objeto que desea buscar o bien introduzca la cadena de texto
Busqueda de objetos | del parametro. Haga clic en [Buscar]. La aplicacion busca el objeto
correspondiente en la lista de objetos.

Devuelve el valor configurado del objeto seleccionado en la [Lista de

Restablecer el objeto . ...
) objetos] a su valor inicial.

Sigue
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Configuracion

Descripciéon

Filtro de tipo de

Seleccione las condiciones de extraccion que quiera mostrar en [Objetos
disponibles del perfil del dispositivo] de las tres siguientes categorias:
* Asignacion de PDO
Asignacion de PDO habilitada
Asignacion de PDO deshabilitada
* Acceso
Sélo lectura

objeto ) .
Soélo escritura
Lectura/Escritura habilitada
« Area de datos
Area de conmutacion (1000h a 1FFFh)
Area del fabricante (2000h a SFFFh)
Area de perfil (6000h a 9FFFh)
C?ebljiteor?”dé?jombles Mgestra la.lista de objetos segun las condiciones seleccionadas en el
dispositivo [Filtro de tipo de objeto].
Cuando el "Valor definido" cambia, esta casilla se selecciona en forma
Habilitado automatica. Puede confirmar que el objeto ha cambiado. Cuando la casilla
se despeja, el objeto vuelve a su valor inicial.
indice Muestre el subindice del objeto. El subindice aparece después de la coma.
Por ejemplo, para "0x1003.2", "0x1003" es el indice y "2" el subindice.
Parametro Muestre el nombre del parametro del objeto.
El valor del objeto puede cambiarse. El nimero con "0x" indica una
Valor . L. , .
hexadecimal. De lo contrario indica un nimero decimal.
Predeterminado | Muestre ¢l valor inicial del objeto.

Sigue
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Configuracion

Descripciéon

Tipo de datos

Objetos disponibles del perfil del dispositivo

Muestre el tipo de datos del objeto. Los siguientes tipos de datos estan
incluidos.

* Boolean (Valor de un solo bit)

* Integer8 (Entero con cddigo de 8 bits)

* Integer16 (Entero con codigo de 16 bits)

* Integer24 (Entero con codigo de 24 bits)

* Integer32 (Entero con codigo de 32 bits)

* Integer40 (Entero con cddigo de 40 bits)

* Integer48 (Entero con cddigo de 48 bits)

* Integer56 (Entero con codigo de 56 bits)

* Integer64 (Entero con codigo de 64 bits)

» Unsigned8 (Entero sin codigo de 8 bits)

» Unsigned16 (Entero sin codigo de 16 bits)

» Unsigned24 (Entero sin cddigo de 24 bits)

» Unsigned32 (Entero sin cddigo de 32 bits)

» Unsigned40 (Entero sin codigo de 40 bits)

» Unsigned48 (Entero sin codigo de 48 bits)

*» Unsigned56 (Entero sin codigo de 56 bits)

» Unsigned64 (Entero sin codigo de 64 bits)

* Float (Punto decimal fijo de precision simple de 32 bits)
* Float64 (Punto decimal fijo de precision simple de 64 bits)
* Visible String (Cadena de texto incluyendo texto ASCII)
* Octet string (Matriz de entero sin codigo de 8 bits)

* Unicode string (Matriz de entero sin codigo de 16 bits)

* Bit string (Matriz de bit tnico)

* Time of day (Valor de 48 bits indicando la fecha y hora)
* Time difference (Valor de 48 bits indicando la hora)

» Domain (Bloque de datos especifico de la aplicacion)

* Reserved (Tipo reservado)

Acceso

Muestra el método de acceso de los objetos. Los siguientes tipos estan
incluidos.

* readonly (Solo lectura)

* writeonly (Soélo escritura)

* readwrite (Lectura/Escritura)

* constant (Constante)
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@ Cuadro de dialogo Configuracion del esclavo

Configure los ajustes detallados del esclavo seleccionado en [Configuracion del esclavo].

e Parametros

Configuracion del esclavo | _ (O] x|
Modo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Riev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakttechnik I ded Noda: 1

Parametros | Control de errores avanzado | Configuracién de objetos avanzadal

Objetos disponibles del perfil del dizpositiva

[ndice | Pardmetro | Tipo de datos | Acceso E
1. digital inpuit block Unzigneda read-only
0x2000.2 2. digital input block Unsigneds read-only
0x2000.3 3. digital input black Unzignedd read-anly
0:2000.4 4. digital input black Unsignedd read-anly
0+2000.5 5. digital input block Unsigneds read-only
2000 F B _dinital inout hlock |nzinnedf read-only
et con ados Asignar, Cancelar mapeads
r— Carifi i
-] WAGD CANapen Buskoppler 51D 7| Bl
: ~Identidad
[=- Entrada T R
- TPDOO I™ Tipo de dispositivo
-~ TPDOT i = |
lgggg ¥ 1D del vendedor
- TFDD4 ¥ Cédign de producto
[ U V' Niimero de revisidn
- TPDOR e e
- TPDO7 Fiestablacer
- TFDO& IHestaurar todo 'l
- TPDOY LI
ok I Cancelar
4
Configuracion Descripcion

Objetos disponibles del
perfil del dispositivo

Muestre la lista de objetos que pueden asignarse al PDO.

Muestre el subindice del objeto. El subindice aparece después de la
indice coma. Por ejemplo, para "0x1003.2", "0x1003" es el indice y "2" el
subindice.
Parametro Muestre el nombre del parametro del objeto.

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Tipo de datos

Objetos disponibles del perfil del dispositivo

Muestre el tipo de datos del objeto. Los siguientes tipos de datos estan
incluidos.

* Boolean (Valor de un solo bit)

* Integer8 (Entero con codigo de 8 bits)

* Integer16 (Entero con codigo de 16 bits)

* Integer24 (Entero con codigo de 24 bits)

* Integer32 (Entero con codigo de 32 bits)

¢ Integer40 (Entero con codigo de 40 bits)

* Integer48 (Entero con codigo de 48 bits)

* Integer56 (Entero con codigo de 56 bits)

* Integer64 (Entero con codigo de 64 bits)

* Unsigned8 (Entero sin codigo de 8 bits)

* Unsigned16 (Entero sin codigo de 16 bits)

» Unsigned24 (Entero sin codigo de 24 bits)

» Unsigned32 (Entero sin codigo de 32 bits)

* Unsigned40 (Entero sin codigo de 40 bits)

» Unsigned48 (Entero sin codigo de 48 bits)
 Unsigned56 (Entero sin codigo de 56 bits)

* Unsigned64 (Entero sin codigo de 64 bits)

* Float (Punto decimal fijo de precision simple de 32 bits)
* Float64 (Punto decimal fijo de precision simple de 64 bits)
* Visible String (Cadena de texto incluyendo texto ASCII)
* Octet string (Matriz de entero sin codigo de 8 bits)

* Unicode string (Matriz de entero sin codigo de 16 bits)

* Bit string (Matriz de bit unico)

* Time of day (Valor de 48 bits indicando la fecha y hora)
* Time difference (Valor de 48 bits indicando la hora)

* Domain (Bloque de datos especifico de la aplicacion)

* Reserved (Tipo reservado)

Muestra el método de acceso de los objetos. Los siguientes tipos estan
incluidos.
* readonly (Sélo lectura)

Al . .
ceeso * writeonly (S6lo escritura)
* readwrite (Lectura/Escritura)
* constant (Constante)
Asignar Asigne el objeto seleccionado en [Objetos disponibles del perfil del

dispositivo] al arbol [Objetos configurados].

Cancelar asignacion

Quite el objeto asignado al arbol [Objetos configurados].

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Objetos configurados

Objetos asignados por visualizacion de esclavo en la configuracion del
arbol.

Asignar el objeto

TPDO

PDO enviado desde el esclavo al maestro. Cuando se introduzcan
datos desde la E/S externa conectada al esclavo seleccionado, asigne el
objeto aqui.

RPDO

PDO enviado desde el maestro al esclavo. Cuando se transmitan datos
desde la E/S externa conectada al esclavo seleccionado, asigne el
objeto aqui.

Configure los ajustes detallados del item seleccionado en [Objetos
configurados].

Configuracion El contenido de la configuracion varia cuando: el esclavo se selecciona
en el arbol, se selecciona TPDO o RPDO, o bien cuando se selecciona
el objeto asignado.

Define si se ejecutara o no la referencia del tipo de dispositivo.
Verificacion Seleccione esta opcion para comprobar s.i la estructura coincide con'el

valor configurado en el objeto 1000h. Si 1000h es cero, la referencia
no se realiza.

ID del
Muestra la ID del vendedor del esclavo.

vendedor

Codigo del Muestra el codigo de producto del esclavo.

producto

Revision Muestra el numero de revision del archivo EDS del esclavo.

Restablecer
los
parametros

Restablezca los parametros al valor inicial cuando reinicie la red. Esta
opcioén se puede configurar para restablecer los parametros de cada
esclavo.
* Ninguno
Los parametros no se restablecen.
» Todo
Los parametros se restablecen.
+ Sélo comunicacion
Los parametros en el area mostrada en [Area de conmutacién] de
[Configuracion del esclavo/Ajustes extendidos] se restablecen.
» Sélo la aplicacion
Los parametros en el area mostrada en [Area del fabricante] y [Area
del perfil] de [Configuracion del esclavo/Ajustes extendidos] se
restablecen.

Sigue
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Configuracién Descripcion
Defina PDO habilitado/deshabilitado y configure el [Tipo de
transmision], [Tiempo de inhibicidén] y [Temporizador de eventos].
— Configuracion — Configuracion
|+ Habilitado |+ Habilitado
Tipo de transmisidn Tipo de transmisidn
25 [ &
Tiempo de inhibicidn [1/1
Cuando se [
SeleCCiona TPDP/ Temparizadar de event Tempoarizador de event
RPDO - 0
Configuraci | Configuraci |
c
RS
8 NOTA
é e Cuando el PDO esta deshabilitado, toda la informacion definida en
s el PDO se inicializa con sus valores iniciales al abrir el proyecto de
O nuevo.
Habilitado Seleccione la casilla para habilitar el PDO.
Tipo de Muestre el tipo de transmision para el PDO en [Cambiar la
transmision configuracion].
Tiempo de El tiempo de visualizacion cuando se transmite el PDO en forma
‘lempo continua sélo se inhibe para TPDO. Configtrelo en [Cambiar la
inhibicién .y .
configuracion]. La unidad es 100 ps.
. Muestra el intervalo de transmision en que se envia el PDO en forma
Temporizador . . . .
continua. Definalo en [Cambiar la configuracion] La unidad es en
de eventos -
milisegundos (ms).

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Cambiar la
configuracién

Configuracion
Cuando se selecciona TPDP/RPDO

Haga clic para mostrar la siguiente pantalla. Se visualizan pantallas
distintas para RPDO y TPDO.
Cuando se selecciona RPDO

Configuracién del RPDO M= B3

[~ Pardmetra de comunicacién de PDO
Tipos de transmisidn

Tipa de transmizion de PDO resultants
' Sincronizacién aciclica 255

Ao Welocidad del ciclo de SYNC
€ Sincranizacién cicica =

1

(" Evento asincron Temparizador de eventos [ms]

o HF

& Everto asincrona

[setin el peri dl dispositivo)

Cancelar

+ Sincrono aciclico (no ciclico)
El PDO se recibe cuando sucede un evento como, por ejemplo,
cuando 255/254 esta configurado pero el tiempo es después de la
siguiente transmision de la sefial SYNC en la red. Ademas, si no
sucede ningun evento, el PDO no se recibe aun si la sefial SYNC se
ha transmitido a la red.

Sincroénico
1
Evento Recibir
PDO
— — P Hora

+ Sincrono ciclico (ciclico)

En sincronizacién con la sefial SYNC que se transmite a la red, el
PDO es recibido basado en el valor establecido en el nimero ciclico
de SYNC.

Por ejemplo, cuando se define 1, el PDO se recibe para cado objeto
SYNC. Cuando se define 3, el PDO se recibe cada vez que se
transmiten 3 sefiales SYNC a la red.

La siguiente figura muestra el caso en que se define 3.

Sincrénico
Primero Segundo Tercero
Recibir A
1 Evento PDO 1
1 1 1
] ] L]
1 1 1
1 1 1
1 1 1
= = =) Hora
- -

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Cambiar la
configuracién

Configuracion
Cuando se selecciona TPDP/RPDO

perfil del dispositivo

 Evento asincrono (evento estandar)/Determinado por (evento estandar)

El PDO se recibe inmediatamente cuando sucede un evento a pesar
de la sefial SYNC. El fabricante lo define para 254. Para 255 se
define en el perfil del dispositivo.

Recibir

Evento

PDO

p» Hora

La informacion de PDO definida se refleja para los siguientes objetos:

Numero del objeto Subindice Nombre del elemento
0 Numero del RPDO
1 ID de COB
0x1400 + Numero del PDO |2 Tipo de transmision
3 Tiempo de inhibicion
5 Temporizador de eventos

TPDO

Configuracion del TPDO

Tipoz de tranzmigion

7 Sincronizacion ciclica
 Evento asincrong

& Everto asincrong

r—Pardmetro de comunicacidn de PDO

7 Sincronizacion aciclica

= B3

[zegun el perfil del dizpositiva]

Tipo de transmigidn de PDO resultante
255
Welocidad del ciclo de SYMC
Temporizador de eventos [ms)
o =

Tiempo de inhibicidn [1/10 mg]

[ o =

()3 I Cancelar |

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Cambiar la
configuracién

Configuracion
Cuando se selecciona TPDP/RPDO

 Sincrono aciclico (no ciclico)
El1 PDO se envia cuando sucede un evento como, por ejemplo,
cuando 255/254 estéa configurado pero el tiempo es después de la
siguiente transmision de la sefial SYNC en la red. Ademas, si no
sucede ninguin evento, el PDO no se envia aun si la sefial SYNC se
ha transmitido a la red.

Sincrénico
Evento A Recibir
PDO
p Hora

Sincrono ciclico (ciclico)

En sincronizacion con la sefial SYNC que se transmite a la red, el
PDO es envia basado en el valor establecido en el numero ciclico de
SYNC.

Por ejemplo, cuando se define 1, el PDO se envia para cado objeto
SYNC. Cuando se define 3, el PDO se envia cada vez que se
transmiten 3 sefiales SYNC a la red.

La siguiente figura muestra el caso en que se define 3.

Sincrénico
Primero Segundo Ter;:ero
4 Evento 4 Recibir 4
PDO
1 1 1
1 1 1
] ] L]
1 1 1
1 1 1
] ] L]
=) Hora
- -

+ Evento asincrono (evento estandar)/Determinado por (evento estandar)

perfil del dispositivo

El PDO se envia inmediatamente cuando sucede un evento a pesar
de la senial SYNC. El fabricante lo define para 254. Para 255 se
define en el perfil del dispositivo.

Recibir
Event
A vento PDO A

A A A A A A

P Hora

Sigue
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Configuracién Descripcion

La informacion de PDO definida se refleja para los siguientes objetos:

Numero del objeto Subindice Nombre del elemento
0 Numero del TPDO
1 ID de COB
0x1800 + Numero del PDO |2 Tipo de transmision
3 Tiempo de inhibicion
5 Temporizador de eventos

Configure como trabajar con el objeto asignado. La visualizacion en la
pantalla de E/S varia segun el tipo definido aqui.
F7130.7.3 Asignar la E/S ® Visualizacién de la pantalla de E/S” (pagina 30-

Cuando se 164)

selecciona el objeto | * TiPO _
Seleccione entre "Bit", "Byte", "Word" y "Dword" (Palabra doble).

* Tipo de datos
Se muestra el tipo de datos del objeto seleccionado.

Configuracion

— Configuracion

Fiepresentacion de oz da
I Byte - l

Tipo de datos del objeto

Unsigneds
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|

» Control de errores avanzado (cuando se selecciona heartbeat)

Configuracion del esclavo | _ (O] x|
MNodo actual
WAGO CANopen Buskoppler STD Riev.: 1
Fabricante: WAGD Kontakttechmik I ded Noda: 1

Parémetros  Control de ermores avanzado | Configuracién de objetos avanzadal

Uszar

Seleccionar el protocolo de control de erores
’7 % Usar HeartBeat - HodeGuard

Tiempo de heartbeat generador [ms] 200

| Mombre del producto | &lias | Tiempo de heartbeat recepto...

CAMopen master

ok I Cancelar

4

Configuracion Descripcion
Defina el ciclo de transmision del heartbeat. La unidad es en milisegundos

Tiempo de heartbeat (ms). El valor puede ser de 50 a 21844. Se almacena en el objeto 1017h en
del productor
el esclavo.
ID Muestra la ID del nodo del maestro CANopen.
Nombre del producto | Muestra el nombre de producto del maestro CANopen.
Alias Muestra el alias del maestro CANopen.
Heartbeat del Muestra el heartbeat del maestro CANopen. Se almacena en el objeto
consumidor 1016h en el maestro.
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» Control de errores avanzado (cuando no se selecciona proteccion)

Configuracion del esclavo [ _ (O] ]

Modo actual

WAGO CANopen Buskoppler STD Rev.: 1

Fabricante: WAGD Kontakitechnik 1D del Modo: 1

Pardmetros  Control de errores avanzado | Configuracién de objetos avanzada

Seleccionar el protocolo de control de erores
Uszar
’7  Usar HeartBeat « HogeGuard

Giuard time [mz] 200

Factor de Life time |2 3:

ok I Cancelar

£

Configuracion

Descripcion

Tiempo de
proteccion

Cuando el maestro NMT sondea los esclavos, configure la frecuencia para
cuando los esclavos reciben las solicitudes de sondeo. La unidad es en
milisegundos (ms). El rango de configuracion es 0 o de 5 a 32767.
Heartbeat se usa cuando se establece en 0. Se almacena en el objeto
100Ch.

Factor de vida util

Defina el tiempo para monitorear los errores cuando el maestro NMT
sondea los esclavos. Se produce un error si no se sondea cuando ha
transcurrido el tiempo que es el valor definido en [Tiempo de vigilancia]
multiplicado por el valor definido aqui. El rango de configuracion es 0 o
de 3 a 255. Se almacena en el objeto 100Dh.

* Ajustes extendidos

Puede cambiar los valores de los objetos de lectura-escritura y de solo escritura para el
método de acceso. Los valores que puede cambiar son los objetos que son de escritura y que
no estan atenuados. Los valores definidos aqui se escriben en los objetos del esclavo al inicio.
Los detalles de la configuracion son iguales que los de la pestafia [Configuracion de objetos
avanzada] en el cuadro de dialogo [Configuracion del maestro]

¥~ 30.7.6 Guia de configuracién del [Controlador de E/S] 4 Cuadro de didlogo
Configuracion del maestro *Configuracion de objetos avanzada 30-184
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|

B Cuadro de dialogo de Administrador del catalogo

Administrador de catalogo

Dispositivas registrados

Infarmacian del dispositiva

Parametro Walor

Clave de catalogo | 750-337

Mombre del prad... |WAGD CéaMopen Buskoppler STD
Numero de produ... | 151

Nombre del vend... | WAGD Kontakttechnik

Nimero del vend... | 21

Nimern de revision | 1
Cadigo de orden F80-337

Baudrate (Kbps) | 1000, 800, 500, 250, 125, 100, 50, 20....
Wersidn de EDS 40

Descipcion de E... |Basic EDS for the CANopen bus coupl..

Creada par Waga
Creado a 771042000 3:00 PM
Modificado por Wago
Modificado a 5/23/2007 8:00 &M

Eliminar Cambiar nombre Exportar Importar E #portar Cerrar |

Operaciones del dispositiva —Operaciones del catdlogo
’7 Imporkar

Configuraciéon

Descripcion

Dispositivos
registrados

Muestra una lista de esclavos registrados.
Para registrar un esclavo, importe el archivo EDS usando [Importar] en el
area [Dispositivo].

Nombre del Muestra el nombre de producto del esclavo.
producto

Codigo del Muestra el cddigo de producto del esclavo.
producto

Nombre del Muestra el nombre del vendedor del esclavo.
vendedor

ID del vendedor

Muestra la ID del vendedor del esclavo.

Revision

Muestra el niimero de revision del archivo EDS del esclavo.

Caddigo de clave

Muestra la clave de registro del esclavo.
El nombre de la clave de registro del dispositivo sera el nombre del
archivo EDS sin la extension.

El esclavo se puede registrar o eliminar.

Dispositivo * Para editar/transferir el archivo del proyecto (PRX) en un entorno
distinto al ordenador donde se cred, debe importar la informacion del
dispositivo (archivo EDS) de nuevo.

Importar Importa un archivo EDS para registrar un esclavo.
Elimina el archivo EDS especificado en [Dispositivos registrados] para
Eliminar eliminar el esclavo registrado. Tenga en cuenta que el dispositivo
actualmente en uso en el proyecto abierto no se puede eliminar.
Cambiar el Cambia el [Codigo clave]
cédigo clave
Exportar Exporta un archivo EDS.

Sigue
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Configuracion

Descripcion

Catalogo

Para editar/transferir el archivo del proyecto (PRX) en un entorno
distinto al ordenador donde se cre6, debe importar la informacion del
dispositivo para cada esclavo de nuevo.

Puede importar/exportar la informacion de dispositivo de varios esclavos
colectivamente.

Importar

Importa un archivo CAT que contiene la informacion de dispositivo de
varios esclavos.

Exportar

Exporta la informacion de dispositivo de varios esclavos como un
archivo CAT.
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30.7.7 Informacion del error

La variable de sistema #L_1OStatus almacena la informacion de los errores en los 8 bits

inferiores.

#L_10Status

H | Reservado (0 Fijo)

Averia 0(0]|0]|O
mayor

L

Cadigo de error

Averia mayor

Se define "1" cuando detecta un fallo que necesita detener la logica.

B Cddigo de error

Caédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucién
error
9o | 000 No error — —
(8]
2 | 001 Comprobar el valor
o .
= . . fi 1
s Erorde msrucion || et SO
[} .
© Illegal Instruction(s) | del controlador de E/ | .§
o S 3 del controlador de E/ S
S X |y vuelva a transferir el
T g proyecto.
§ 002 E
o) . R Comprobar el nimero
o Se han utilizado mas | & . .
© . . g | de instrucciones de
o) . . de 16 instrucciones
S Too many instructions de controlador de E/ M | controlador de E/S
= S utilizadas y vuelva a
g transferir el proyecto.
L

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
003 El controlador/
unidad produce un
Driver ID error error durante el
registro y no se han
registrado.
004 El controlador esta
Repeat driver setting | registrado dos Es posible que el
veces. archivo del proyecto no
005 Setting level value El controlador no es se haya enviado
error correcto. correctamente.
2 1006 La informacion del Transferir el archivo del
§ controlador no es proyecto de nuevo.
g Data obtaining correcta.
o] address error La informacion del -
h controlador no es 2
§ correcta. N
s | 007 Driver not registered El contro lador no :g
5 esta registrado g
8 008 Error de < | Confirmar la
-‘E PDO Settings Error inicializacion Error E configuracion del PDO
2 Initialization error de configuracion del | @ |y transferir el proyecto
% PDO de nuevo.
'g 009 Invalid terminal type ;1;115 gliieotermmal Es posible que el
] .
010 | Concise DCF not No hay un archivo archivo del proyecto no
found Concise DCF se haya enviado
- correctamente.
011 Invalid Concise DCF ,COI}C,ISG DCF Transferir el archivo del
invalido
proyecto de nuevo.
012 F/W File Read Error | Firmware invalido
013 Reiniciar el AGP. Si el
Inappropriate Error al descargar el problema 1o se
firmware valor definido resuclve, pongase e
contacto con el servicio
de soporte técnico.

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error

o (014

(@]

o

>

o

o

3 E

] . S C .

§ Elcodigodeerrores | € | Reiniciar el AGP. Si el

s 0 cuando el = | problema no se

= Setting value error sefializador de E resuelve, pongase en

8 errores esta 'S | contacto con el servicio

o ° ..

o configurado. 5 de soporte técnico.

5 5

[&]

©

o

S

w

050 Puede que el
visualizador sea
La tarjeta de E/S distinto.
1/0 board ID different | conectada no es Confirmar el tipo de
correcta. visualizador y transferir
= el archivo de proyecto

L o | de nuevo.

S S -

8 |051 = | Es posible que el

S g archivo del proyecto no

@® = .

S = |se haya enviado

'g “S correctamente.

© g Transferir el archivo del

5 CANopen unit Error al inicializarla | ™ | proyecto de nuevo.

W initialization error tarjeta de E/S. Si el problema atin no
se resuelve, puede
haber un problema con
el hardware. Pongase
en contacto con su
centro de soporte.

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
100 Confirmar el estado de
conexion del cable de
comunicacion, y
Fallo del bus (tal comprobar la
configuracion de la
como un fallo de ; .
. velocidad en baudios de
ruido), fallo del
todos los esclavos para
Fatal error: Bus hardware, .
. ., transferir el proyecto
desactivado configuracion
nuevamente.
anormal de la . ,
. Si el problema atin no
velocidad en
. se resuelve, puede
baudios, etc.
haber un problema con
el hardware. Pongase
en contacto con su
centro de soporte.
101 Cantidad excesiva
c Fatal error: sobrecarga o
S .2 | de datos recibidos,
‘S de la cola de recepcion
® .. tales como PDO, .
o de alta prioridad o | Revisar la
= NMT y SYNC. Q y
® 102 Fatal “sob Cantidad - gﬁ configuracion de la red
© atal error: sobrecarga | Cantidad excesiva | disminuyendo el PDO.
s de la cola de de datos a enviar, =
g transmision de alta tales como PDO, 2
S prioridad NMT y SYNC. g
_é 103 Cantidad excesiva °
% Fatal error: sobrecarga | de datos recibidos, =
= de la colade recepcion | tales como - Revisar |
2 de baja prioridad heartbeat, node cvisaria -
L configuracion de la red
guard y SDO.
Toa Cantidad - aumentando los
Fatal o . aI(litl ad excesiva intervalos de
atal error: sobrecarga | de atqs. monitorizacién del
de la cola de transmitidos, tales nodo
transmision de baja como heartbeat, '
prioridad monitorizacion del
nodo y SDO.
105 Pérdida de datos .
. . Revisar la
debido a la cantidad .,
Fatal error: sobrecarga excesiva de datos configuracion de la red
del controlador CAN ’ disminuyendo el PDO y
tales como PDO y DO
SDO. '
106 Fatal error: se detectd | Se estan usando mas g:;fggzr dsli I{ai(g)d;iel
un ID de nodo de dos ID de nodo a cup y
. g transferir el proyecto de
duplicado idénticos. nUevo

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
107 Revisar la
Unsupported slave Hay un esclavo no .,
configuracion del
error soportado
esclavo.
108 Por favor, descargar el
Concise DCF de nuevo.
. ., o | Si el problema no se
Fatal error: Concise La configuracion de | 2 P
DCF invélido la red es incorrecta &b resuelve, comprobar
o | todos los archivos EDS
2 | yrevisar la
g configuracion de la red.
109 . . 8 | Comprobar el archivo
El archivo Concise | = P M
S | EDS y comprobar si
DCEF del esclavo g .
Mandatory slave error . . m | coincide con la
obligatorio es .
L configuracion del
c invalido
9 hardware.
8 1110 Se ha producido un .
= Reiniciar el
[=3 Master fatal error error grave en el .
® visualizador.
© maestro CANopen.
§ 111 Se ha ejecutado una
S instruccion de Ejecutar cada
o Invalid value in controlador de E/S controlador de E/S con
8 instruction con un valor de valores dentro de los
®© I .
° operando que esta rangos especificados.
5 fuera de rango.
5112 Confirmar si el esclavo
Hay un problema o | obligatorio esta
No mandatory slave con el esclavo E | conectado
obligatorio definido. g correctamente y si el
o | equipo esta encendido.
<
120 La informacion del 5
objeto del esclavo 5 Confirmar si la
en la comunicacion informacion
SDO no es valida, o especificada de la
SDO communication | bien el compaiiero comunicacion SDO es
error de comunicacion no correcta. De ser asi,
esta disponible. confirmar el estado de
*Excluyendo los comunicacion de la red
codigos de error de o restablecer la red.
140 a 148.

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
121 CANopen module El ﬁm;ware d.e E/S
. no esta actualizando
timeout (Input)
los datos de entrada. El firmware de E/S no
122 CANopen module El ﬁrmwgre de E/S esta funcionando
timeout (Output) no actualiza los correctamente.
P datos de salida. Reiniciar el
visualizador.
123 CANopen module El ﬁ@ware de E/S
interface is busy no esta ejecutando la
comunicacion SDO.
130 Incorrect PDO Tamafio invalido Confirmar el archivo
received para el PDO recibido EDS.
131 Cantidad excesivade Reducir el tamafio de
SDO queue overrun datos de los datos de
comunicacién SDO comunicacioén SDO.
5 132 Confirmar que el
ks . esclavo esté conectado
S Master alone El esclavo no existe.
) correctamente y que
& . esté encendido.
(—2 140 E Comprobar el codigo de
8 Error de protocolo Error de protocolo gn terminacion.
S SDO p del servidor SDO = | Comprobar el
e (esclavo) g diccionario de objetos
S /| del esclavo.
@©
© | 141 Sobrecarga de la cola Ver el error 104
5 SDO send overflow de. envio de baja Error grave: Sobrec?ga
0 prioridad (ver el de la cola de recepcion
error 104). de baja prioridad.
142 AGP 1o esté Comprobar' ’la
confieurado como el configuracion de la red.
SDO master setting g Comprobar el estado de
maestro CANopen. ,
error la red desde el menu
Por lo tanto, el SDO . ..
6 se envia offline. Reiniciar el
' AGP.
143 Comprobar si solo AGP
Se obtiene el acceso es el maestro CANopen
al objeto a través de la red. (no se
especificado con la soportan maestros
SDO access error instruccién SDO con multiples.)
otro servicio via Comprobar si se ejecuta
SDO. una sola instruccion
SDO a la vez.

Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
144 Comprobar el codigo de
terminacion.
No se responde a la Comprqbar si la ID del
eticion de SDO nodo existe en la red.
SDO receive timeout | P . Comprobar si el objeto
dentro del tiempo de . .. .
espera del SDO existe en el diccionario
’ de objetos del esclavo.
Comprobar si el
subindice existe.
145 Comprobar el cddigo
de terminacion.
, Comprobar el
Error de parametro .
. . parametro de la
SDO operand error de la instruccion . .,
DO instruccién SDO.
. Comprobar si el objeto
2 | es de sdlo lectura o de
c — ’ .
S &n | sOlo escritura.
S o
§ 146 La transmision del = | Comprobar el estado
'(_55_ SDO master status SDO no se puede £ | del AGP con la
®© error realizar debido al M | instruccion DGMT o el
S estado del AGP menu offline.
o | 147 El envio del SDO no
g se puede realizar
2 porque el AGP esta
% SDO master status en modo de PARO o Cambiar el AGP al
= stopped cambi6 al modo de modo EJECUTAR.
2 PARO durante la
w transmision del
SDO.
148 La transmision del L g
D0
SDO abort error interrumpida por el '
. Comprobar el estado
servidor SDO
del esclavo.
(esclavo)
150 Comprobar el archivo
o | EDSYy la configuracion
E de la red para asegurar
El esclavo definido % que el nodo y el archivo
Identity error es distinto al esclavo | — | EDS sean correctos.
conectado. = | Puede ubicar la ID de
S
& | nodo del esclavo
= | usando una funcion
offline.
Sigue
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Cédigo
de Mensaje de error Descripcion Solucion
error
151 Configuracion Conf 1
Optional slave error incorrecta del onflrmar.,a del
esclavo opcional conliguracion de
esclavo en la
152 El estado del .,
Unexpected state for 1 blicatori configuracion de la red
one or more esclavo obligatorio y transferir el proyecto
y el estado de la red
mandatory slaves . de nuevo.
no coinciden
153 Abnormal Slave Esclavo anormal Es posible que el
c | 154 El CDCF archivo del proyecto no
. . . no :
-8 Inconsistent Concise coincide con el se haya enviado
§ DCEF for one or more dicei o d correctamente.
2 slaves Lgmonegl(l) c | o | Transferir el archivo del
© objetos del esclavo. E; proyecto de nuevo.
§ 155 2 | Comprobar si se esta
o) Laconfiguraciondel | © |usando el archivo EDS
° . o
© Concise DCF esclavo y el 5 | correcto.
-8 mismatch for one or diccionario de 5 Puede ubicar la ID de
< more slaves objetos no nodo del esclavo
- coinciden. usando una funcion
o .
2 offline.
LL] .
156 Comprobar el archivo
EDS y la configuracion
. de la red para asegurar
Uno o varios P sur
. . que el nodo y el archivo
Identity error for one | esclavos definidos
. EDS sean correctos.
or more slaves no coinciden con el .
Puede ubicar la ID de
esclavo conectado.
nodo del esclavo
usando una funcion
offline.
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30.7.8 Restricciones
1

+ Si se transfiere un proyecto con una version del Controlador de E/S distinta, la GP demora
en iniciarse.

* Si hay muchos datos PDO, el nimero de procesos que ejecutan la l6gica aumenta. Por lo
tanto, la exploracion puede tardar mas que el tiempo de exploracion definido.

* Segun las configuraciones del controlador de E/S, cuando el cable de comunicacion de
CANopen se desconecta, la red CANopen se reinicia al restaurarse.

* Puede configurar 512 puntos de bit de E/S (bits de entrada: 256 puntos; bits de salida:
256 puntos). Puede configurar 128 puntos de enteros de E/S (entero de entrada: 64 puntos;
entero de salida: 64 puntos).

* No defina valores fuera del rango valido. Aunque especifique un valor fuera del rango,
puede que no aparezca un error.

» Si abre el cuadro de configuracion de la red, puede aparecer un mensaje para guardar el
proyecto cuando lo cierre, aun si no ha hecho ningtin cambio.

* Después de asignar la E/S, el eliminar objetos, deshabilitar el PDO o eliminar el esclavo
no cancelara la asignacion de E/S.

* Cuando se usa el controlador CANopen, la operacion de anulacion no esta disponible in la
pantalla de E/S asociada ni en la configuracion de controlador de E/S.

» No instale o desconecte el equipo LT del equipo de CANopen mientras esté encendido
(por ejemplo, cuando el LT se esta ejecutando).
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